Allgemeines, Positionsschalter

Mechanische Kenndaten OsiSense XC Classic
Kunststoffgekapselt, schutzisoliert, Typ XCK S
nach Norm CENELEC EN 50041

m XCKS O Antrieb fiir geradlinige Betitigung

mit 1 Leitungseinfithrung

561656
561657

Seite 92

o Antrieb fiir Drehachsen- oder omnidirektionale Betétigung

561658
561659
561660
561661

Seite 92
Mechanische Kenndaten
Normen Einzelgerat IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1, UL 508, CSA C22-2 Nr. 14
Baueinheit IEC 60204-1, EN 60204-1
Zulassungen UL, CSA, CCC
Schutzbehandlung Ausfihrung Standardausfuhrung , TC* und , TH*
Umgebungstemperatur Betrieb -25..+70°C
Lagerung -40..+70°C
Schwingungsbeanspruchung Geman IEC 60068-2-6 259 (10...500 Hz)
Schockbeanspruchung GemaR IEC 60068-2-27 509 (11 ms)
Beriihrungsschutz Klasse Il gemaR IEC 61140 und NF C 20-030
Schutzart IP 65 gemaR IEC 60529; IK 03 gemaR EN 50102
Wiederholgenauigkeit 0,05 mm bezogen auf den Einschaltpunkt, bei 1 Mio. Schaltspielen, Metall-KuppenstoRel
Leitungseinfiihrung Je nach Ausfiihrung Gewindebohrung fiir Verschraubung Pg13 oder ISO M20 x 1,5
Werkstoffe Gehause und Antriebe: Kunststoff
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Allgemeine Kenndaten
(Fortsetzung)

Positionsschalter
OsiSense XC Classis

Kunststoffgekapselt, schutzisoliert, Typ XCK S
nach Norm CENELEC EN 50041

Technische Daten des Hilfsschalterblocks

Bemessungs- XE2e P ~AC-15;A300 (Ue =240V, le =3 A); lthe =10A
betriebsdaten — DC-13; Q300 (Ue =250V, le = 0,27 A), gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1
XE3e P ~AC-15; B300 (Ue =240V, le=1,5A); lthe =6 A
— DC-13; R300 (Ue =250V, le =0,1A), gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1
Bemessungs- XE2e P Ui =500 V Verschmutzungsgrad 3 gemaR IEC 60947-1
isolationsspannung Ui =300V gemanR UL 508, CSA C22-2 Nr. 14
XE3e P Ui =400V Verschmutzungsgrad 3 gemaR IEC 60947-1
Ui =300V gemaR UL 508, CSAC22-2 Nr. 14
Bemessungs- XE2e P U imp = 6 kV gemaR IEC 60947-1, IEC 60664
stospannungs- XE3e P Uimp =4 kV gemaR IEC 60947-1, IEC 60664
festigkeit

Zwangsoffnung (je nach Ausfiihrung)

Zwangsoéffnung des Offners gemaR IEC 60947-5-1 Anhang K, EN 60947-5-1

Ubergangswiderstand

<25 mQ gemaf IEC 60255-7 Kategorie 3

Kurzschlussschutz XE2e P Schmelzsicherung 10 A, Betriebsklasse gG (gl)

XE3e P Schmelzsicherung 6 A, Betriebsklasse gG (gl)
Anschluss XE2S P21e1 Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,34 mm?, max.: 2 x 1,5 mm?
(unverlierbare Schraub- XE2N P21ef1 Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,5 mm2, max.: 2 x 2,5 mm?
klemmen mit selbstabhebender XES P3021 Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,75 mm? max.: 2 x 1,5 mm?

Klemmplatte
platte) XE3N P und XE3S P

Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,34 mm2, max.: 1 x 1 mm? oder 2 x 0,75 mm?

Minimale Anfahrgeschwindigkeit

XE2S P21e1, XES P3021 und XE3S P: 0,01 m/min

XE2N P21e1 und XE3N P: 6 m/min

Elektrische Lebensdauer

m GemaR IEC 60947-5-1 Anhang C

m Gebrauchskategorie AC-15 und DC-13

m Maximale Schalthaufigkeit: 3600 Schaltspiele/h
m Einschaltfaktor: 0,5
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Gleichspannung ===  Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen

Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen

Spannung V 24 48 120 Spannung V 24 48 120 Spannung V 24 48 120
mm w 10 7 4 mm W 13 9 7 m W 10 7 4
Beim XE2S Pe 151 (~ oder =) sind die Hilfsschalter ,0* und ,S* mit den angegebenen Werten jeweils gleichzeitig mit umgekehrter Polaritat
belastet.
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Gleichspannung ===  Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen

Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen

Spannung V 24 48 120

Spannung V 24 48 120

mm w 3 2 1

mm w 4 3 2
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Bestelldaten,

Technische Daten

Positionsschalter
OsiSense XC Classic

Kunststoffgekapselt, schutzisoliert, Typ XCK S
nach Norm CENELEC EN 50041,
Komplettgerate mit einer Leitungseinfihrung

Mit Antrieb Fiir geradlinige Betdtigung | Fiir Drehachsen-Betatigung (Befestigung am Gehduse)
(Befestigung am Gehause)
FormB (1) Form C (1) FormA (1) FormD (1)
Betétiger Metall- RollenstéRel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Langenverstell- | Langenverstell- | Polyamidstab @
KuppenstoRel Metallrolle Kunststoffrolle | Elastomerrolle | barer Rollen- barer Rollenhe- | 6 mm (4) (5)
(2) @50 mm (2) hebel mit bel mit
Kunst-stoffrolle | Elasto-merrolle
2 @50 mm (2)
Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung ISO M20 x 1,5 (3)
ml x| 2-poliger XCKS101H29 | XCK S102H29 | XCKS131H29 | XCK S139H29 | XCK S141H29 | XCK S149H29 | XCK S159H29
_L Hilfsschalter
«| o »,0O + 8%, mit 1,8 45(P) 3,1(A)  78P) 23" 58(P) 23 23 23° 23°
*l 8 Sprungfunktion |12 5| 5|5 5| = 5|5 5|4 3
(XEZS P2151) IS-IAO 5‘54 ‘g_MO mr: 13-140 BO" 13-140 80" 13-140 80" 13-140 80'4 13-140 80'4
0.9 mm 15 117 117 117 11" 117
m| by 2-poliger Hilfsschal- | XCK $501H29 | XCK S502H29 | XCK S531H29 | XCK S539H29 | XCK S541H29 | XCK S549H29 | XCK S559H29
L ter,,0 + 8¢, gestuft
‘ﬁ «| schaltend, ohne 18 32p) 31)  56P) 23 42(P) 23 23 23 23
—| | Sprungfunktion it ] | T ] | 1 O | 1 ] |
(XE2N P2151) 0 3 58 0 52 mm 0 3 80 0 3 80 0 3 80 0 38 80 0 3 80
ol 5 2-poliger ZCK S9H29 + ZCK S9H29 + ZCK S9H29 + ZCK S9H29 + ZCK S9H29 + ZCK S9H29 + ZCK S9H29 +
L Hilfsschalter ZCK D01 ZCK D02 ZCK D31 ZCK D39 ZCK D41 ZCK D49 ZCK D59
of of »O+0¢ mit <) ) e
—| «|  Sprungfunktion 18 45P) 3,1(A) 78() 23 58°(P) 23° 23 23° 23°
SO = =1 =1 =4 =1 =1 =
o 55 | 0 mm| 0 80 | o 80 | o 80 | o 80 | 80°
0.9 mm 15 117 117 117 117 117
| 5 2-poliger Hilfs- ZCK S7TH29 + ZCK STH29 + ZCK S7TH29 + ZCK STH29 + ZCK S7TH29 + ZCK STH29 + ZCK STH29 +
T - schalter,,0 + 0%, ZCK D01 ZCK D02 ZCKD31 ZCK D39 ZCK D41 ZCK D49 ZCK D59
o «f 9leichzeitig S S S
~| «| schaltend, ohne 320) 56(P) 2P )
Sprungfunktion =il |G| — | |3 e | L]  —
(XE2N P2141) 0 18 55 0 3,1(A) 0 23 80" 0 23 80" 0 23 80" 0 2% 80" 0 23 80"
sl x| «f 3-poliger ZCK SD39H29 +| ZCK SD39H29 +| ZCK SD39H29 +| ZCK SD39H29 +| ZCK SD39H29 +| ZCK SD39H29 +| ZCK SD39H29 +
__ & |/ Hilfsschalter ZCK D01 ZCK D02 ZCKD31 ZCK D39 ZCK D41 ZCK D49 ZCK D59
= q,,0+O+S“,|:nit = = =
©] &1 | Sprungfunktion 18 45P) | 31(A) 78p) 1) 23" 23" 23" 23'
(XE3S P2141) ie B |58 46 > | 5% <4BE; 1% | 5% 1% | 5% S
i | &% | = | 5% = 8% =88 | 6% El
i 3| % 3| %% 3| u% 3| un 3| u% 3| un 32
55 mm 0 80" 0 80° 0 80 0 80" 0 80"
0,9 mm 1,56 11 11° 11° 11° 11°
sl = ‘cg| 3-poliger ZCK SD37H29 +| ZCK SD37H29 +| ZCK SD37H29 +| ZCK SD37H29 +| ZCK SD37H29 +| ZCK SD37H29 +| ZCK SD37H29 +
_____ Hilfs-schalter »,0+| ZCK D01 ZCK D02 ZCKD31 ZCK D39 ZCK Da1 ZCK D49 ZCK D59
ol o q 0 + S, gestuft <) e e
©] ] —| schalt., ohne 18 32() 3.1(A) 56(P) 23 12p) 23 23 2 o
Sprung-funktion |12 £ == == = == = ==
(XE3N P2141) et 3 55 0 52 mm 0 33° 80| 0 33" 80| 0 33° 80° 0 33° g | o 33° 80°
mm
Gewicht (kg) 0,095 0,105 0,145 0,150 0,155 0,155 0,150
Hilfsschalterfunktion EEm geschlossen (A) = Nockenweg & mit Zwangséffnung des Offners
1 offen (P) = Zwangso6ffnung
Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfilhrung Pg 13
Fir Komplettgerate mit einer Leitungseinfahrung Pg 13 ist H29 am Ende der Bestell-Nr. zu I6schen. Beispiel: XCK S101H29 wird zu XCK S$101.
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Betatiger nicht
festgelegter Form
Betétigungsart —

4
=

=,

~ 4

=1

Max. Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1,5m/s 1m/s
Mech. Lebensdauer (6) 25 15 20

(in Mio. Schaltspielen)

Mindestkraft Betatigung 15N 12N 0,15 Nm

bzw.-moment zywangssfinung | 45N 36N 0,3Nm [- =

Leitungseinfiihrung

1 Gewindebohrung M20 x 1,5 mm fir Leitungsverschraubung nach ISO, Leitungs-@ 7...13 mm.

(1) Form geméaR EN 50041, s. Seite 169.
(2) Hebel iiber 360° in 5°- oder 90°-Schritten durch Drehen des Réndelrades verstellbar.

(3) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten oder mit Osen: Wir bitten um Ihre Anfrage.

(4) Hebel iiber 360° in 5°- oder 45°-Schritten durch Drehen des Flansches verstellbar.

(5) Wert gemessen beim Anfahren des Betétigers 100 mm von der
Befestigung entfernt.
(6) Begrenzung der Schaltspiele auf 15 Millionen fiir die Produkte mit
Hilfsschalter XE3eP.
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Abmessungen Positionsschalter
OsiSense XC Classic
Kunststoffgekapselt, schutzisoliert, Typ XCK S
nach Norm CENELEC EN 50041,
Anschluss Uber Leitungseinfiihrung
XCK Se01H29 XCK Se02H29 XCK Se31H29
ZCK Se + ZCK D01 ZCK Se + ZCK D02 ZCK Se + ZCK D31
16
4 ’]_ @22
16
T —|—
©
] pa
1 1
295, 295[,
36 36
XCK Se39H29 XCK Se41H29 XCK Se49H29
ZCK Se + ZCK D39 ZCK Se + ZCK D41 ZCK Se + ZCK D49
‘ 58
57 10 @50
‘ 10 @50 019 . N
T . N
1K /2 =
0 w| ™ 10 1
© " R @ R ; 9’\2 o5 °
S :f o o
o - o - %
1 © 2x@5,3 © 1 | 2253
295 29,5 - |30 l.= 29,5, = Lol -
65 57 40 .57 40
XCK Se59H29
ZCK Se + ZCK D59

48,5

bt

98...280

i

30,

)

;
29,5/, =1
57

40

(1) 1 Gewindebohrung ftir Verschraubung ISO M20 x 1,5 oder Pg 13.

2x5,3
(2) Stab @ 6 Lange 200 mm.
(3) 190 max.
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Aufbau mit Bestelldaten Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Kunststoffgekapselt, schutzisoliert, Typ XCK S
nach Norm CENELEC EN 50041,
Einzelkomponenten zum variablen Aufbau

Metallstab | Glasfiberstab Polyamidstab

1 @3 mm @3 mm @6 mm
L=125mm (2) L=125mm (2) L=200mm (3)
ZCK D54 ZCK D55 | ZCK D59
Rollenhebel mit = Langenverstellbarer { Langenverstellbarer
Elastomerrolle Rollenhebel mit Elasto- Rollenhebel mit
@50 mm (2) merrolle @ 50 mm (2) Kunststoffrolle (2)
ZCK D39 ZCK D49 ZCK D41

Rollenhebel mit
Kunststoffrolle (2)

ZckD31 O

Rollenhebel mit

’5 Metallrolle (2)
ZCKD33 &

Rollenhebel mit

/’Hﬁ Walzlagerrolle (2)
Y zckp3a O

Federstab Federstab mit

b, Metalldrahtende

Federstabhebel mit
Kunststoffende (2)

Federstabhebel mit
Metallstabende (2)

ZCK D08

ZCK D06 ZCK D81 ZCK D91
Metall-KuppenstoRel Metall-KuppenstéRel mit RollenstéRel mit RollenstéRel mit Metallrolle
aufRenlieg. Dichtung Metallrolle mit auBenliegender
Dichtun
ZCK D01 @ ZCK D019 @ ZCK D02 @ ZCK 0%29 @
| |

Gehause fiir 2-polige Hilfsschalter, Gehause fur 3-polige Hilfsschalter,

Leitungseinfuhrung fur Pg 13 Leitungseinfuhrung fir Pg 13

1-stufiges Umschalten (7) 1-stufiges Umschalten (7)

ZCK $1, 85, $6, 57,59 & ZCK SD31, SD35, SD37, SD39 &

ZCK S2, S8

(1) Weitere Informationen, s. Seite 96. Bei einer Gewindebohrung ISO M20 x 1,5: H29 am Ende der Bestell-Nr. hinzuftigen. Beispiel: ZCK S1 wird zu ZCK STH29.
(2) Hebel tiber 360° in 5°- oder 90°-Schritten durch Drehen des Réndelrades verstellbar.
(3) Hebel tiber 360° in 5°- oder 45°-Schritten durch Drehen des Flansches verstellbar.
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Aufbau mit Bestelldaten
(Fortsetzung)

Positionsschalter

OsiSense XC Classic
Kunststoffgekapselt, schutzisoliert, Typ XCK S
nach Norm CENELEC EN 50041
Einzelkomponenten zum variablen Aufbau

— (ol

U

Metallstab Glasfiberstab Polyamidstab

@ 3mm @3 mm @6 mm
L=125mm (3) L=125mm (3) L =200 mm (3)
S
o ol o) ]
HJ ZCK Y54 ZCK Y55 ZCK Y59

Federhebel mit
Metallstabende (2)

Federhebel mit
Kunststoffende (2)

ZCK Y81 ZCK Y91

Langenverstell- Rollenhebel mit
barer Rollen- Elastomerrolle
hebel mit @50mm (2)
Elastomerrolle

2

ZCK Y49 ZCK Y39

Rollenhebel mit
Metallrolle

2
ZCK Y335

Rollenhebel mit
Kunststoffrolle (2)

Langenverstellbarer Langenver-
Rollenhebel mit stellbarer
Kunststoffrolle (2) Rollenhebel
mit Metallrolle
2
— (@ 0,
ZCK Y41 ZCK Y43
g :

ZCK Y315

Betéatigung von rechts
UND von links,

oder von rechts ODER
von links

" ZCK D05

Hilfsschaltergehause, Leitungseinfithrung fur Pg 13
2stufiges Umschalten, 1 von rechts und 1 von links
2-polig 2 ,0/S* gestuft schaltend, mit Sprung-
funktion (1)

ZCK S404

Rollenhebel mit
Walzlagerrolle (2)

ZCK Y345

(1) Weitere Informationen, s. Seite 96. Bei einer Leitungseinfiihrung ISO M20 x 1,5: am Ende der Bestell-Nr. H29 hinzuftigen. Beispiel: ZCK S1 wird zu

ZCK S1H29.
@: Mit Zwangséffnung des Offners oder Antrieb mit Zwangséffnung.
(2) Hebel iiber 360° in 5°- oder 90°-Schritten durch Drehen des Réndelrades verstellbar.
(3) Hebel iiber 360° in 5°- oder 45°-Schritten durch Drehen des Flansches verstellbar.
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Bestelldaten Positionsschalter
OsiSense XC Classic
Kunststoffgekapselt, schutzisoliert, Typ XCK S
nach Norm CENELEC EN 50041
Einzelkomponenten

Gehduse mit 2-poligem Hilfsschalter

Ausfiithrung Mit Hilfsschalter Funktion Zwangs- Leitungsein- Bestell-Nr. Gew.
6ffnung(7) fiihrung kg

1-stufiges Umschalten 2-polig, ,0 + S* ml — @ Pg13 ZCK $1 0,080
mit Sprungfunktion |
(XE2S P2151) +| o ISOM20x 1,5 ZCK S1H29 0,080
2-polig, 2 ,0/8* co| - cc?‘| bl B Pg13 ZCK S2 0,080
gleichzeitig schaltend, ! "L °
mit Sprungfunktion ) (1} ISOM20x 1,5 ZCK S2H29 0,080
(XES P3021) = F & &
2-polig, ,0 + S* o| - =) Pg 13 ZCK S5 0,080
gestuft schaltend, U
?)?ES '\?'grzurg{l)mktlon :T N ISOM20x 1,5 ZCK S5H29 0,080
2-polig, ,S + O iber- — ml (=) Pg 13 ZCK S6 0,080
lappend schaltend, 'L
?QESNSS;%%UHKNOH ol < ISOM20x 1,5 ZCK S6H29 0,080

o -

2-polig, ,0 + O* | = =) Pg 13 ZCK 87 0,080
gleichzeitig schaltend, ™ L ™
ohne Sprungfunktion = _ [ ISOM20x 1,5 ZCK S7TH29 0,080
(XE2N P2141) IR

2-polig, ,S + §* g_)| 8| - Pg 13 ZCK S8 0,080

gleichzeitig schaltend, \'
?)?ES '\?l;rzurg%mkt'on q q ISOM20x 1,5 ZCK S8H29 0,080
— N
2-polig, ,0 + 0" - 5 = Pg 13 ZCK S9 0,080
mit Sprungfunktion -
(XE2S P2141) « ISOM20x 1,5 ZCK S9H29 0,080
o

Gehduse mit 2-poligem Hilfsschalter mit Antrieb fiir Drehachsen-Betatigung mit

Riuckstellung
Ohne Betatiger
Ausfiithrung Mit Hilfsschalter Funktion Zwangs- Leitungsein- Bestell-Nr. Gew.
6ffnung(7) filhrung kg
2-stufiges Umschalten 2-polig, 2,0/S* o :L g\‘al bl Bl Pg 13 ZCK S404 0,150
fiir Links- und Rechts- gestuft schaltend, /
Drehbetatigung mit Sprungfunktion _| sl « ISOM20x 1,5 ZCK S404H29 0,150
Gehause mit 3-poligem Hilfsschalter mit Leitungseinfiihrung
Mit Hilfsschalter Mit Hilfsschalter Funktion Zwangs- Leitungsein- Bestell-Nr. Gew.
6ffnung(7) fiihrung kg
- 3-polig, 5 gl m| (&) Pg 13 ZCK SD31 0,080
LO+S+8" RN
mit Sprungfunktion q Q ISOM20x 1,5 ZCK SD31H29 0,080
(XE3S P2151) o o] =
Sc-)polg, s sl 5 gl (=) Pg 13 ZCK SD39 0,080
,LO0+0+8" R
mit Sprungfunktion (", ‘) ISOM20x 1,5 ZCK SD39H29 0,080
(XE3S P2141) of «f =
3(_—_)po|i§, S sl © Ql @ Pg13 ZCK SD37 0,080
,LO0+0+8" e
gestuftschaltend, [ q ISOM20x 1,5 ZCK SD37H29 0,080
ohne Sprung- ® N =
funktion
(XE3N P2141)
3-polig, I~ g' gl Pg 13 ZCK SD35 0,080
LO+S+S R &
gestuft schaltend, j \
ohneSprung-  &| 3| T ISOM20x 1,5 ZCK SD35H29 0,080
funktion

(XE3N P2151)

(1) &: Mit Zwangsoffnung des Offners oder Antrieb mit Zwangséffnung.

96 (5] Telemecanique |
Sensors



Bestelldaten (Fortsetzung) Positionsschalter
OsiSense XC Classic
Kunststoffgekapselt, schutzisoliert, Typ XCK S
nach Norm CENELEC EN 50041
Einzelkomponenten

Hilfsschalterblocke

Hilfsschalter Funktion Fiir Hilfsschalter- Zwangs- Bestell-Nr. Gew.
gehéuse offnung (7) kg
2-polige Hilfsschalter
,O+8¢ 52| b ZCK S1 (&) XE2S P2151 0,020
mit Sprungfunktion L
T
,0+8« ml - ZCK S5 @ XE2N P2151 0,020
gestuft schaltend, N
ohne Sprungfunktion q N
- «
2 ,0/s« c‘2| - Q‘l = ZCK 82 - XES P3021 0,045
gleichzeitig schaltend, _
mit Sprungfunktion < of < «
— | «| «
.S+ 0« S ml ZCK S6 (&) XE2N P2161 0,020
iberlappend schaltend, X
ohne Sprungfunktion ol <
o —
,0+0¢ - = ZCK 87 =) XE2N P2141 0,020
gleichzeitig schaltend, o
ohne Sprungfunktion ol o
- N
»S+8¢ gl gl ZCK S8 - XE2N P2131 0,020
gleichzeitig schaltend, -
ohne Sprungfunktion
Silp
0+ 06" -

mit Sprungfunktion

12

ZCK S9 ) XE2S P2141 0,020
o

3-polige Hilfsschalter

,0+S+8
mit Sprungfunktion

31

% Sl ‘(3| ZCK SD31 ) XE3S P2151 0,035

&
XE3e P2iee ,0+0+s* 5 | 2| ZCK SD39 =) XE3S P2141 0,035
mit Sprungfunktion R
ol 8] =
O0+0+8" sl = g_;l ZCK SD37 =) XE3N P2141 0,035
gestuft schaltend, k.
ohne Sprungfunktion ol o :}
@ o -~
,0+S+8 b gl el ZCK SD35 e XE3N P2151 0,035
gestuft schaltend, N A
ohne Sprungfunktion « q <
o (2] -

(1) &: Mit Zwangséffnung des Offners oder Unterbaugruppe mit Zwangsoffnung.

Weitere Varianten Hilfsschalter mit vergoldeten Kontakten.
Wir bitten um Ihre Anfrage.

] Telemecanique | o7
Sensors



Funktion

Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Kunststoffgekapselt, schutzisoliert, Typ XCK S
nach Norm CENELEC EN 50041

Einzelkomponenten
Antrieb ZCK D01, D109 mit Hilfsschaltergehduse
ZCK 81 ZCK S2 ZCK S5 ZCK S6 ZCK S7 ZCK S8 ZCK S9
18 45(P) 1,8 1,8 32(P) 3 44(P) 32(P) T 18 45(P)
¥ S e Eoun B —— 18 R vy nB :
W 2 perae 2 0 3 55mm 18  55mm 18 55mm 3% 2
0 05 5,5mm 0 X 5,5mm 0 oS 5,5mm
ZCK SD39 ZCK SD37 ZCK SD31 ZCK SD35
18  45P) 1,8 32(P) 18 45(P) 1,8 32(P)
21-22 > 21-22 21-22 > 21-22
58 S 5 =
s 3 0 3 5,5mm e 3 0 3 55mm
- - 13-14 -
0 0,9 5,5mm 0 '9< 5,5mm
Antrieb ZCK D02, D029 mit Hilfsschaltergehduse
ZCK $1 ZCK S2 ZCK S5 ZCK S6 ZCK S7 ZCK S8 ZCK S9
o) 78(P) e 31 56(°) S 2) 7.6P) ) B w780
0 15 mm 0 15 mm 0 TE mm
ZCK SD39 ZCK SD37 ZCK SD31 ZCK SD35
e 78P) ol 55P) oSl T8P) 56
- » - ¥ » 21-2
e M O
i 2 o 52mm #h 3 5,2 mm
0 TE 5,5mm 0 - mm
Antrieb ZCK D31, D33, D34 mit Hilfsschaltergehduse
ZCK $1 ZCK S2 ZCK S5 ZCK S6 ZCK S7 ZCK S8 ZCK S9
23° 58°(P) 23° 23° 42°(P) 39° 58°(P) 42°(P) mAE- 23°  58°(P)
2122 > ‘H}:%gégﬁ > 21-22 ﬁ 21-22 1112 -EE 23-24) . 5 j112 >
%E%ﬁi 1!&13?2&2230?80; g o e e e B 2 80 ié%s
OV &0 e i
ZCK SD39 ZCK SD37 ZCK SD31 ZCK SD35
23" 58°(P) 23" 42°(P) 23" 58°(P) 23" 42°(P)
é‘ ég > 21-22 21-22 » 21-22
jisr < 1% st < s
Bk 2 0 33" 80° 55 2 0 33" 80°
13-14 - 13-14 -
(e 80 v 80
Antrieb ZCK D39, D41, D49, D54, D55, D59, D81, D91 mit Hilfsschaltergehduse
ZCK $1 ZCK S2 ZCK S5 ZCK S6 ZCK S7 ZCK S8 ZCK S9
23° 23° 23° 38° 1112 -E 1314 E- 23°
. = = e T e 5
314 < 13-14/23-24, < 28 80 2122 <
ol 80 olle 80 oL 80
ZCK SD39 ZCK SD37 ZCK SD31 ZCK SD35
e T o
iz . = i E
3132 < 0 33" 80° 33.34] - 0 33" 80°
13. 140 804 13-14/ 80‘
iR 17
Antrieb ZCK D05 (mit Zwangséffnung nur bei Einsatz eines Betitigers &) mit Hilfsschaltergehduse
ZCK $1 ZCK S2 ZCK S5 ZCK S6 ZCK S7 ZCK S8 ZCK S9
23° 58°(P) 23° 23° 42°(P) 39°58°(P) 42°(P) 2 23° 58°(P)
it < st [ Y i | u% us e 80 g =
] 3 jisri vy 2 0 33 80 230 80° 23 80° ] 2
11 80 0 11° 80 o 11° 80
ZCK SD39 ZCK SD37 ZCK SD31 ZCK SD35
23" 58°(P) 23° 42'(P) 23 58°(P) 23° 42'(P)
8% 3 4% g 3 %
a4 £ "0 33 80 a 3 B ag 80
1314 < 514 >
S o - 80
T
Antrieb ZCK D06, D08 mit Hilfsschaltergehduse
ZCK s1 ZCK S2 ZCK S5 ZCK S6 ZCK S7 ZCK S8 ZCK S9
30° 30° 30° 40° 11-12 13-14 30°
= —— W= == s =
13-14 - 13-14/23-24] - 0 30° 2w-220 -
0 7ol 0 ol vy
ZCK SD39 ZCK SD37 ZCK SD31 ZCK SD35
30 30"
14 80 14
ZCK S404 (Antrieb mit Hilfsschaltergehduse)
Unbetitigt Schalten nach rechts Schalten nach links
el 7| g & SEl gl = Teo ol | &l al i’r\"’%
\ + o ,:;/,
a — (|
o of 3 ® & ST *NaimlB
I & Ry I !
Hilfsschalterfunktion Hl geschlossen [ offen (A) = Nockenweg (P) = Zwangsoéffnung
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Abmessungen

Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Kunststoffgekapselt, schutzisoliert, Typ XCK S
nach Norm CENELEC EN 50041
Einzelkomponenten

Antrieb fiir geradlinige Betatigung

ZCKDO01 ZCK D019
16 210 16

of [

© 1

™ )

Per et B

Antrieb fiir Drehachsen-Betatigung
ZCKD31,D33,D34 ZCK D39

55

6.

N

76,5

[all
1
[
s

.

=

60

ZCK D54, D55, D59

‘
T

ZCK D02

ZCK D41

53
6 | 45

-

51,5..106

67..121,5

58

ZCK D81

5 53

118,5

= T
ZCK (1) Stab (2) 3 4) (5)
D54 n3,L=125 115 max. 137 max. 49 24
D55 @3,L=125 115 max. 137 max. 49 24
D59 26,L=200 190 max. 212 max. 46,5 26,2 Anmerkung: Gewinde der Antriebs-Befestigungsachse = M6.

Antrieb fiir omnidirektionale Betdtigung
ZCK D06 ZCK D08

16 1,2

16
I
il ®
i | I '

—ts

Hilfsschaltergehause
ZCK 81, S2, S5, S6, S7, S8, S9
ZCK S1H29, S2H29, S5H29,
S6H29, STH29, S8H29, S9H29
ZCK SD3e, SD3eH29

ZCK S404, S404H29

s, M6
TS e[ @
i & ] [©—+
)| o I 1 ) —
N lexgse| © p X
(1) 3 o
| 7,, Y 1) 2x05,3 >
295] = || 30 || =
‘ 36 40 A 1
|205] = [.30 || =
57 40

(1)1 Gewindebohrung fiir Verschraubung ISO M20 x 1,5 oder Pg 13.
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Allgemeines,
Mechanische Kenndaten

Positionsschalter
OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK J
nach Norm CENELEC EN 50041

m XCKJ

Monoblockgehause, 1 Leitungseinfiihrung

m XCKJ

teilbares Gehduse, 1 Leitungseinfithrung

Mechanische Kenndaten
Normen Einzelgerat

O Antrieb fiir geradlinige Betatigung

561646

561647

Seite 102

o Antrieb fiir Drehachsen- oder omnidirektionale Betétigung

561648
561649

561650

Seite 102

O Antrieb fiir geradlinige Betatigung

561651
561652

Seite 104

o Antrieb fiir Drehachsen- oder omnidirektionale Betétigung

561654
561655

Seite 104

IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1, UL 508, CSA C22-2 Nr. 14

Baueinheit

IEC 60204-1, EN 60204-1

Zulassungen

UL, CSA, CCC

Schutzbehandlung Ausfuhrung Standardausfuhrung , TC“, Sonderausfiihrung , TH*
Umgebungstemperatur Betrieb -25...+70 °C, Zubehér und Baugruppen in Sonderausfithrung fiir Betrieb bei-40°C oder +120°C
Lagerung -40...+70°C

Schwingungsbeanspruchung GemaR IEC 60068-2-6

259 (10...500 Hz)

Schockbeanspruchung GemanR IEC 60068-2-27

509 (11 ms)

Beriihrungsschutz

Klasse | geman IEC 61140 und NF C 20-030

Schutzart

IP 66 geméaR IEC 60529; IK 07 gemaR EN 50102

Wiederholgenauigkeit

0,01 mm bezogen auf den Einschaltpunkt, bei 1 Mio. Schaltspielen bei Antrieb mit StéRel oben

Leitungseinfiihrung oder
Steckverbinder

Je nach Ausfihrung

Gewindebohrung fur Kabelverschraubung Pg 13, oder ISO M20 x 1,5; oder 1/2” NPT oder
Steckverbinder M12

Werkstoffe Gehéuse und Antriebe: Zamak
100 (€3] Telemecanique |
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Allgemeine Kenndaten
(Fortsetzung)

Positionsschalter
OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK J
nach Norm CENELEC EN 50041

Elektrische Kenndaten

Bemessungs- XE2e P ~AC-15;A300 (Ue =240V, le =3 A); lthe =10A
betriebsdaten — DC-13; Q300 (Ue =250V, le = 0,27 A), gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1
XE3e P ~AC-15; B300 (Ue =240V, le=1,5A); lthe =6 A
— DC-13; R300 (Ue =250V, le =0,1A), gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1
Bemessungs- XE2e P Ui =500 V Verschmutzungsgrad 3 gemaR IEC 60947-1

isolationsspannung

Ui=300V gemaR UL 508, CSAC22-2 Nr. 14

XE3e P Ui =400 V Verschmutzungsgrad 3 gemaR IEC 60947-1
Ui =300V gemaR UL 508, CSA C22-2 Nr. 14
BemessungsstoR- XE2e P U imp =6 kV gemaR IEC 60947-1, IEC 60664
Spannungs- XE3e P Uimp =4 kV gemaR IEC 60947-1, IEC 60664

festigkeit

Zwangsoffnung (je nach Ausfiihrung)

Zwangséffnung des Offners nach IEC 60947-5-1 Anhang K, EN 60947-5-1

Ubergangswiderstand

<25 mQ gemaR IEC 60255-7 Kategorie 3

Kurzschluss- XE2e P Schmelzsicherung 10 A, Betriebsklasse gG (gL)

schutz XE3e P Schmelzsicherung 6 A, Betriebsklasse gG (gL)

Anschluss XE2S P21e1 Min. Leitungsdurchschnitt: 1 x 0,34 mm?2, max.: 2 x 1,5 mm?

(mit Schraubklemmen) XE2N P21e1 Min. Leitungsdurchschnitt: 1 x 0,5 mm?2, max.: 2 x 2,5 mm?
XCK J teilbares Gehause und Min. Leitungsdurchschnitt: 1 x 0,75 mm? max.: 2 x 1,5 mm?
XES P20e1

XE3N P und XE3S P

Min. Leitungsdurchschnitt: 1 x 0,34 mm? max.: 1 x 1 mm? oder 2 x 0,75 mm?

Minimale Anfahrgeschwindigkeit

XE2S P21e1 und XE3S P: 0,01 m/min

XE2N P21e1 und XE3N P: 6 m/min

Elektrische Lebensdauer

m GemaR IEC 60947-5-1 Anhang C

m Gebrauchskategorie AC-15 und DC-13

m Maximale Schalthaufigkeit: 3600 Schaltspiele/h
m Einschaltfaktor: 0,5

XE2S P21e1, XE2S P2141 XE2N P21e1 XCK J teilbares Gehduse, XES P20e1
Wechselspannung
~ 50/60 Hz o 5 2 8 T VTN ° 3 AN 1]
rern induktive T [ e 2 ¢ N\ the 23 Ny rhe
Belastung 2 N E ) 230 V_\12/24/48V § ) \ 12/24
E=
S N 3 \ | 3 \
2 \\\ S \ 110V s ¢ L1IF/VA N8Y
s 1 N = s 1 \‘ \ \ s \\ \‘ X \
=110V N 1 \ v -
05 It~ P~ =24 VHH 05 ARl 05 WAL
2304 AN
1230/400 V ~N \ \
\
T8‘ \‘/____ Oyz
0,1 0.1 01 110,V
0,5 1 2 345 10 0,5 1 2 345 10 0,5 1 2 3 45 10
Strom (A) Strom (A) Strom (A)
Gleichspannung ===  Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen  Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen
Spannung V 24 48 120 Spannung V 24 48 120 Spannung V 24 48 120
nm w 10 7 4 N w 13 9 7 nm w 10 7 4
Beim XE2S Pe151 (~ oder =) sind die Hilfsschalter ,0“ und ,S* mit den angegebenen Werten jeweils gleichzeitig mit umgekehrter Polaritét
belastet.
XE3S Peeee XE3N Peecee
Wechselspannung
~ 50/60 Hz o 5 Ithe o g Ithe
rrm induktive g R 2 4 H
Belastung 2 £ 3
Ny % 2 \ 1\ n
5 s NERY 12/24/48 V
s |\ s 208 oy
s 1 s 1 \
AY ‘\ 3
N, \ \
05 ~ 05 1\
~ g \ v
110V ) \
230/400 V N24V [T
=T 02
™~ 4?3|\/ \
0,1 I 0.1
0,5 1 2 345 10 0,5 1 2 345 10
Strom (A) Strom (A)
Gleichspannung === Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen.  Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen
Spannung V 24 48 120 Spannung V 24 48 120
nm w 3 2 1 nm w 4 3 2
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Bestelldaten,

Technische Daten

Positionsschalter

OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Komplettgerate mit Monoblockgehause, 1 Leitungseinfilhrung

Mit Antrieb Fiir geradlinige Betdtigung Fiir Drehachsen-Betatigung (Befestigung am Gehause)
(Befestigung am Gehiuse) (Geréate fur Betatigung von rechts UND von links im Lieferumfang enthalten)
Form B (1) Form C (1) FormA (1) FormD (7)

Betétiger RollenstéRel mit | Rollenhebel mit Rollenhebel mit Langenverstellbarer | Polyamidstab

KuppenstoRel Metallrolle Kunststoffrolle (2) Metallrolle (2) Rollenhebel mit gemm (2) (4)
Kunststoffrolle (2)
Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfilthrung ISO M20 x 1,5 (3)

o| g| 2-poliger XCKJ161H29 | XCK J167H29 | XCK J10511H29 XCK J10513H29 XCK J10541H29 XCK J10559H29

L Hilfsschalter

<) of »OFS" 47(P) 32(A) 81(P) 23 58'(P) 23 58(P) 23" 23

- o - 21-22 » | 2122, » | 2122 » 21-22 » 21-22 » 21-22 »

(XEZS P2151) b ?nm 0 s mm 0 4 90" 0 o 90" 0 T 90" 0 T 90"

) | by 2-pol. Hilfsschalt.| XCK J561H29 | XCK J567H29 | XCK J50511H29 XCK J50513H29 XCK J50541H29 XCK J50559H29

L 0+8¢ gestuft

:1 ~ schaltend, ohne 2 34(P) 32(A)  59(P) 23" 40°(P) 23 40°(P) 23 23

—| «| Sprungfunktion |%% uz B R B | S

(XEZN P2151) 0 32 6 0 53 mm 0 33 90° 33 90" 0 33 90° 0 33 90°
mm
=| | 2pol Hilfsschalt.| ZCK J9H29 + ZCK J9H29 + ZCK J9H29 + ZCK J9H29 + ZCK J9H29 + ZCK J9H29 +
L ,0+0¢ ZCK E61 ZCKE67 ZCKEO5+ZCKY11 | ZCKEO5+ZCKY13 | ZCKEO05+ZCKY41 | ZCKEO05+ZCKY59
mit Sprung-
o q N
T b funktion 11-12 2 A0 11-12 2208 810 11-12 2> o 11-12 25 =1 11-12 2 1112 2
adEhill: =21 =
~o 6 o o 90" o 0’ o 90" o 0’
09 mm 15 117 11° 117 117

- g 2-__po_|_. Hilfsschalt.| ZCK J7TH29 + ZCK J7TH29 + ZCK J7TH29 + ZCK J7H29 + ZCK J7H29 + ZCK J7H29 +

T __ ,0+0“ ZCKE®61 ZCKE67 ZCKEO5+ZCKY11 | ZCKEO05+ZCKY13 | ZCKEO05+ZCKY41 | ZCKEO05+ZCKY59

ol o gleichzeitig

—| «] schaltend, oh“e 34(P) 59(P) 62(P) 62(P) )

Sprungfunktion | & IE— |2 =i == SN _ = == SEEE—]
(XEZN P2141) 0o 2 ?nrn 0 35(A) mm 0 28 90 28 90 0 28 90 0 28 90
sl 5 gl 3-poliger ZCK JD39H29 +| ZCK JD39H29 + | ZCK JD39H29 + ZCK JD39H29 + ZCK JD39H29 + ZCK JD39H29 +
R H_i_Ifs__schaIter ZCK E61 ZCKE67 ZCKEO5+ZCKY11 | ZCKE05+ZCKY13 | ZCKEO05+ZCKY41 | ZCKEO05+ZCKY59

ol o ;] "9+0+S“ @ @ @ @

@l b =1 mit Sprung- 2470 | sam sip) |23 (@) 2y S ol o2y .
funktion = £l El E | E  |iz E & 3
(XE3SP2141) | 3 RN ERE I |= 3

- 0 3 - ) mm 13-140 90" 13-140 20" 13-1 ) 20" 0 Q0
0,9 mm 15 tER TR T FE
sl 5 gl 3-poliger ZCK JD37H29 +| ZCK JD37H29 +| ZCK JD37H29 + ZCK JD37H29 + ZCK JD37H29 + ZCK JD37H29 +
R H_i_Ifs_schaIter ZCK E61 ZCKE67 ZCKEO5+ZCKY11 |ZCKEO05+ZCKY13 | ZCKEO05+ZCKY41 | ZCKEO05+ZCKY59
of of ):000rs | S S ]

el b= gﬁSt- sschalt., ot |, 32 5P aZE_40E) 2 40E) - s

ohne Sprung- | 2% A% | 1 1 I -
il SN — i R ?;.%30%
E " 33’ § 33’ § 0 33’ § ° °
(XE3N P2141) mm % % %
Gewicht (kg) 0,430 0,455 0,480 0,490 0,485 0,485

Hilfsschalterfunktion

EEm geschlossen
1 offen

(A) = Nockenweg
(P) = Zwangséffnung

Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfilhrung Pg 13 (2
Fur Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung Pg 13: Bitte H29 am Ende der Bestell-Nr. I6schen. Beispiel: XCK J161H29 wird zu XCK J161.

Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung fiir Rohr 1/2” NPT (2)

Fur Komplettgerate mit einer Leitungseinfihrung fir ein Rohr 1/2” NPT (USAS B2-1): Bitte H29 am Ende der Bestell-Nr. durch H7 ersetzen. Beispiel: XCK J161H29
wird zu XCK J161H7.

& mit Zwangséffnung des Offners

(1) Form gemé&R EN 50041, s. Seite 169.
(2) Uber 360° in 5°- oder 45°-Schritten durch Drehen des Hebels oder des Flansches verstellbar.

(3) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten oder mit Osen: Wir bitten um Ihre Anfrage.

(4) Wert gemessen beim Anfahren des Betétigers 100 mm von der Befestigung entfernt.
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Abmessungen Positionsschalter

OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Komplettgerate mit Monoblockgehéuse, 1 Leitungseinfihrung

Technische Daten

Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Betéatiger nicht
festgelegter Form

Betétiger — ZI
\l = ->7ﬁ = E

Max. Anfahrgeschwindigkeit| 0,5 m/s 1m/s 1,5m/s

Mech. Lebensdauer (1) 30 25 30

(in Mio. Schaltspielen)

Mindest-  Betétigung 20N 16 N 0,25 Nm

kraftbzw.  z\wangsoffnung | 50 N 40N 0,50 Nm =

-moment

Leitungseinfiihrung (3) 1 Gewindebohrung M20 x 1,5 mm, fiir Leitungsverschraubung nach ISO, Leitungs-@ 9...12 mm

(1) Begrenzung der Schaltspiele auf 15 Millionen fiir die Produkte mit Hilfsschalter XE3eP.

Abmessungen
XCK Jo61H29 XCK Jo67H29 XCK Jo051eH29
ZCK Jo + ZCK E61 ZCK Jo + ZCK E67 ZCK Jo + ZCK E05 + ZCK Y11 od. Y13

. s ]
1 210 é—m- |

7 H
- - g By
]
iml o Lﬁj N o 3
ml [ | 1 |
N ERC Q 6] ® lo] — ‘8
5 S
- o Q 3
© © ©
1 2x05,3 2x05,3 2x05,3
1 1
4 Red ) of L o
| 335 =||l.30 || = | 335 =80 ||.= 335 =130 ||.=
44 40 44 40 62 40
XCK Jo0541H29 XCK Jo0559H29
ZCK Jo + ZCK E05 + ZCK Y41 ZCK Jo + ZCK E05 + ZCK Y59

52
48 26,2
ﬁ.m._i, 19 - -2

o ﬂ ¥
J
[

B E i S — qe 4

3 3

2x05,3 2x05,3
A M— : W_E—
_ ) ) R ] ) i
33,5

33,5 = | 30 | -
60 40 60 40

107

177
62

)

132

(1) 1 Gewindebohrung fiir Verschraubung ISO M20 x 1,5 oder Pg 13 oder 1/2” NPT.
(2) Stab @ 6, Lédnge 200 mm.

(3) Max. 282

(4) Max. 190
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Bestelldaten,
Technische Daten

Positionsschalter

OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Komplettgerate mit teilbarem Gehause, 1 Leitungseinfiihrung

Mit Antrieb Fiir geradlinige Betatigung Fiir Drehachsen-Betétigung (Befestigung am Gehause)
(Befestigung am Geh&use) (Geréate fur Betatigung von rechts UND von links im Lieferumfang enthalten)
FormB (7) Form C (1) FormA (1) FormD (7)
Betétiger Metall- RollenstéBel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Langenverstellb. | Polyamidstab
KuppenstéRel Metallrolle Kunststoffrolle (2) | Metallrolle (2) Rollenhebel mit | @6 mm (2) (4)
Kunststoffrolle
e
Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfiithrung ISO M20 x 1,5 (3)
ol - 1-poliger Hilfsschalter ,,0/S“ XCK J1161H29 XCK J1167H29 | XCK J110511H29| XCK J110513H29| XCK J110541H29| XCK J110559H29
'-l - mit Sprungfunktion
< (Y] 11-12 2 3,2(A) 11-12 23° > 1112 25 » 11-12 23° » 11-12 23° >
i %E %? EE 5E EE
0 6mm 0 mm 0 90° 0 90° 0 90° 0 90°
X2 5 'Ed e e e
Gewicht (kg) 0,430 0,455 0,480 0,490 0,485 0,485
Hilfsschalterfunktion Ml geschlossen—1 offen (A) = Nockenweg
Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung Pg 13 (3)
Fir Komplettgerate mit einer Leitungseinfihrung Pg 13 ist H29 am Ende der Bestell-Nr. zu I6schen.
Beispiel: XCK J1161H29 wird zu XCK J1161.
Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung fiir Rohr 1/2” NPT (3)
Fur Komplettgerate mit einer Leitungseinfilhrung fur ein Rohr 1/2” NPT (USAS B2-1) ist H29 am Ende der Bestell-Nr. durch H7 zu ersetzen.
Beispiel: XCK J1161H29 wird zu XCK J1161H7.
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Betatiger nicht
festgelegter Form
Betétiger ? ]

1
=

=

~4

Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1mls 1,5 m/s
Mech. Lebensdauer 30 25 30

(in Mio. Schaltspielen)

Mindestkraft bzw. -moment 20N 16 N 0,25 Nm

Leitungseinfiihrung

Leitungs-@ vo

n7..13mm

1 Gewindebohrung M20 x 1,5 fir Leitungsverschraubung nach ISO

(1) Form geméaR EN 50041, s. Seite 169.

(2) Uber 360° in 5°- oder 45°-Schritten durch Drehen des Hebels oder des Flansches verstellbar.
(3) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten: Wir bitten um Ihre Anfrage.
(4) Wert gemessen beim Anfahren des Betétigers 100 mm von der Befestigung entfernt.
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Abmessungen Positionsschalter
OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Komplettgerate mit teilbarem Gehause, 1 Leitungseinfiihrung
XCK J1611H29 XCK J1167H29 XCK J110511H29, XCK J110513H29
17, 222
5 212
17, 210 | Q
- #
imB | - 8 1'@: @
[ I_I_l_ @ L ri =
3 ~ 21— g
3 o X o
b 3 9
2x05,3 2x05,3 @ 2x@53 ©
0 o 0 R ?
25 /) 25 /) 25 /)
36 =,[.30 = 36 =,1l.30 - 62 =.11.30 =
42,5 42,5 42,5
XCK J110541H29 XCK J110559H29
I.L. 48 062
5,5 44 219 "—’ 262
| Jl 2 |
il
] QO 8 . .
gl
3 O
= L o
3
e . o
2x05,3 © 2x05,3 -
0 ? 0 ? Y
25| /1) 25 /1)
60 =180 || = 60 =130 || =
425 42,5
(1) 1 Gewindebohrung M20 x 1,5 fiir Verschraubung ISO oder Pg 13 oder 1/2” NPT.
(2) Stab @ 6, Lénge 200 mm.
(3) Max. 289.
(4) Max. 190.
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Bestelldaten,
Technische Daten

Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Komplettgerate mit Monoblockgehause

Anschluss Gber Steckverbinder M12

Mit Antrieb Fiir geradlinige Betétigung Fiir Drehachsen-Betatigung (Befestigung am Gehause)
(Befestigung am Geh&use) (Gerate fur Betatigung von rechts und von links im Lieferumfang enthalten)
FormB (7) Form C (1) FormA (1) FormD (7)

Betétiger Metall- RollenstéRel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Langenverstellbarer | Polyamidstab
KuppenstoRel Metallrolle Kunststoffrolle (2) | Metallrolle (2) Rollenhebel mit @6mm(2)(3)

Kunststoffrolle (2)

Bestelldaten (4)

ol — ijoligerHiIfsschaIter XCK J161D XCK J167D XCK J10511D XCK J10513D XCK J10541D XCK J10559D

®| &l eesy o S o S

- mit Sprungfunktion

I A (XE2S P2151) a2 47 | s 81 |, 280 SR | 23 see) |29 . 28 .
i 5 | S| — | e[ —
13-|40> am | 5 — o 50 oL 90 oL %0 B 20°

0,9 1,5 11° 11° 11° 11°

Gewicht (kg) 0,430 0,455 0,480 0,490 0,485 0,485

Hilfsschalterfunktion I geschlossen (A) = Nockenweg
1 offen (P) = Zwangsoéffnung

Technische Daten

Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Betatiger nicht

festgelegter Form
Betitigungsart m = ]

o

~ 4

Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1m/s 1,5m/s

Mechanische Lebensdauer 30 25 30

(in Mio. Schaltspielen)

Mindestkraft bzw. Betatigung 20N 16 N 0,25 Nm

-moment Zwangsoffnung 50 N 40N 0,50 Nm = =
Anschluss Steckverbinder M12, Ui=60V, le = 4 A (passende Leitungsdosen, s. unten).

(1) Form geméaR EN 50041, s. Seite 169.

(2) Uber 360° in 5°- oder 45°-Schritten durch Drehen des Hebels oder des Flansches verstellbar.
(3) Wert gemessen beim Anfahren des Betétigers 100 mm von der Befestigung entfernt.
(4) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten: Wir bitten um Ihre Anfrage.

Bestelldaten der Leitungsdosen

Typ des Steckverbinders M12 gerade, 5-polig, 4 A/24 V max. M12 winkelig, 5-polig, 4 A/24 V max.
Mit Leitung @ 5,8 mm L=2m XZ CP1164L2 XZ CP1264L2
(4x0,34 mm?+1x 0,5 mm?)
L=5m XZ CP1164L5 XZ CP1264L5
L=10m XZ CP1164L10 XZ CP1264L10
Gewicht (kg) L=2m 0,115
L=5m 0,270
L=10m 0,520
106
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Abmessungen, Positionsschalter

Anschliisse OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Komplettgerate mit Monoblockgehause
Anschluss Uber Steckverbinder M12

Abmessungen
XCK J161D XCK J167D XCK J1051eD
57
7. 5 | at

|
-

@12

17 _I_ 210 2

A |

- L

D_ 1%) I:th c,; %) 8
| [, 1 I 1
g 5 S

2x@5,3 2x@5,3

T
:‘30‘

133

| 107
N
x
S}
o
w
g
|60
h 120
| 60
N
P
‘ 60

‘33,5 335 o = ‘ 30 ‘ =

N = 30 = 33,5 o =
44 40 44 40 62 40
XCK J10541D XCK J10559D XZ CP1164Le
%2 0!
48 26,2 A
ai

42 L

107

ﬂ’“ﬂ:i' 219 J:[—u %—

%)
ﬁ%
Slb— 1

N ' Q)
: _ ]
N QY
®
3 8
2x25,3
= E
’33,5 o ‘33,5 g_ = ’30‘ =
59 59 40
(1) Stab @ 6, Lédnge 200 mm.
(2) 282 max.
(3) 190 max.
L: Leitungslénge 2, 5 oder 10 m.
Anschliisse
Positionsschalter XCK JeeseeD Leitungsdose XZ CP1e64Le
2 2
@)
3 1 110  0)3
[®)
2 7 2 7
1-2=,0"(NC) (.,l - 1=braun
3-4=_S8“(NO) I ® 2=weil}
5=L - 3=blau
4A/24Vmax. ¥ & 4 =schwarz

5 =L gelb/grun
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Bestelldaten, Positionsschalter

Technische Daten OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Komplettgerate mit Monoblockgehause
Anschluss tUber Steckverbinder 7/8” 16 UN

Mit Antrieb Fir geradlinige Betédtigung Fir Drehachsen-Betatigung (Befestigung am Gehause)
(Befestigung am Geh&use) (Gerate fiir Betatigung von rechts und von links sind im Lieferumfang enth.)
FormB (7) Form C (1) FormA (1) FormD (7)
Betétiger Metall- RollenstéRel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Ldngenverstell- Polyamidstab
KuppenstoRel Metallrolle Kunststoffrolle (2) | Metallrolle (2) barer Rollenhebel | @6 mm (2) (3)
mit Kunststoffrolle
(2
Bestelldaten (4
ml - 2-poliger Hilfsschalter XCK J161A XCK J167A XCK J10511A XCK J10513A XCK J10541A XCK J10559A
2] i
50+ 8%
\]"_ mit Sprungfunktion 2 47(P) 32(A) 8,1(P) 23° 58°(P) 23° 58°(P) 23° 23°
| & xe2sP2151) A —— E—— W ——— -
wmo Gam 13440% m‘m |e-mO§< 9040 1314 9040 m.u(5< 9040 13-14(54 9040
0,9 1,5 11° 11° 110 110
Gewicht (kg) 0,430 0,455 0,480 0,490 0,485 0,485
Hilfsschalterfunktion M geschlossen (A) = Nockenweg & mit Zwangséffnung des Offners
1 offen (P) = Zwangso6ffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Betatiger nicht
festgelegter Form
Betdtigungsart _»7
I_D_Im 7@7 } !‘8‘\ .
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1m/s 1,5m/s
Mechanische Lebensdauer 30 25 30
(in Mio. Schaltspielen)
Mindestkraft bzw. Betatigung 20N 16 N 0,25 Nm
-moment Zwangsoffnung 50 N 40N 0,50 Nm [- =
Anschluss Steckverbinder 7/8“ 16 UN, Ui = 250 V; le = 6 A (passende Leitungsdosen, s. unten).

(1) Form geméaB EN 50041, s. Seite 169.

(2) Uber 360° in 5°- oder 45°- Schritten durch Drehen des Hebels oder des Flansches verstellbar.
(3) Wert gemessen beim Anfahren des Betétigers 100 mm von der Befestigung entfernt.

(4) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten: Wir bitten um Ihre Anfrage.

Bestelldaten Leitungsdosen

Typ des Steckverbinders 7/8“ 16 UN gerade, 5-polig, 6 A/250 V max.
Mit Kabel & 6,7 mm L=2m XZ CP1771L2
(5x0,5 mm?)
L=5m XZ CP1771L5
L=10m XZ CP1771L10
Gewicht (kg) L=2m 0,190
L=5m 0,475
L=10m 0,950
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Abmessungen, Positionsschalter
Anschliisse OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,

Komplettgerate mit Monoblockgehause
Anschluss tUber Steckverbinder 7/8” 16UN

Abmessungen
XCK J161A XCK J167A XCK J1051eA
57
17 . s |7 a1
5 a12 |
17 1 !
il - P! iy
L ol
iml Q ~ %) 3
ERE Q 6] © o] 3 6] © fo} ]
"C\_) o T Q " 2
©
2x@5,3 © 2x@5,3 © 2x@5,3
0y o [T~ ] (SN b L ()
15 = 15 = ‘ = =
33,5 = 30 = 33,5 = 30 = | 335 = 30 =
44 40 44 40 62 40
XCK J10541A XCK J10559A XZ CP1771Le
52
N 48 , Q@
44 219 ] 8
ﬂ | 55 ‘ L ‘
N | ! |
o
‘_: <
~ N %)
~ Y ©
! A = \,
o — o
®
o o
© ©
2x05,3 2x05,3
) o . o B—
= = = =
33,5 = 30 = 33,5 = 30 =
59 40 59 40
(1) Stab @ 6, Lédnge 200 mm.
(2) 282 max.
(3) 190 max.
L: Leitungslénge 2, 5 oder 10 m.
Anschliisse
Positionsschalter XCK JeoeooA Leitungsdose XZ CP1771Le
3
le)
2 5 o 4
o O
1 5
1=21 ml by 1 =schwarz
2=22 N 2=blau
3=4L ;1 ~ 3 =gelb/griin +
4=14 - « 4 =praun
5=13 5 = weil
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Aufbau mit Bestelldaten

Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause,
Einzelkomponenten zum variablen Aufbau

Rollenhebel mit
Kunststoffrolle
1 Anfahrrichtung

ZCKE21 &

Rollenhebel mit
Metallrolle
1 Anfahrrichtung

ZCKE23 &

Metall-KuppenstoRel

RollenstéRel seitlich RollenstoRel seitlich mit

seitlich mit Metallrolle, Rolle Metallrolle, Rolle vertikal (7)
horizontal (7)

zck E63 © ZCKE64 O ZCKE65 O

Federstab Federstab mit
Metalldrahtende

ZCK E08 ZCK E06

ZCK E67

RollenstéRel mit
Metallrolle, mit aufien-
liegender Dichtung.

ZCKE629 O

RollenstéRel mit Metallrolle

ZckEs2 O

Metall-KuppenstoRel

I
RollenstéRel mit
Metallrolle, verstéarkte
Ausfihrung

KugelstoRel mit

Metall-KuppenstoRel mit

Stahlkugel auBenliegender Dichtung
ZCKE61 O ZCK E66 O ZCKE619 O
Monoblockgehause, Teilbares Hilfsschaltergehause,

Monoblockgehause fiir 2-polige
Hilfsschalter, 1-stufiges Um-
schalten, Steckverbinder M12 (2)

ZCK J1D, J5D, J6D, J7D @
ZCK J8D

Leitungseinfuhrung fur Pg13,
1-stufiges Umschalten (2) (3)

ZCK JD3e,
ZCK 41,45, 06, J7,J9 O

Monoblockgehéduse,

1-stufiges Umschalten (2) (3)

ZCK J2,J8
Monoblockgehéause,

Leitungseinfuhrung fur Pg 13,

2-stufiges Umschalten (2) (3)
ZCK J4

(1) Nicht zu verwenden mit den Hilfsschalterblécken ZCKJ4 und ZCKJ41.

(2) Weitere Informationen, s. Seite 112.

(3) Bei einer Gewindebohrung ISO M20 x 1,5: am Ende der Bestell-Nr. H29 hinzufiigen. Beispiel: ZCKJ1 wird zu ZCKJ1H29.
Bei einer Gewindebohrung 1/2” NPT: am Ende der Bestell-Nr. H7 hinzuftigen. Beispiel: ZCKJ1 wird zu ZCKJ1H7.

Leitungseinfuhrung fur Pg 13,

Leitungseinfuhrung fur Pg 13,
1- oder 2-stufiges Umschalten (2)

(3)
ZCK J11,J21, J41

Y eiemecanique
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Aufbau mit Bestelldaten
(Fortsetzung)

Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause,
Einzelkomponenten zum variablen Aufbau

Metallstab
@ 3mm
L=125mm (5)

Metallstab
@3 mm
L=125mm (5)

ZCK Y51 ZCKY53

?

l
;
]

Federhebel mit Federhebel mit

Kunststoffende (4)

ZCKY81 ZCK Y91

Langenverstellbarer
Rollenhebel mit
Kunststoffrolle (4)

ZCKY41

Ohne
Raststellung
Betatigung
von rechts
UND von
links oder von
rechts ODER
von links

ZCK E05 Rollenhebel mit

Metallrolle (5)
ZCKY13 O

Rollenhebel mit
Kunststoffrolle (5)

kY11

&

Metallstabende (4)

Langenverstellbarer
Rollenhebel mit
Metallrolle (4)
ZCKY43

Glasfiberstab Polyamidstab

@3 mm @6 mm

L=125mm (5) L =200 mm (5)
@)

ZCK Y52 ZCKY59

Rollenhebel mit
Walzlagerrolle (5)

ZcKY14 O

Hilfsschaltergehause, Leitungseinfiihrung fir Pg13,
Monoblockgehéause, 2-stufiges Umschalten, 2-polig
2 ,0/S" gestuft schaltend, mit Sprungfunktion (3)
2-stufiges Umschalten: 1 von rechts UND 1 von links
(siehe Seite 119)

ZCK J404

Ohne Raststellung,
Betéatigung von
rechts UND von links (6)

1 Bahn (5)

Gabelhebel mit
Kunststoffrolle

Hilfsschaltergehause, Leitungseinfuhrung fir Pg 13,
teilbares Gehause, 2-stufiges Umschalten, 2-polig
2,0/S* gestuft schaltend, mit Sprungfunktion (3)
2-stufiges Umschalten: 1 von rechts UND 1 von links
(siehe Seite 119)

ZCK J4104

Gabelhebel mit
Kunststoffrolle
2 Bahnen (5)

ZCK E09 ZCKYT71

& : mit Zwangséffnung.

(4) Hebel tiber 360° in 5°- oder 90°-Schritten durch Drehen des Réndelrades verstellbar.
(5) Hebel tiber 360" in 5°- oder 45°-Schritten durch Drehen des Flansches verstellbar.
(6) Einsetzbar mit den Hilfsschaltergehdusen ZCKJ1e, J2o, J31, J39.

ZCKY61

@ Telemecanique
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Bestelldaten Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Komplettgerat mit Monoblockgeh&use Einzelkomponenten:
Hilfsschaltergehduse

Monoblockgehéduse mit 2-poligem Hilfsschalter

Ausfiihrung Mit Hilfsschalter Funktion Zwangs- Leitungsein- Bestell-Nr. Gew.
6ffnung (7) fithrung kg
1-stufiges Umschalten ,O+8" 9| &) Pg 13 ZCK J1 0,310
mit Sprungfunktion ISOM20x1,5 ZCK J1H29 0,310
(XE2SP215T) o) o 12’NPT  ZCKJ1H? 0,310
2,0/s¥, gleichzeitig 52| -| ol 5| - Pg 13 ZCK J2 0,310
Zcha"e?d, l?t?'t _ ISOM20x1,5 ZCK J2H29 0,310
prungfunktion "
(XES P2021) il BT I I 1/2” NPT ZCK J2H7 0,310
,0+ S, gestuft 9| 5 = Pg 13 ZCK J5 0,310
ZCha"e?dw I?t_hne . ISOM20x1,5 ZCK J5H29 0,310
prungfunktion -
(XE2N P2151) ‘ﬁ « 1/2" NPT ZCK J5H7 0,310
,S + O, Uberlap- ‘o3| @ Pg 13 ZCK J6 0,310
pﬁnd gchaltefndkf _ ISOM20x 1,5 ZCK J6H29 0,310
ohne Sprungfun |on "
(XE2N P2181) < 1/2" NPT ZCK J6H7 0,310
,0 + 0, gleichzeitig - @ Pg 13 ZCK J7 0,310
gcha"e?d Ighne ISOM20x1,5 ZCK J7TH29 0,310
prungfunktion "
(XE2N P2141) 1/2” NPT ZCK JTH7 0,310
,S+ S gleichzeitig o 8| - Pg 13 ZCK J8 0,310
gcha"e?d, ﬁ,hne ISOM20x1,5 ZCK J8H29 0,310
prungfunktion "
(XE2N P2131) iﬁ ;} 172" NPT ZCK J8H7 0,310
,0+ 06" mit = ) Pg 13 ZCK J9 0,310
Sprungfunktion _ ISOM20x 1,5 ZCK J9H29 0,310
(XE2S P2141) 8 UZNPT  ZCKJ9H7 0,310
2-stufiges Umschalten 2,0/8" gestuft 5«_)| p ﬁ| b~ Pg 13 ZCK J4 0,310
Zcha"e?d« I:?_'t _ ISOM20x 1,5 ZCK J4H29 0,310
prungfunktion "
(XES P2031) | o 3] w 1/2" NPT ZCK J4H7 0,310
Monoblockgehduse mit 3-poligem Hilfsschalter
Ausfiihrung Mit Hilfsschalter Funktion Zwangs- Leitungsein- Bestell-Nr. Gew.
offnung (7) filhrung kg
- ,O+S + S mit - gl ‘cgl = Pg 13 ZCK JD31 0,310
Sprungfunktion a0 ISOM20x 1,5 ZCK JD31H29 0,310
(XE3S P2151) o ;r),} 3\ 1/2" NPT ZCK JD31H7 0,310
L0+ 0 + S mit =l = g_,| o Pg 13 ZCK JD39 0,310
Sprungfunktion 7 ISOM20x 1,5 ZCK JD39H29 0,310
(XESSP2141) o o 3\ 12’NPT  ZCKJD39H7 0,310
LO+O+ S gestuft | - 52| ) Pg 13 ZCK JD37 0,310
Zcha"e?d, ﬁ,hne 1 ISOM20x1,5 ZCK JD37H29 0,310
prungfunktion \ "
(XE3N P2141) al of = 1/2" NPT ZCK JD37H7 0,310
LO+S+S gestut ¢ 3| 5«_>| o Pg 13 ZCK JD35 0,310
;Cha"e?dw ft_hne _ﬁ“\ ISOM20x1,5 ZCK JD35H29 0,310
prungfunktion "
(XE3N P2151) q 3| 2 1/2" NPT ZCK JD35H7 0,310

(1) &: Mit Zwangsoffnung des Offners.
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Bestelldaten (Fortsetzung)

Positionsschalter

OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause,
Einzelkomponenten: Hilfsschaltergehause

Teilbare Hilfsschaltergehause

Ausfiihrung Mit Hilfsschalter Funktion Zwangs- Leitungsein- Bestell-Nr. Gew.
6ffnung (7) fithrung kg
1-stufiges Umschalten 1-polig, ,O/S* mit Ql = - Pg 13 ZCKJ11 0,300
Sprungfunktion ISOM20x1,5 ZCK J11H29 0,300
il ] 1/2” NPT ZCK J11H7 0,300
2-polig, 2,0/S" o| = cc?‘l bl Pg13 ZCK J21 0,300
glilcnzelélg ’ _ ISOM20x 1,5 ZCK J21H29 0,300
schaltend, mi 5
Sprungfunktion i IS A I 1/2” NPT ZCK J21H7 0,300
2-stufiges Umschalten 2-polig, 2,0/S" ol =| g gl - Pg 13 ZCK J41 0,300
gestuft schaltend, _ ISOM20x 1,5 ZCK J41H29 0,300
mit Sprungfunktion | o 3| o 1/2” NPT ZCK J41H7 0,300
Hilfsschaltergehdause mit Drehachsenantrieb (ohne Betitiger)
Ausfiihrung Mit Hilfsschalter Funktion Zwangs- Leitungsein- Bestell-Nr. Gew.
6ffnung (7) fiihrung kg
Monoblockgehause
2-stufiges Umschalten 2-polig, 2,0/S¢ o :L 8| b~ Pg 13 ZCK J404 0,455
fur die Links- und Rechts- gestuft schaltend, ! o ISOM20x 1,5 ZCK J404H29 0,455
Drehbetatigung mit Sprungfunktion »
(siehe Seite 119) il IS B o 1/2” NPT ZCK J404H7 0,455
Teilbares Gehduse
2-stufiges Umschalten 2-polig, 2,0/S¢ ® :L ol 5| - Pg 13 ZCK J4104 0,465
furr die Links- und Rechts- gestuft schaltend, o ISOM20x 1,5 ZCK J4104H29 0,465
Drehbetatigung mit Sprungfunktion »
ZCK J404 (siehe Seite 119) I &R 12" NPT ZCK Ja104H7 0,465
Oberteil fiir teilbares Gehause
|l_|—[l Beschreibung Verwendung Hilfsschalter Bestell-Nr. Gew.
kg
1-polig, 1,0/« FurZCK J11 Silber ZCK J01 0,150
mit Zwangséffnung
2-polig, 2 ,,0/S“ gleichzeitig schaltend FurZCK J21 Silber ZCK J02 0,160
mit Zwangséffnung
2-polig, 1,,0/5“ + 1,0/ gestuft schaltend Fur ZCK J41 Silber ZCK Jo4 0,160
(1) &: Mit Zwangsdéffnung des Offners.
ZCK JOe
113
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Bestelldaten Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause,
Einzelkomponenten: Hilfsschaltergehduse

Monoblock-Hilfsschaltergehduse mit Anzeigemodul und 2-poligem Hilfsschalter

Ausfiihrung Mit Hilfsschalter Funktion Zwangs- Leitungsein- Bestell-Nr. Gew.
offnung (7) fiihrung kg

Mit Anzeigemodul 1 LED =24 V

1-stufiges Umschalten 2-polig, ,0 + S* mit 5 @ Pg 13 ZCK J120 0,320
Sprungfunktion o
(XE2S P2151) N
N

<) Pg 13 ZCK J520 0,320
gestuft schaltend,
ohne Sprungfunktion
(XE2N P2151)

2|
]
2-polig, ,0 + S* 52|
y

Mit Anzeigemodul 2 LED === 24V
ZCK Jooe® 1-stufiges Umschalten 2-polig, ,0 + S*

mit Sprungfunktion
(XE2S P2151)

<) Pg 13 ZCK J121 0,320
ISOM20x 1,5 ZCK J121H29 0,320

gestuft schaltend_, ISOM20x 1,5 ZCK J521H29 0,320
ohne Sprungfunktion
(XE2N P2151)

Mit Anzeigemodul 2 LED ~ 110/240 V

2|
i

2-polig, ,,O + S 53' by @ Pg 13 ZCK J521 0,320
T

1-stufiges Umschalten 2-polig, ,0 + S* m| 5 <) Pg 13 ZCK J134 0,320
mit Sprungfunktion '\ ISOM20x 1,5 ZCK J134H29 0,320
(XE2S P2151) "T N
-~ (oY}
2-polig, ,0 + §* 53| 5 =) Pg 13 ZCK J534 0,320
gestuft schaltend, - ISOM20x 1,5 ZCK J534H29 0,320
ohne Sprungfunktion
(XE2N P2151) I &

Teilbares Hilfsschaltergehdause mit Anzeigemodul und 1-poligem Hilfsschalter

Ausfithrung Mit Hilfsschalter Funktion Zwangs- Leitungsein- Bestell-Nr. Gew.
o6ffnung (7) fiihrung kg

Mit Anzeigemodul 2 LED === 24 V

1-stufiges Umschalten 1-polig, ,0/S* mit ‘Ql = - Pg 13 ZCK J1121 0,340

Sprungfunktion ISOM20x 1,5 ZCK J1121H29 0,340
AN
Mit Anzeigemodul 2 LED ~ 110/240 V
1-stufiges Umschalten 1-polig, ,0/S* mit o| = - Pg 13 ZCK J1134 0,340
Sprungfunktion ISOM20x 1,5 ZCK J1134H29 0,340
I &
ZCKJ1e00@

(1) &: Mit Zwangséffnung des Offners.

Technische Daten der Anzeigemodule

Ausfiihrung 1LED oder 2 LED 2LED
Bemessungsisolationsspannung | = 50 V, nach IEC 60947-1 ~ 250V, nach IEC 60947-1
Stromaufnahme 7 mA/LED 9 mA/LED
Bemessungsbetriebsspannung | =24V ~ 110/240 V
Spannungsbereich === 20...30 V (einschl. Restwelligkeit) ~ 95...264V
Lebensdauer 100000 h 100 000 h
Verpolungsschutz Ja -
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Bestelldaten Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause,
Einzelkomponenten: Hilfsschaltergehduse

Monoblockgehduse mit 2-poligem Hilfsschalter und Steckverbinder M12

Ausfiihrung Mit Hilfsschalter Funktion Zwangs- Bestell-Nr. Gew.
offnung (1) kg
1-stufiges Umschalten 2-polig, ,0 + S* ml I~ &) ZCK J1D 0,320
mit Sprungfunktion N
(XE2S P2151) q N%
- «
2-polig, ,0 + S* g_:l b &) ZCK J5D 0,320
gestuft schaltend, -
ohne Sprungfunktion q N%
(XE2N P2151) - «

Uberlappend schaltend,
ohne Sprungfunktion
(XE2N P2161)

2-polig, ,0 + O :\(‘z < % o ZCKJ7D 0,320

2-polig, ,S + O* = % Ql <) ZCK J6D 0,320

gleichzeitig schaltend,
ohne Sprungfunktion
(XE2N P2141)

2-polig, ,S + S* s:)l al - ZCK J8D 0,320
gleichzeitig schaltend, -

ohne Sprungfunktion q j
(XE2N P2131) -

(1) Mit Zwangséffnung des Offners.
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Bestelldaten

Positionsschalter

OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,

Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehéause

Einzelkomponenten: Hilfsschalterblécke

Hilfsschalterblécke
Hilfsschalter Funktion Fir Hilfsschalter- Zwangs- Bestell-Nr. Gew.
gehduse offnung (7) kg
2-polige Hilfsschalter
,0+8¢ 9| N ZCK J1 =) XE2S P2151 0,020
mit Sprungfunktion L ZCKJ1D
T
— N
L0+ 8 ml by ZCK J5 @ XE2N P2151 0,020
XE2S P21e1 gestuft schaltend, e ZCK J5D
ohne Sprungfunktion q N
— N
2,08 col - g| 5 ZCKJ2 - XES P2021 0,045
gleichzeitig schaltend, NS
mit Sprungfunktion
b I IR
2,08« ml - gl IS ZCK J4 - XES P2031 0,045
gestuft schaltend, NS
mit Sprungfunktion <) of <] «
-~ | & «
.S+ 0« I~ ml ZCKJ6 =) XE2N P2161 0,020
tiberlappend schaltend, X ZCK J6D
XE2N P21e1 ohne Sprungfunktion ol <
N —
L0 +0« | ® ZCKJ7 @ XE2N P2141 0,020
gleichzeitig schaltend, L ZCKJ7D
ohne Sprungfunktion o o
— 8Y)
»S+ 8 ml gl ZCK J8 - XE2N P2131 0,020
gleichzeitig schaltend, N ZCKJ8D
ohne Sprungfunktion
T 3
,0+ 0~ - = ZCK J9 = XE2S P2141 0,020
mit Sprungfunktion L
o N
— aV)
3-polige Hilfsschalter
,0+8+8¢ = 3| c"_>| ZCK JD31 &) XE3S P2151 0,035
mit Sprungfunktion R
3V < %
5] @ -
~0+0+s* s sl 9 ZCKJD39 =) XE3S P2141 0,035
mit Sprungfunktion R
of o 2)
,0+0+8* sl 5 ‘ogl ZCKJD37 @ XE3N P2141 0,035
gestuft schaltend, oy
ohne Sprungfunktion ol o :)
@ N —
XE3e P21e1 »O+8+8“ by gl ‘cgl ZCK JD35 @ XE3N P2151 0,035
gestuft schaltend, Nl
ohne Sprungfunktion N :1 q
N (e} —
(1) & : Mit Zwangsoffnung des Offners.
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Bestelldaten Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause
Einzelkomponenten: Zusatzkomponenten

Anzeigemodule mit Deckel bzw. Oberteil mit Anzeige

Verwendung fiir Leuchtanzeige Spannung Bestell-Nr. Gel\(/v.

Monoblockgehéduse 1LED =24V ZCK Z020 0,0§0
2 LEDs =24V ZCK 2021 0,060
2 LEDs ~ 110/240 V ZCK 2034 0,060

Teilbares Gehduse 2LEDs =24V ZCK J0121 0,200
2LEDs ~ 110/240 V ZCK J0134 0,200

Anzeigemodule

Verwendung fiir Leuchtanzeige Spannung Bestell-Nr. Gel\(N.

Monoblockgehéuse 1LED =24V ZCK J902 0,039‘]0
2LEDs =24V ZCK J906 0,030
2LEDs ~ 110/240V ZCK J904 0,030

Widerstandsmodul fiir Diagnosezwecke

;

Verwendung fiir Widerstandstyp Bestell-Nr. Gew.
) kg
ZCK J90e Monoblockgehduse 15kQ, 1/4 W ZCK J82A 0,030
(nurZCK J1)
Weitere Varianten Gerate mit Anzeigemodulen fiir andere Betriebsspannungen.

Wir bitten um Ihre Anfrage.

ZCK J82A

5] Telemecaniue | "7
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Funktion

Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,

Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehéause

Einzelkomponenten

Funktionsdiagramme (mit Zwangséffnung des Offners nur bei Einsatz von Baugruppen mit Zwangséffnung &)

Antrieb ZCK E61, E619, E66 mit Hilfsschaltergehduse

ZCK J1e
2 47(P)

1

IR=ER

=}

=
6mm

o
©

ZCK JD39
2

~
LIN
3

o

SRR
(=]
‘ I m
AMATYY

o
3
3

ZCK J2e
2
Rt ?:
11-12/21-22 -
13-14/23-24 -
0 6m
0,9
ZCK JD37
o 2 34(P)
31-32
jt=H

0 3,2 6mm

Antrieb ZCK E63 mit Hilfsschaltergehduse

ZCK J1e
15 4(P)

2R=R
gy
3

3

(=]
o
'y

o

ZCK JD39

gl
ES
)

o Sty
o
[l
ERYY\AAL
3

o
©

ZCK J2e

ZCK JD37
15 29(P)

0 2,7 5,5mm

Antrieb ZCK E64, E65 mit Hilfsschaltergehduse

ZCK J1e
2,6(A) 6,4

P)
z
3

mi

Iig
v
3

ZCK JD39
2 6(A) 64

DE%E;“\%
hw

3

EQYVAS

ZCK J2e

11-12121-22 2

131412324 [

117122122 T

13-2423.24 -
0 mm

15
ZCK JD37

2,6(A) 4,7(P)
212
4%
3

0 4,6 mm

Antrieb ZCK E67, E629 mit Hilfsschaltergehause

ZCK J1e

o 3.2(A) 8,1(P)
21-

13-

R
o

htﬂ
ENVY
Zun

ZCK JD39

2

oERNIRN
&
N
£
3 AkAvYY

il

ZCK J2e

ZCK JD37
3.2 59(P)

0 53 mm

Antrieb ZCK E21, E23 mit Hilfsschaltergehduse

ZCK J1e
oo 5(A) 11,5&3)
13-14 =
it E
mm
22
ZCK JD39
o 5(A) 1,5>(P)
il 5
R 2
0 mm

ZCK J2e
5(A)

11-12121-22
13-14/23-24
11-12121-22
13-14/23-24
0

22

3

ZCK JD37
5(A) 8,5(P)

21-22
31-32
1814

0 8 mm

AAYY

m

Antrieb ZCK E06, E08 mit Hilfsschaltergehduse

ZCK J1e

122

314 z

122 T

514 -
0

10°
ZCK JD39

ZCK J4de
Unbetitigt

ZCK J2e

11-12121-22
13-14/23-24
11-12/21-22
13-14128-24
0
o]

10°

AAYY

- -~ o N
< Y] < N A
— - 3\ N

ZCK J5e ZCK J6e ZCK J7e ZCK J8e ZCK J9
2 34(P) 32 4,6(P) 3,4(P) 2 47(P)
4% e == =] == = | i 5
0 32 6mm 2 6mm 2 smm ) ) 6mm H <
0, 6mm
0,9
ZCK JD31 ZCK JD35
2 47 2 34(P)
] 3
?&53 3 0 32 6mm
0 6mm
0,9
ZCK J5e ZCK J6 ZCKJ7 ZCK J8 ZCK J9
15 2,9(P) 2,7 4,1(P) 2,9(P) 15 4(P)
i fxr i I E e 5
0 2755mm 015 55mm 015 55mm 015 55mm él:&%o 2
5,5mm
0,9
ZCK JD31 ZCK JD35
15 4P) 15 29(P)
» 2122
E »4
3 0 27 55mm
5,5mm
0,9
ZCK J5e ZCK J6 ZCKJ7 ZCK J8 ZCK J9
- 2,6(A) 4,7(P) uz 3,7 5,8(P) s 4,7(P) o - 2,6(A)6,4(:P)
i 2,6 mm 0 2,6(A) mm 0 26(A) mm 0 26(A) mm Bt 2
0 mm
1,5
ZCK JD31 ZCK JD35
2,6(A) 64(P) 26(A) 47(P)
%4 E 3%
7 5 i
33 2 0 4,6 mm
0 mm
15
ZCK J5e ZCK J6 ZCKJ7 ZCK J8 ZCK J9
3,2(A) 59(P) 53(A) 8(P) 5,9(P) an32(A) 81(P)
fixii 5 ™" b i 2 5
0 53 mm 32 mm 32(A)  mm 32()  mm a2 mm
15
ZCK JD31 ZCK JD35
2o 2 AL 81(P) 32 5.9(P)
flear] = aazsﬁﬁ
0 1'54 mm
ZCK J5e ZCK J6 ZCK J7 ZCK J8 ZCK J9
oA 85(P) A 115(P) s 8,5(P) s e S 115(P)
13-140 3 mm 13-14 S(A) m 13-140 508) mm ‘S‘AOES(A) mm E-ig E
mm
22
ZCK JD31 ZCK JD35
) 115(P) S P) 85(P)
21-23 E 1
4 3 o & mm
0 EF) mm
ZCK J5e ZCK J6 ZCK J7 ZCK J8 ZCK J9
e ——— T — e = ="
10°
ZCK JD31 ZCK JD35
2122 20 > 2122 2
zg@;?; ==
feard 2
0 0
1. Schaltstufe 2. Schaltstufe
[ NI [} — [ [
20 EL 8§ ay 2 CLR AL 3
d e £ — ~
o of gl of L = of 3o

Hilfsschalterfunktion

Il geschlossen (A) = Nockenweg
[ offen (P) = Zwangsoffnung
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Funktion,
Anschliisse

Positionsschalter

OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehéause
Einzelkomponenten

Funktionsdiagramme (mit Zwangséffnung des Offners nur bei Einsatz von Baugruppen mit Zwangséffnung &)

Antrieb ZCK E05 mit Hilfsschaltergehduse

ZCK J1e ZCK J2e ZCK J5e
e 2 58(P) T a2 . 23 A0(P)
R —— o
0 90° ofl, 90°
11° 11
ZCK JD39 ZCK JD37 ZCK JD39
S 58(P) 23 40'(P) a2 A0
sl 3 B s
5% 3 0 33" 90° 0 33" 90
13-14 -
0 la 90°
11"
ZCK J4e
Unbetitigt

col - ml -
< -] § &
= | d] «

Antrieb ZCK E09 mit Hilfsschaltergehduse

ZCK J1e ZCK J2e ZCKJD31
0 65°90° 0 65°90° sz s —28,(P)
S > 1S1EE0E, —— a7 5
A ] 3 FEREEA ] e ————F 3&53 3
90°65° 0 90°65° 0 o 90"

11"°

ZCK J404, J4104 (Antrieb mit Hilfsschaltergehéduse)

Unbetitigt

14

ZCK J6 ZCK J7
33° 50°(P) 40°(P)
%A ] ——|
23° 90° 23° 90°
ZCK JD31
—1
2122 -
e 3
0 < 90

’g\@%

ZCKJ8 ZCK J9
(e 23 58°(P)

- ik 5
23°  90° 2\-220 90:

2. Schaltstufe, nach rechts oder links

Schalten nach links

IEér|

Hilfsschalterfunktion Hl geschlossen
[ offen

Anschlusspldne

Anzeigemodule

1LED =24V 2LEDs =24V

+ +

(P) = Zwangséffnung

2 Glimmlampen ~ 110/120 oder 220/240 V

~N

22
TN
14 13

X3

3 M @)

X1

*
14 13

@)

(1) Orangefarbene LED
(2) Griine LED

ZCK JeD
2

21

14 13
|
22 |
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Abmessungen Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehéause
Einzelkomponenten

Hilfsschaltergehause

ZCK J1, J2, J5, J4, Je2e, Je3e, J6, J7, JB, JO ZCK J11,J21, J41, J11ee ZCK J1D, J5D, J6D, J7D, J8D
ZCK J1H29, J2H29, J5H29, J4H29, Je2eH29, Je3eH29, ZCK J11H29, J21H29, J41H29, J11eeH29
J6H29, J7H29, J8H29, JOH29 ZCK J11H7, J21H7, J41H7, J11eeH7

ZCK J1H7, J2H7, J5H7, J4H7, Je2eH7, Je3eH7, J6H7,
J7H7, J8H7, JOH7

2x05,3 2x05,3

re) g 0y
j& s P § o : ﬂ& .
5 - 3 ] 2x05,3 g :
(1)
L el i _ # 9  ben
|35 = |80 |l.= Jo) - |l.s0 |-
44 40 36 42,5 ‘ 335,

44 40

5
6,5

|5

76,5
83,5
76,5
Q
60

12|
L

Hilfsschaltergehdause mit montiertem Drehachsenantrieb
ZCK J404, ZCK J404H29, ZCK J404H7 ZCK J4104, ZCK J4104H29, ZCK J4104H7

M6 o M6 2
:ﬁ]* -t @ 1 éﬂ 1 © 1
o | | N
0]
2x@53 | @ 2x05,3 | ¢
1
LZ\ ; o @ f % bl
335, = | 30 || - /1) = .30 ||.=
44 40 36 425
60 60
Antrieb fiir geradlinige Betétigung
ZCK E®61 ZCKE619 ZCKE63
17 o @10 17, 0 @10 52,3 @10
> rDW (]:]]:l—n
™ 0 i
i ' 2 [
| i + 4—1—[ b - | !
! ! ! [ - i ! H—
I ' I I
ZCK E64 ZCK E65 ZCKE66
63,6 17 .
Q12 5

|Jzo 10

r i 4+ + | !
i ! i

ZCKE62,ZCKE67 ZCKE629 ZCKE21,E23

-
J
—
~
—
J

—_
©

5 -,_4 212 5 -'_< 212 220
—-”—I— »

J\l
=
Yo

o
Yo}

-

| ] I
|

+

(1) 1 Gewindebohrung fiir Verschraubung ISO M20 x 1,5 oder Pg 13 oder 1/2” NPT.
@: 2 Langlochbohrungen @ 5,3 x 7,3.
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Abmessungen (Fortsetzung)

Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehéause
Einzelkomponenten

Antrieb fiir Drehachsen-Betatigung ZCK E05 mit Betétiger

ZCKY11,Y13,Y14 ZCKY41,Y43 ZCKY51,Y52,Y53, Y59
57 59
52 _J1 J
@22 44 | |
N " 9] J:L
cL ‘
J
(™
N~
55 =
i I al
3 i I + H— v
— ) ' | I
! H—
i L] J N Ki o
ZCK Y81 ZCK Y91 ZCKY51 20 49 123 M3
ZCKY52 20 49 125 @3
»Pe 93 w2e 53 ZCKY53 20 49 125 @3
ﬂ ZCKY59 26,2 48 200 @6
a3
@28
| .
=
il Im
1 . —=
o o R
Antrieb fiir Drehachsen-Betatigung ZCK E09 mit Betétiger
ZCK Y61 ZCK Y71
68 68
56 | 5 15
5 l -
o
©
il I il I N

Antrieb fiir omnidirektionale Betdtigung
ZCK EO06

’.1_7.

x )/01,2

i i 3
il 1 '_|1 I'I_I
G w8

ZCKE08
|J_7.
i irl
| _nl-u-ln_!' i;nl-ﬂ-lml o

Anmerkung: Gewinde der Antriebs-Befestigungsachse = M6
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Bestelldaten

Positionsschalter

OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause
Komponenten fir niedrige Temperaturen (- 40 °C)

Hilfsschalter- Fiir Antriebe, geradlinige oder Drehachsen-Betdtigung
gehause
Ausfiihrung Mit Hilfsschalter  Funktion Zwangs- Leitungsein- Bestell-Nr. Gew.
6ffnung (7) filhrung kg
Monoblockgehéduse
1-stufiges Umschalten 2-polig, ,0 + S* mit ml - @ Pg13 ZCKJ1 0,310
Sprungfunktion o ISOM20x1,5 ZCKJ1H29 0,310
(XE2S P2151) il I 1/2” NPT ZCK J1H7 0,310
2-polig, 2,0/S* gleich- ‘c'_>| = ﬁl b - Pg 13 ZCK J2 0,310
éeitig s$hall(tte_nd, mit _ ISOM20x1,5 ZCK J2H29 0,310
prungfunktion -
(XES P2021) il BT o B 1/2” NPT ZCK J2H7 0,310
2-polig, ,0 + S* ml 5 &) Pg 13 ZCK J5 0,310
gﬁstug schaltfenﬁi, A ___% ISOM20x1,5 ZCK J5H29 0,310
ohne Sprungfunktion »
(XE2N P2151) ;T q 1/2” NPT ZCK J5H7 0,310
2-polig, ,S + O" tiber- = 0‘_3| 6 Pg 13 ZCK J6 0,310
lar?pegd schaflterll?, _ ISOM20x1,5 ZCK J6H29 0,310
ohne Sprungfunktion 5
(XE2N P2161) N 1/2” NPT ZCK J6H7 0,310
2-polig, ,0 + O gleich- | 5 &) Pg 13 ZCK J7 0,310
zimg ;chaltedekt, _ ISOM20x1,5 ZCKJ7H29 0,310
ohne Sprungfunktion 5
(XE2N P2141) Y ] 1/2” NPT ZCK J7H7 0,310
2-pqlig, ,S + S“gleich- 53' Rl - Pg 13 ZCK J8 0,310
Zimg ;chaltefndykt, __ ISOM20x1,5 ZCK J8H29 0,310
ZCK J11 ohne Sprungfunktion o
(XE2N P2131) 3\1 ;} 1/2” NPT ZCK J8H7 0,310
2-polig, ,0 + 0" mit | 5 @ Pg 13 ZCK J9 0,310
Sprungfunktion _ ISOM20x1,5 ZCK J9H29 0,310
XE2SP2141) o[ o UZNPT  ZCKJSHT 0,310
2-stufiges Umschalten 2-polig, 2 ,0/S* ml =l 9| 5 - Pg 13 ZCK J4 0,310
getsgiﬂ schfltekr;d, _ ISOM20x 1,5 ZCK J4H29 0,310
mit Sprungfunktion P
(XES P2031) S S]] 1/2” NPT ZCK J4H7 0,310
Teilbares Gehduse
1-stufiges Umschalten 1-polig, ,0/S* mit g_:l - - Pg13 ZCK J11 0,300
Sprungfunktion ISOM20x 1,5 ZCK J11H29 0,300
ol S 1/2” NPT ZCK J11H7 0,300
2-p_o|ig, 2_,,0/8“ ‘t'_)l = al b~ Pg 13 ZCK J21 0,300
glehlcnzelélg ’ _ ISOM20x 1,5 ZCKJ21H29 0,300
schaltend, mi >
sprungfunkion | & S| & 1/2 NPT ZCK J21H7 0,300
2-stufiges Umschalten 2-polig, 2,0/S" 9' = §| b~ Pg 13 ZCK J41 0,300
gestuft schaltend, _ ISOM20x1,5 ZCK J41H29 0,300
mit Sprungfunktion | o gl w 1/2” NPT ZCK J41H7 0,300
Hilfsschalter- Mit Antrieb fiir Drehachsen-Betdtigung, mit Riickstellung
gehause (ohne Betitiger)
Ausfiihrung Mit Hilfsschalter  Funktion Zwangs- Leitungsein- Bestell-Nr. Gew.
6ffnung (7) fiihrung kg
Monoblockgehduse
2-stufiges Umschalten 2-polig, 2,0/S" o :L §| I~ Pg 13 ZCK J4046 0,455
fur die Links- und Rechts- gestuft schaltend, o ISOM20x 1,5 ZCK J4046H29 0,455
Drehbetétigung mit Sprungfunktion | gl o 12" NPT ZCK J4046H7 0455
Teilbares Gehéduse
2-stufiges Umschalten 2-polig, 2,0/S" o :L 2| bl Pg 13 ZCK J41046 0,465
fir die Links- und Rechts- gestuft schaltend, a ISOM20x 1,5 ZCK J41046H29 0,465
Drehbetéatigung mit Sprungfunktion >
ZCK J4046 = o 3| o 1/2" NPT ZCK J41046H7 0,465
(1) &: mit Zwangsoffnung des Offners.
Funktion: Abmessungen:

Seite 118 und119 Seite 120 und 121
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Bestelldaten (Fortsetzung)

Positionsschalter

OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause

Komponenten fur niedrige Temperaturen (- 40 °C)

Antrieb fur geradlinige Betédtigung

Betéatiger Fiir Hilfs- Max. Zwangs- Bestell-Nr. Gew.
schalter- Anfahr- 6ffnung
gehduse geschwind. (1) kg
Axiale Betatigung
Metall-KuppenstoRel ZCK Je, 0,5m/s S ZCKE616 0,140
ZCKE616 ZCK E636 ZCK Joo
Metall-KuppenstoRel, ZCK Jeo, 0,5m/s <) ZCKE636 0,200
seitlich ZCK Jeoo,
auler ZCK J4
und J41
Betétigung durch Nocken 30°
RollenstéBRel ZCK Je, 1m/s @ ZCK E626 0,155
ZCK E626 ZCK E676 mit Metallrolle ZCK Joo
RollenstoRel ZCK Je, 1m/s e ZCKEG676 0,155
mit Metallrolle ZCK Joo
verstarkte Ausfiihrung
Rollen- Rolle horizontal ZCK Je, 0,6 m/s @ ZCK E646 0,205
stoBel, ZCK Jeeo,
seitlich mit auBer ZCK J4
ZCK E646 ZCKEG56 Metallrolle und J41
Rolle vertikal ZCK Je, 0,6 m/s @ ZCK E656 0,205
ZCK Joo,
auBer ZCK J4
und J41
Rollenhebel mit Kunst- ZCK Je, 1,5mls @ ZCKE216 0,185
(1 Betati- stoffrolle ZCK Joo
gungsrich-
tung)
mit Metallrolle  ZCK Je, 1,5m/s &) ZCKE236 0,195
ZCK Jeoo
Antrieb fiir Drehachsen-Betitigung (ohne Betitiger)
Ausfiihrung Fiir Hilfs- Max. Zwangs- Bestell-Nr. Gew.
schalter- Anfahr- 6ffnung
gehduse geschwind. (1) kg
Ohne Raststellung, ZCK Je, 1,5mls @ ZCK E056 0,165
Betatigung von rechts UND ZCK Joo durch
von links, odervon rechts Nocken
ZCK E056 ZCK E096 ODER von links 30°
(siehe Seite 168)
Mit Raststellungen, ZCKJ1,J11 0,5m/s - ZCK E096 0,190
Betatigung von rechts UND ZCKJ2, J21
von links (siehe Seite 168)
Antrieb fiir omnidirektionale Betatigung
Betéatiger Fir Hilfs- Max. Zwangs- Bestell-Nr. Gew.
schalter- Anfahr- 6ffnung
gehduse geschwind. (1) kg
Betatigung durch Betétiger nicht festgelegter Form
Federstab mit ZCK Je, 1m/s - ZCK E066 0,115
ZCK E066 ZCK E086 Metalldrahtende ZCK Jeoo, omni-
auBer ZCK J4 direktional
und ZCK J41
Federstab ZCK Jeo, 0,5m/s - ZCKEO086 0,125
ZCK Jeoo, omni-
auRer ZCK J4 direktional
und ZCK J41
(1) @ mit Zwangséffnung des Offners.
Funktion: Abmessungen:
Seite 118 und 119 Seite 120 und 121
@® 123
Sensors



Bestelldaten (Fortsetzung) Positionsschalter
OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,

Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause
Komponenten fir niedrige Temperaturen (- 40 °C)

Betatiger fiir Drehachsenantrieb

Bezeichnung Zwangs- Bestell-Nr. Gew.
offnung (1) kg
Betétigung durch Nocken 30°
Rollenhebel mit Kunststoffrolle @ ZCKY11 0,025
2
mit Metallrolle <) ZCKY13 0,035
Walzlagerrolle, Metall @ ZCKY14 0,030
Langenverstell- mit Kunststoffrolle - ZCKY41 0,030
barer Rollen-
hebel (3) mit Metallrolle - ZCK Y43 0,040
Betatigung durch Betétiger nicht festgelegter Form
Stabhebel (2) 3 mm Metallstab, L=125mm - ZCK Y51 0,025
~ Stabhebel (2) @ 3 mm Metallstab, L=125mm - ZCK Y53 0,025
@ 3 mm Glasfiberstab, - ZCK Y52 0,020
L=125mm
@ 6 mm Polyamidstab, - ZCK Y59 0,030
L =200 mm
= 'Il Federhebel (3) - ZCK Y81 0,020
(% I
Metall-Federhebel (3) - ZCK Y91 0,025
1
Betatigung durch Sondernocken (nur mit Antrieb ZCK E096)
ZCKY5e ZCKY59 Gabelhebel mit 1Bahn - ZCK Y71 0,035
Kunststoffrolle (2) 2 Bahnen - ZCK Y61 0,035
Zweipolige Hilfsschalterblécke
Hilfsschalter Funktion Fiir Hilfs-  Zwangs- Bestell-Nr. Gew.
schalter-  6ffnung (7) kg
gehduse
2-polig, ,,0 + S* mit ml b ZCK J1 @ XE2S P2151 0,020
Sprungfunktion N
A
2-polig, ,0 + s« o‘2| = ZCKJ5 <) XE2N P2151 0,020
gestuft schaltend, o
ohne Sprung- \W
funktion I &
2-polig, 2,0/« col - ool - ZCKJ2 - XES P2021 0,045
gleichzeitig RN
schaltend, mit <) of < «
Sprungfunktion - | §f «
2-polig, 2,0/« col — 8' by ZCKJ4 - XES P2031 0,045
gestuft schaltend, ! "L~
mit Sprungfunktion <) of <] «
— ~— o o
2-polig, ,,S + 0 = c"_')| ZCK J6 <) XE2N P2161 0,020
tiberlappend B
schaltend, ohne of <
Sprungfunktion S
2-polig, ,0 + 6~ | & ZCKJ7 <) XE2N P2141 0,020
gleichzeitig LT
schaltend, ohne ol
Sprungfunktion ~| «
XE2S P21e1 XE2N P21e1 XES P20e1 2-polig, ,,S + 8“ ‘cv_al 8' ZCK J8 - XE2N P2131 0,020
gleichzeitig -
schaltend, ohne ;1 :W
Sprungfunktion - «
2-polig, ,0 + O“ mit — 5 ZCKJ9 S XE2S P2141 0,020
Sprungfunktion T

12
2

(1) @ Mit Zwangséffnung des Offners oder Unterbaugruppe mit Zwangséffnung.

(2) Hebel tiber 360° in 5°- oder 45°-Schritten durch Drehen des Hebels oder des Flansches

verstellbar.
(3) Hebel tiber 360° in 5°-Schritten verstellbar.

Funktion: Abmessungen:
Seite 118 und 119 Seite 120 und 121

124 & Telemecanique
Sensors



Bestelldaten (Fortsetzung)

Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause
Komponenten fur hohe Temperaturen (+ 120 °C)

ZCK Jo15

ZCK J4045

Hilfsschalter- Fiir Antriebe, geradlinige oder Drehachsen-Betétigun
3
gehause
Ausfiihrung Mit Hilfsschalter Funktion Zwangs- Leitungsein- Bestell-Nr. Gew.
offnung(7) fithrung kg

Monoblockgehduse

1-stufiges Umschalten 2-polig, ,0 + S* mit m| - @ Pg 13 ZCK J1 0,310
Sprungfunktion Tl ISOM20x 1,5 ZCK J1H29 0,310
(XE2S P2151) T N 172 NPT ZCK JIH? 0,310
2-polig, 2,0/S" m| - gl s - Pg 13 ZCK J25 0,310
gleichzeit. schalt., _ ISOM20x 1,5 ZCK J25H29 0,310
?;(':Essp;‘;’(‘)ngfg)k“°" < of 3] % 127NPT  ZCKJ25H7 0,310
2-polig, ,0 + S* ml = &) Pg 13 ZCK J5 0,310
gﬁstufstscha“endv o ISOM20x 1,5 ZCK J5H29 0,310
ohne Sprung- »
funition iﬁ § 1/2” NPT ZCK J5H7 0,310
(XE2N P2151)
2-polig, ,S + 0" 5 ‘cgl (&) Pg 13 ZCK J6 0,310
ﬂbﬁrllfppdendh _ ISOM20x1,5 ZCK J6H29 0,310
schaltend, onne ”
Sprungfunkion  §| ¥ 1/2” NPT ZCK J6H7 0,310
(XE2N P2161)
2-polig, ,0 + 0" - = &) Pg 13 ZCK J7 0,310
glehlcnzelélg . __ ISOM20x 1,5 ZCK J7H29 0,310
schaltend, onne »
sprungfunkion %] & 1/2” NPT ZCK JTH7 0,310
(XE2N P2141)
2-polig, ,S + S* 92| R| - Pg 13 ZCK J8 0,310
glehlcnzeglg " __ ISOM20x 1,5 ZCK J8H29 0,310
schaltend, onne »
Sprungfunktion ?Ij g 1/2” NPT ZCK J8H7 0,310
(XE2N P2131)
2-polig, ,0 + 0" mit ~| = =) Pg 13 ZCK J9 0,310
Sprungfunktion _ ISOM20x 1,5 ZCK JOH29 0,310
(XE2S P2141) N 172 NPT ZCK J9H7 0,310

2-stufiges Umschalten 2-polig, 2,0/S* (o| — gl 5 - Pg 13 ZCK J45 0,310
gestuftschalt, mit \' "L ISOM20x 1,5 ZCK J45H29 0,310
Sprungfunktion ) [ o) o 1/2” NPT ZCK J45H7 0,310
(XES P20315) = = ] « '

Teilbares Gehause

1-stufiges Umschalten 1-polig, ,0/S" mit ml - - Pg 13 ZCK J115 0,300
Sprungfunktion T\ ISOM20x 1,5 ZCK J115H29 0,300

v o 1/2” NPT ZCK J115H7 0,300

2-polig, 2,0/8* cv)| - ?'| s - Pg 13 ZCK J215 0,300
glehlclhzeglg ) _ ISOM20x 1,5 ZCK J215H29 0,300
ronctonton 2| of 3] w 1Z’NPT  ZCKJ215H7 0,300

2-stufiges Umschalten 2-polig, 2 ,0/S" m| - g;ll sl - Pg 13 ZCK J415 0,300
gestuftschalt, mit "\ "l ISOM20x 1,5 ZCK J415H29 0,300
Sprungfunktion ) o[ ) 122NPT  ZCK JA15H7 0,300

Hilfsschalter-

gehause
Ausfiihrung

Monoblockgehduse

2-stufiges Umschalten
Fir die Links- UND Rechts-
Drehbetatigung

Teilbares Gehause

2-stufiges Umschalten
Fur die Links- UND Rechts-
Drehbetatigung

Mit Antrieb fiir Drehachsen-Betdtigung, mit Riickstellung

(ohne Betatiger)

Mit Hilfsschalter Funktion Zwangs- Leitungsein- Bestell-Nr. Gew.
6ffnung(7) fithrung kg

2-polig, 2,0/8* =l - Pg 13 ZCK J4045 0,455

gestuft schaltend ISOM20x1,5 ZCK J4045H29 0,455

mit Sprungfunktion - o Q 12°NPT  ZCK JA045H7 0,455

2-polig, 2,0/8* o .-l_ 2| <l - Pg 13 ZCK J41045 0,465

gestuft schaltend

_ ISOM20x 1,5 ZCK J41045H29 0,465
mit Sprungfunktion

1/2” NPT ZCK J41045H7 0,465

< q <
— o

1
22

(1) @ mit Zwangséffnung des Offners.

Funktion:
Seite 118 und 119

Abmessungen:
Seite 120 und 121
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Bestelldaten (Fortsetzung)

OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause
Komponenten fur hohe Temperaturen (+ 120 °C)

Positionsschalter

Antrieb fur geradlinige Betétigung

Betétiger Fiir Hilfsschalter- Max. Anfahr- Zwangs- Bestell-Nr. Gew.
gehduse geschwindig- 6ffnung
keit (1) kg
Axiale Betdtigung
Metall-KuppenstoBel Metall ZCK J1,J2, J4, 0,5m/s @ ZCKE615 0,140
ZCK J115, J215, J415,
ZCKE615  ZCKE635 ZCK J5, J6, J7, J8, J9
Metall-KuppenstoRel, Metall ZCKJ1,J2, 0,5m/s @ ZCKE635 0,200
seitlich ZCK J115, J215,
ZCK J5, J6, J7, J8, J9
Betatigung durch Nocken 30°
KugelstoRel mit Stahlkugel ZCK J1,J2, J4, 0,1 m/s &) ZCK E665 0,150
ZCK J115, J215, J415,
ZCK J5, J6, J7, J8, J9
RollenstoRel mit Metallrolle ZCK J1,J2, J4, 1mis @ ZCK E625 0,155
ZCK E665 ZCK E625 ZCK J115, J215, J415,
ZCK J5, J6, J7, J8, J9
RollenstoBel, mit Metallrolle ZCK J1,J2, J4, 1mls @ ZCK E675 0,155
verstérkte Ausfithrung ZCK J115, J215, J415,
ZCK J5, J6, J7, J8, J9
RollenstoRel, mit Metallrolle ZCKJ1,J2, 0,6 m/s @ ZCK E645 0,205
seitlich Rolle horizontal ZCK J115, J215,
ZCK J5, J6, J7, J8, J9
mit Metallrolle ZCK J1,J2, 0,6 m/s <) ZCK E655 0,205
ZCKE675 ZCK E645 Rolle vertikal ZCK J115, J215,
ZCK J5, J6, J7, J8, J9
Rollenhebel mit Metallrolle ZCK J1,J2, J4, 1,5mls @ ZCKE235 0,195
(1 Betétigungsrichtung) ZCK J115, J215, J415,
ZCK J5, J6, J7, J8, J9
mit Kunststoffrolle ZCKJ1,J2, J4, 1,5 m/s @ ZCKE215 0,185
ZCK J115, J215, J415,
ZCK J5, J6, J7, J8, J9
Antrieb fiir Drehachsen-Betédtigung (ohne Betitiger)
Ausfiithrung Fiir Hilfsschalter- Max. Anfahr- Zwangs- Bestell-Nr. Gew.
gehduse geschwindig- 6ffnung
keit (1) kg
Ohne Raststellung, ZCK J1,J2, J4, 1,5m/s ZCK E055 0,165
Betatigung von rechts UND und ZCK J115, J215, Nocken 30°
von links, oder von rechts ODER ZCK J415,
von links (siehe Seite 168) ZCK J5, J6, J7, J8, J9
Mit Raststellungen, ZCKJ1,J2, 0,5m/s - ZCK E095 0,190
Betéatigung von rechts UND von ZCK J115, J215
links (siehe Seite 168)
ZCKEO055  ZCKE095 . - — . —
Antrieb fiir omnidirektionale Betitigung
Betatiger Fiir Hilfsschalter- Max. Anfahr- Zwangs- Bestell-Nr. Gew.
gehduse geschwindig- 6ffnung
keit (1) kg
Betatigung durch Betétiger nicht festgelegter Form
Federstab mit Metalldrahtende ZCKJ1,J2, 1m/s - ZCK E065 0,115
ZCK J115, J215, omnidirektional
ZCK J5, J6, J7, J8, J9
Federstab ZCKJ1,J2, 0,5m/s - ZCK E085 0,125

ZCKE065

ZCK E085

ZCK J115, J215,
ZCK J5, J6, J7, J8, J9

omnidirektional

(1) : mit Zwangsotfnung des Offners.

Funktion:
Seite 118 und 119

Abmessungen:
Seite 120 und 121
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Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause

Komponenten fur hohe Temperaturen (+ 120 °C)

Bestelldaten (Fortsetzung)

Betatiger fiir Drehachsenantrieb

Bezeichnung Zwangs- Bestell-Nr. Gew.
offnung(7) kg
Betétigung durch Nocken 30°
Rollenhebel (2) mit Kunststoffrolle @ ZCK Y115 0,025
mit Metallrolle <) ZCKY13 0,035
mit Walzlagerrolle, Metall @ ZCKY14 0,030
Léngenverstell- mit Kunststoffrolle - ZCK Y415 0,030
barer Rollenhebel
3) mit Metallrolle - ZCK Y43 0,040
Betétigung durch Betitiger nicht festgelegter Form
Stabhebel (2) Metallstab @3 mm,L=125mm - ZCK Y51 0,025
ZCK Y43 Stabhebel (2) Metallstab @ 3 mm, L=125mm — ZCK Y53 0,025
Glasfiberstab @ 3 mm, - ZCK Y52 0,020
L=125mm
Betéatigung durch Sondernocken (nur mit Antrieb ZCK E095)
Gabelhebel mit 1 Bahn - ZCKYT715 0,035
Kunststoffrolle (2)
2 Bahnen - ZCK Y615 0,035
f
Zweipolige Hilfsschalterblécke
Hilfsschalter Funktion Fiir Zwangs- Bestell-Nr. Gew.
ZCK Y51 ZCK Y5e Hilfsschalter- 6ffnung kg
gehéuse (1)
2-polig, ,,0 + S mit ‘:v_;| I~ ZCK J1 <) XE2S P2151 0,020
Sprungfunktion o
V\T N
— o
2-polig, 40 +8 ml by ZCK J5 @ XE2N P2151 0,020
gestuftschaltend, ' ™
ohne Sprung- \T
funktion I &
2-polig, 2,,0/8¢ ml - ﬁ| S ZCK J25 - XES P20215 0,045
gleichzeitig L
schaltend, mit
ZCK Y715 Sprungfunktion R I
2-polig, 2,0/« ml - oNo| | ZCKJ4as - XES P20315 0,045
gestuftschaltend, ! "L -
mit Sprungfunktion <) af <] o
~| ~| ] «
2-polig, ,,S + (o} by ml ZCK J6 @ XE2N P2161 0,020
iiberlappend <
schaltend, ohne ol <
Sprungfunktion -
2-polig, 20 +0¢ - 5 ZCKJ7 @ XE2N P2141 0,020
gleichzeitig LT
XE2S P21e1 XE2N P21e1 XES P20e 15 schaltend, ohne o
Sprungfunktion - «
2-polig, ,,S + S ) | gl ZCK J8 - XE2N P2131 0,020
gleichzeitig N
schaltend, ohne q q
Sprungfunktion ~
2-polig, ,0 + 0“ mit = ZCKJ9 S XE2S P2141 0,020
Sprungfunktion LT
o [\
s\
(1) : Mit Zwangsoffnung des Offners oder Unterbaugruppe mit Zwangsoffnung.
(2) Hebel iiber 360° in 5°- oder 45°-Schritten durch Drehen des Hebels oder des Flansches
verstellbar.
(3) Hebel iiber 360° in 5°-Schritten verstellbar.
Funktion: Abmessungen:

Seite 118 und 119 Seite 120 und 121
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