Allgemeines

Positionsschalter

OsiSense XC Universal

Design Kompakt, kunststoffgekapselt, mit Riickstellung,
Typ XCPR/XCTR

Metallgekapselt, mit Rickstellung, Typ XCD R

m XCPR,XCDR

1 Leitungseinfiihrung

m XCTR

2 Leitungseinfithrungen

Schaltpunkte und BefestigungsmaRe

O Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehause)
XCDR XCPR

520412
520414
520427

Seite 56 Seite 54

O Drehachsen- oder omnidirektionale Betédtigung (Befestigung am Gehause)
XCDR XCPR

520416

Seite 56 Seite 54

O Geradlinige Betéatigung (Befestigung am Gehéause)
XCTR

520437

Seite 58

o0 Drehachsen- oder omnidirektionale Betatigung (Befestigung am Gehéause)
XCTR

520438

Seite 58
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Allgemeine Kenndaten

Positionsschalter

OsiSense XC Universal

Design Kompakt, kunststoffgekapselt, mit Riickstellung,
Typ XCPR/XCTR

Metallgekapselt, mit Ruckstellung, Typ XCD R

Mechanische Kenndaten

Normen Einzelgerat EN/IEC 60947-5-1, UL 508, CSAC22-2 Nr. 14
Baueinheit EN/IEC 60204-1
Zulassungen UL, CSA
Schutzbehandlung Standardausfiihrung ,TC*
Umgebungstemperatur Betrieb -25..+70°C
Lagerung -40..+70°C
Schwingungsbeanspruchung  Geman IEC 60068-2-6 259 (10...500 Hz)
Schockbeanspruchung GemaR IEC 60068-2-27 509 (11 ms)
Beriihrungsschutz Klasse Il gemaR IEC 61140 und NF C 20-030 fur XCP R und XCT R
Klasse | gemaR IEC 61140 und NF C 20-030 fiir XCD R
Schutzart IP 66 und IP 67 gemaR IEC 60529; IK 04 gemaR EN 50102
Wiederholgenauigkeit 0,1 mm bezogen auf den Einschaltpunkt, bei 1 Mio. Schaltspielen, Metall-KuppenstoRel
Leitungseinfiihrung Je nach Ausfiihrung Gewindebohrung fir Verschraubung Pg13, oder Gewindebohrung 1ISO M20 x 1,5 oder
Gewindebohrung 1/2” NPT
Werkstoffe XCD R Gehause u. Antriebe: Zamak, XCP R und XCT R Geh&use: Kunststoff. Antrieb: Zamak

Elektrische Kenndaten
Bemessungsbetriebsdaten

~ AC-15;A300 (Ue =240V, le =3A); the=10A
== DC-13; Q300 (Ue =250V, le = 0,27 A), gemaR EN/IEC 60947-5-1 Anhang A

Bemessungsisolationsspannung

Ui =500V Verschmutzungsgrad 3 gemaR EN/IEC 60947-1
Ui =300V gemaR UL 508, CSA C22-2 Nr. 14

BemessungsstoRspannungsfestigkeit

Uimp = 6 kV gemé&R EN/IEC 60947-1, IEC 60664

Zwangso6ffnung (je nach Ausfiihrung)

Zwangsoéffnung des Offners gemak EN/IEC 60947-5-1, Anhang K

Ubergangswiderstand

<25 mQ gemaf |IEC 60255-7 Kategorie 3

Kurzschlussschutz

Schmelzsicherung 10 A, Betriebsklasse gG (gl)

Anschluss XE2S P2151

Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,34 mm?, max.: 2 x 1,5 mm?

(unverlierbare Schraubklemmen  xEoN P2151
mit selbstabhebender Klemmplatte)

Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,5 mm?2, max.: 2 x 2,5 mm?

Minimale Anfahrgeschwindigkeit
(bei Antrieb mit StoRel oben)

XE2S P2151: 0,01 m/min.

XE2N P2151: 6 m/min.
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Bestelldaten,
Technische Daten

Positionsschalter

OsiSense XC Universal
Design Kompakt, kunststoffgekapselt, mit Rickstellung,

Typ XCPR

Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung

Antrieb Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehause) Drehachsen-Betatigung,
(Befestigung am Gehause)
Betétiger Metall- RollenstéRel mit |Rollenhebel mit  |Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit
KuppenstéRel Metallrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle Metallrolle
(1 Anfahrrichtung, |(1 Anfahrrichtung,
seitlich) vertikal)
Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfilhrung ISO M20 x 1,5
ol - Hilfsschalter ,,0+S“ XCPR 2110P20 | XCPR2102P20 | XCPR 2121P20 | XCPR2127P20 | XCPR2118P20 | XCPR 2119P20
'-l R mit Sprungfunktion
- (XE2S P2151) 18 46(P) 3,1(A)7,8(P) 6,5(A) 15.7(P) 65(B)157(F) |, 25" 70°(P) | 25" 70°(P)
*] g = — R 5 | g |H T —
‘3‘40 B Bmm 15140 m‘m 13-140 an 1314 an ‘3'40> . 90° 3"‘0 . 90°
0,9 15" 3 3 12° 12°
ol - Hilfsschalter ,,0+S“ XCPR 2510P20 | XCPR 2502P20 | XCPR 2521P20 | XCPR 2527P20 | XCPR 2518P20 | XCPR 2519P20
'-l & ohne Sprungfunktion, e e
- gestuft schaltend
ol I (XE2N P2151) 1,8 3,2(P) 3,1(A) 56(P) 6,5(A) 11,3(P) 6,5(B) 11,3(P; 25° 46°(P) 25° 46°(P)
(x5 [ T exi e xn T i |
0 3 5mm 0 52 mm 0 105 mm 0 10,5 mm 0 42" 90° 0 42" 90°
Hilfsschalter ,,0+0* XCPR 2910P20 | XCPR 2902P20 | XCPR 2921P20 | XCPR2927P20 | XCPR2918P20 |-
-« mit Sprungfunktion
- (XE2S P2141) 1,8 4,6(P) 3,1(A)7,8(P) 6,5(A) 15,7(P) 6,5(B)15,7(P) 25° 70°(P)
N piel S v = HB = W5 x v =
L iz 3 ey 2 bl 3 pivs 2 pies 2
0,9 15 3 3 12°
Gewicht (kg) 0,115 0,115 0,125 0,120 0,155 -

Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung Pg 13,5

Fur Komplettgerate mit einer Leitungseinfihrung Pg 13,5 ist P20 durch G13 zu ersetzen.
Beispiel: XCPR 2110P20 wird zu XCPR 2110G13.

Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfilhrung 1/2” NPT

Fur Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung 1/2” NPT, ist P20 durch N12 zu ersetzen.
Beispiel: XCPR 2110P20 wird zu XCPR 2110N12.

Hilfsschalterfunktion

EEm geschlossen

(A) (B) = Nockenweg

O Hilfsschalter O mit

1 offen (P) = Zwangséffnung Zwangsoéffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30°
Betdtigungsart 7 7
: _»I_@LI :ﬁ m - FB‘\

Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5 m/s 1m/s 1,5m/s
Mindestkraftbzw. Betatigung 15N 12N 6N 0,1 Nm
-moment Zwangsoffnung 45N 36 N 18N 0,25 Nm

Leitungseinfiihrung

1 Gewindebohrung M 20 x 1,5 mm fiir Kabelverschraubung nach ISO. Leitungs-2 7...13 mm.
1 Gewindebohrung Pg 13,5 fiir Kabelverschraubung. Leitungs-@ 9...12 mm.
1 Gewindebohrung fiir Anschluss 1/2” NPT (USAS B2-1)

Weitere Varianten

Komplettgerate mit anderen Leitungseinfihrungen:
Wir bitten um Ihre Anfrage.
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Abmessungen

Positionsschalter

OsiSense XC Universal

Design Kompakt, kunststoffgekapselt, mit Riickstellung,
Typ XCPR
Komplettgerate mit einer Leitungseinfihrung

Abmessungen
XCPR 2¢10000

‘ e
7o) ‘_I:‘I: I ‘m
ik =\
30 N\ o lleoeg|
39,5 31

(1) Gewindebohrung fiir Kabelverschraubung ISO M20 x 1,5
oder Pg 13 oder 1/2 NPT.
(2) 2 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3 mm; Mittenabstand
22 mm oder 2 Bohrungen @ 4, 3; Mittenabstand 20 mm.
(3) 2 Bohrungen fiir StellfiiBe @3, Tiefe 4 mm

Abmessungen
XCPR 2e27000

55

"~

31

Lot

XCPR 2¢02000 XCPR 2¢21000
16
12,5 F 12,5
35 o116 551 014

<
r [P
] "| MZ) 0
© 19 ©
=7 = @ 3
30 M) = ||20r22|| - 30 N1 = ]]2022]| =
39,5 31 39,5 31
Y Y
15° I 15°
mk’ﬁgw m'(i @315"
o =

XCPR 2¢18e00¢, XCPR 20190060

40
5,5

I

N
|
|

1

T
|
L

65
51

14

=
30 (1)

39,5

(1) Gewindebohrung fiir Kabelverschraubung ISO M20 x 1,5 oder Pg 13 oder 1/2 NPT.
(2) 2 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3 mm;, Mittenabstand 22 mm oder 2 Bohrungen @ 4,3, Mittenabstand 20 mm.

(3) 2 Bohrungen fiir StellfiiBe @3, Tiefe 4 mm
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Bestelldaten,

Technische Daten

Positionsschalter

OsiSense XC Universal
Design Kompakt, metallgekapselt, mit Rickstellung,

Typ XCDR

Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung

Antrieb Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehause) Drehachsen-Betétigung
(Befestigung am Gehause)
Betétiger Metall- RollenstéRelmit  |Rollenhebel mit  |Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit
KuppenstoRel Metallrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle Metallrolle
(1 Anfahrrichtung, | (1 Anfahrrichtung,
seitlich) vertikal)
Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfilhrung ISO M20 x 1,5
ol - Hilfsschalter ,0+S* XCDR 2110P20 | XCDR 2102P20 | XCDR 2121P20 | XCDR 2127P20 | XCDR 2118P20 | XCDR 2119P20
'-l R mit Sprungfunktion
- (XE2S P2151) 18 4,6(P) 3,1(A)7,8(P) 6,5(A)15,7(P) 658)157(F) |, 25° 70°(P) | _25° 70°(P)

A = — g |u S|

0 . 5mm 13440 » m‘m 13—140 o 1&140 an - O» . 90° 0 . 90°

0,9 1,5 3 12° 12°
ol - Hilfsschalter ,,0+S XCDR 2510P20 | XCDR 2502P20 | XCDR 2521P20 | XCDR 2527P20 | XCDR 2518P20 | XCDR 2519P20
'-| « ohne Sprungfunktion, S S &) &)

- gestuft schaltend
S ] (XE2N P2151) 1,8 3,2(P) 3,1(A) 56(P) 6,5(A) 11,3(P) 6,5(B) 11,3(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P)
w W W ] |17 wH

0 3 5mm| 052 mm 0 10,5 mm 0 10,5 mm 0 42" 90° 0 42" 90°

Gewicht (kg) 0,215 0,220 0,225 0,225 0,255 0,255

Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung Pg 13,5

Fur Komplettgerate mit einer Leitungseinfihrung Pg 13,5 ist P20 durch G13 zu ersetzen.
Beispiel: XCDR 2110P20 wird zu XCDR 2110G13.

Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung 1/2” NPT

Fur Komplettgeréte mit einer Leitungseinfiihrung 1/2” NPT ist P20 durch N12 zu ersetzen.
Beispiel: XCDR 2110P20 wird zu XCDR 2110N12.

Hilfsschalterfunktion

EEm geschlossen

(A) (B) = Nockenweg

& Hilfsschalter,, 0 mit

1 offen (P) = Zwangsoéffnung Zwangsoffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30°
Betdtigungsart 7
: i :ﬁ m - !’8‘\
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5 m/s 1m/s 1,5m/s
Mindestkraftbzw. Betatigung 15N 12N 6N 0,1 Nm
-moment Zwangsoffnung 45N 36N 18N 0,25 Nm

Leitungseinfiihrung

1 Gewindebohrung M 20 x 1,5 mm fir Kabelverschraubung nach ISO. Leitungs-@ 7...13 mm.
1 Gewindebohrung Pg 13,5 fiir Kabelverschraubung. Leitungs-@ 9...12 mm.
1 Gewindebohrung fiir Anschluss 1/2” NPT (USAS B2-1)
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Abmessungen Positionsschalter

OsiSense XC Universal

Design Kompakt, metallgekapselt, mit Riickstellung,

XCDR 221000

16

[——\ 125
55| ]

@
s~
30 M}

39,5

20/22

31

Typ XCDR
Komplettgerate mit einer Leitungseinfihrung
Abmessungen
XCDR 210000 XCDR 202000
125 12,5
35 9116
T
’ S
[aV)
- =i
[To IV [ <
. © 0 ‘—ﬁ @)
. © . 19
3 .
30 (1) =|[2022|| = = T M
39,5 31 30 |N\(1)  —||eoeg|| =
39,5 31
(1) Gewindebohrung fiir Kabelverschraubung ISO M20 x 1,5 Y
oder Pg 13 oder 1/2 NPT. @ 15°
(2) 2 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3 mm; Mittenabstand 0 15°
22 mm oder 2 Bohrungen @ 4,3; Mittenabstand 20 mm. o ——
(3) 2 Bohrungen fiir StellfiBe @3, Tiefe 4 mm
Abmessungen
XCDR 227000 XCDR 2¢18e00, XCDR 2019000
40
5,5
giigech
I
U

[aV]
8
RN 1
30 (1)~ ||e022|| = 30 (1)
39,5 31 39,5 31
v A
‘@ 15° 15°
[to] 15° o 15°
= o

(1) Gewindebohrung fiir Kabelverschraubung ISO M20 x 1,5 oder Pg 13 oder 1/2 NPT.

(2) 2 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3 mm;, Mittenabstand 22 mm oder 2 Bohrungen @ 4,3; Mittenabstand 20 mm.
(3) 2 Bohrungen fiir StellfiiBe @3, Tiefe 4 mm
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Bestelldaten,
Technische Daten

Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Kompakt, kunststoffgekapselt, mit Rickstellung,

Typ XCTR

Komplettgerate mit 2 Leitungseinfihrungen

Mit Antrieb | Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehause)
Betétiger Metall-KuppenstoRel | RollenstéRel mit Rollenhebel mit Rollenhebel mit
Metallrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle
(1 Anfahrrichtung,
seitlich)
Bestelldaten der Komplettgerate mit zwei Leitungseinfithrungen ISO M16 x 1,5
ol - Hilfsschalter ,,0+S* XCTR 2110P16 & XCTR 2102P16 & XCTR 2118P16 & XCTR2121P16 &
‘_l o mit Sprungfunktion 1,8 4.6(P) 31(A)7,8(P) 25° 70°(P) 6.5(A)15.7(P)
T—— (XE2S P3151) w3 £ 2z : it E % 3
7 8 2 W E] i 3 W ]
- 5 5mm 0 mm 90° 0 mm
09 15 12" 3
ol Hilfsschalter ,,6+S_“ XCTR2510P16 & | XCTR2502P16(& |XCTR2518P16& |XCTR2521P16 &
—| « ohne Sprungfunktion
- gestuft schaltend 1,8 3,2(P) 3,1(A) 5,6(P) 25° 46°(P) 6,5(A) 11,3(P)
b I (XE2N P3151) n% n% 5% T
0 3 5mm 0 52 mm 0 42° 90° 0 10,5 mm
Gewicht (kg) 0,120 0,125 0,165 0,135

Bestelldaten der Komplettgerate mit zwei Leitungseinfiihrungen Pg11
Fur Komplettgerate mit zwei Leitungseinfihrungen Pg 11 ist P16 durch G11 zu ersetzen.

Beispiel: XCTR 2110P 16 wird zu XCTR 2110G11.

Bestelldaten der Komplettgerate mit zwei Leitungseinfiihrungen 1/2” NPT

Fur Komplettgerate mit zwei Leitungseinfihrungen 1/2” NPT ist P16 durch N12 zu ersetzen.

Beispiel: XCTR 2110P 16 wird zu XCTR 2110N12.

Hilfsschalterfunktion

EEm geschlossen

(A) = Nockenweg

1 offen (P) = Zwangséffnung
& Hilfsschalter ,0* mit Zwangséffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30°
Betdtigungsart

4]
o

=

~ 4

Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1,5m/s 1m/s
Mindestkraft bzw. Betatigung 15N 12N 0,1 Nm 6N
-moment Zwangsoffnung 45N 36N 0,25 Nm 18N

Leitungseinfiihrung
(davon 1 mit Verschlussstopfen versehen)

2 Gewindebohrungen M16 x 1,5 mm fiir Kabelverschraubung ISO. Leitungs-@ 4...8 mm.
2 Gewindebohrungen Pg 11. Leitungs-d 7...10 mm.
2 Gewindebohrungen, davon eine fir Anschluss 1/2” NPT (USAS B2-1) mit Gewindebuchse
(Pg 11-1/2" NPT) DE9 RA1012.
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Abmessungen Positionsschalter
OsiSense XC Universal
Design Kompakt, kunststoffgekapselt, mit Riickstellung,
Typ XCTR
Komplettgerate mit 2 Leitungseinfihrungen
Abmessungen
XCTR 2e¢18000@ XCTR 2021000
40
ol.55 16
H—T_&, 12,5
1 55 |

51
376

v
o
—

- @_|_N
0N
[e2]
_|por2l- INE]
40/42
58
@//515
! B 15
R ]

(1) Gewindebohrung fiir Kabelverschraubung ISO M16 x 1,5 oder Pg 11 oder 1/2 NPT.
(2) 4 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3 mm; Mittenabstand 22/42 mm oder 4 Bohrungen @ 4,3; Mittenabstand 20/40 mm.

(3) 2 Bohrungen fiir StellfiBe @3, Tiefe 4 mm

35,5

Abmessungen
XCTR 2e10000
o125 o7
' ! DO, A
L | o N+--—-———LQL-~:
@ o N 40
| ™
S T i
30 =[20/22| =
39,5 40/42
58

XCTR 2e02000 DE9 RA1012

12,5 o116 “) ‘_2_1_‘ (5)
85 }\ -

D

a2

©
<

>
N2
_|po/22 M€

40/42
58

51
37,6
S
o

115
_\{15°

12,5

(1) Gewindebohrung fiir Kabelverschraubung ISO M16 x 1,5 oder Pg 11 oder 1/2 NPT.
(2) 4 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3 mm; Mittenabstand 22/42 mm oder 4 Bohrungen @ 4,3, Mittenabstand 20/40 mm

(3) 2 Bohrungen fiir StellfiiBe @3, Tiefe 4 mm
(4) Gewindebohrung fir Anschluss 1/2” NPT.

(5) Gewindeeinsatz Pg11.
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