Allgemeines, Positionsschalter

Mechanische Kenndaten OsiSense XC Universal
Design Kompakt, kunststoffgekapselt,
Typ XCKP und XCKT
Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D

m XCKP, XCKD O Antrieb fiir geradlinige Betitigung (Befestigung am Antrieb oder Gehiuse)
1 Leitungseinfiihrung, XCKD XCKP

Gerate gemaR CENELEC EN 50047

Seite 38 und 42 Seite 32 und 36

O Antrieb fiir Drehachsen- oder omnidirektionale Betatigung
(Befestigung am Gehause)
XCKD XCKP

|

Seite 39 und 43 Seite 33 und 37
mXCKT o0 Antrieb fiir geradlinige Betatigung (Befestigung am Antrieb oder Gehduse)
2 Leitungseinfiihrungen, XCKT

Schaltpunkte und BefestigungsmaBe geman
CENELEC EN 50047

Seite 44

o Antrieb fiir Drehachsen- oder omnidirektionale Betétigung
(Befestigung am Gehéuse)
XCKT

Seite 44
Mechanische Kenndaten
Normen Einzelgerat IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1, UL 508, CSA C22-2 Nr. 14
Baueinheit IEC 60204-1, EN 60204-1

Zulassungen UL, CSA, CCC

Schutzbehandlung Standardausfiihrung ,TC*

Umgebungstemperatur Betrieb -25..+70°C

Lagerung -40..+70°C

Schwingungsbeanspruchung GemaR IEC 60068-2-6 259 (10...500 Hz) auBer Geréate mit Antrieb ZCE 24: 20 g

Schockbeanspruchung GemaR IEC 60068-2-27 50 g (11 ms) auBer Antrieb ZCE 08: 15 g (11 ms) und ZCE 24: 30 g (18 ms)

Beriihrungsschutz Klasse Il gemaR IEC 61140 und NF C 20-030 fur XCK P und XCK T
Klasse | gemaR IEC 61140 und NF C 20-030 fiir XCK D

Schutzart IP 66 und IP 67 geméaR IEC 60529; IK 04 gemaR EN 50102 fiir XCK P und XCK T,
IK 06 gemaR EN 50102 fiir XCK D

Wiederholgenauigkeit 0,1 mm bezogen auf den Einschaltpunkt, bei 1 Mio. Schaltspielen bei Antrieb mit StéRel oben

Leitungseinfiihrung oder Je nach Ausfihrung Gewindebohrung fur Verschraubung Pg11 oder Pg13; oder ISOM 16 x 1,5; ISOM 20 x 1,5;

Steckverbinder oder 1/2” NPT oder PF 1/2 (G1/2) oder Steckverbinder M12

Werkstoffe XCK D Gehause und Antriebe: Zamak, XCK P und XCK T Gehause: Kunststoff; Antriebe:
Zamak
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Allgemeine Kenndaten

(Fortsetzung)

Positionsschalter

OsiSense XC Universal

Design Kompakt, kunststoffgekapselt,

Typ XCKP u. XCKT

Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D

Elektrische Kenndaten

Bemessungsbetriebsdaten XE2e P ~ AC-15;A300 (Ue =240V, le =3 A); Ithe =10A
—DC-13; Q300 (Ue =250V, le = 0,27 A), gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1
XE3e P ~AC-15;B300 (Ue =240V, le =1,5A); lthe =6 A
= DC-13; R300 (Ue =250V, le =0,1A), gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1
Bemessungsisolations- XE2e P Ui =500V Verschmutzungsgrad 3 geman IEC 60947-1
spannung Ui =300V geman UL 508, CSA C22-2 Nr. 14
XE3e P Ui =400V Verschmutzungsgrad 3 geman IEC 60947-1
Ui =300V geman UL 508, CSA C22-2 Nr. 14
BemessungsstoR- XE2e P Uimp =6 kV gemaR IEC 60947-1, IEC 60664
spannungsfestigkeit XE3e P U imp = 4 kV gemaR IEC 60947-1, IEC 60664
Zwangsoffnung Zwangséffnung des Offners gemaR IEC 60947-5-1 Anhang K, EN 60947-5-1
(je nach Ausfiihrung)
Ubergangswiderstand <25 mQ gemaR IEC 60255-7 Kategorie 3
Kurzschlussschutz XE2e P Schmelzsicherung 10 A, Betriebsklasse gG (gL)
XE3e P Schmelzsicherung 6 A, Betriebsklasse gG (gL)
Anschluss XE2S Pe151 und XE2S P2141 | Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,34 mm?, max.: 2 x 1,5 mm?
(mit Schraubklemmen) XE2N P21e1 und XE2N P31e1 | Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,5 mm2 max.: 2 x 2,5 mm?
XE3N PetXE3S P Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,34 mm2, max.: 1 x 1 mm? oder 2 x 0,75 mm?
Minimale XE2S Pe151, XE2S P2141 und XE3S P: 0,01 m/min

Anfahrgeschwindigkeit
(bei Antrieb mit StéRel oben)

XE2N P21e1, XE2N P31e1 und XE3N P: 6 m/min

Elektrische Lebensdauer

m GemaR |IEC 60947-5-1 Anhang C

m Gebrauchskategorie AC-15 und DC-13

m Maximale Schalthaufigkeit: 3600 Schaltspiele/h
m Einschaltfaktor: 0,5

Wechselspannung
~ 50/60 Hz
m induktive Belastung

Gleichspannung -

XE2S Pe151, XE2S P2141 XE2N P21e1, XE2N P31e1
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Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen

Spannung V 24 48 120 Spannung V 24 48 120

mm w 10 7 4 mm W 13 9 7

Beim XE2S Pe151 (~ oder =) sind die Hilfsschalter ,0 und ,S* mit den angegebenen Werten
jeweils gleichzeitig mit umgekehrter Polaritat belastet.

Wechselspannung
~ 50/60 Hz
m induktive Belastung

Gleichspannung ==

XE3S Pecee XE3N Peeee
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Strom (A) Strom (A)

Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen

Spannung V 24 48 120 Spannung V 24 48 120
mm W 3 2 1 mm W 4 3 2
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Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK P
Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung

Antrieb Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehause)
FormB (7) Form C (1) FormE (1)
Betatiger Metall- Metall- RollenstéRel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit
KuppenstoRel KuppenstéRel mit| Metallrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle
aufenliegender (1 Anfahrrichtung, | (1 Anfahrrichtung,| (1 Anfahrrichtung,
Dichtung seitlich) vertikal) vertikal od.
seitlich)
Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfilhrung ISO M16 x 1,5 (2)
cr,l - Hilfsschalter ,,0+S XCKP2110P16 | XCKP2111P16 | XCKP2102P16 | XCKP2121P16 | XCKP2127P16 | XCK P2128P16
I L mit Sprungfunktion
q o (XE2S5P2151) 18 4,6(F) 18 46(P) 3,1(A)7,8(P) 6,5(A)15,7(P) 6,5(8)15,7(P) 9,8(A)22,5(P)
=l 8 = s |w s |= s | t | 5
0,9 0,9 15 3 3 4.9
ml by Hilfsschalter ,,0+S* XCKP2510P16 | XCKP2511P16 | XCK P2502P16 | XCK P2521P16 | XCKP2527P16 | XCK P2528P16
A L ohne Sprungfunktion,
gestuft schaltend
;7 8] (xE2N P2151) [ [ || — | —
0 3 5mm 0 3 5mm 0 52 mm 0o 10,5 mm 0 10,5 mm 0 16,1 mm
Hilfsschalter ,,0+0“ ZCP29 + ZCP 29 + ZCP 29 + ZCP29 + ZCP 29 + ZCP 29 +
& mit Sprungfunktion ZCP EP16 + ZCP EP16 + ZCPEP16 + ZCP EP16 + ZCP EP16 + ZCPEP16 +
—— (XE2S P2141) ZCE105 ZCE1 S ZCE025 ZCE21O ZCE271O ZCE285
BN B 4.6(P) 8 46(P) oI (A78P) e85 AV15,7(P) 6,5(B) 15,7(P) __9.8(A)22,5(P)
2"”0%5% 21-220 SrT'lm 2‘2220 an 2122 - m?'n 212220 m:n 2125 rn<m
0,9 09 "5 3 3 4,9
-1 - Hilfsschalter ,,0+0« ZCP 27 + ZCP 27 + ZCP 27 + ZCP 27 + ZCP 27 + ZCP 27 +
-, N ohne Sprungfunktion, ZCP EP16 + ZCP EP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCP EP16 + ZCPEP16 +
-—/ gestuft schaltend ZCE108 ZCENM O ZCE020 ZCE218) ZCE27O ZCE286
¥ {| (XE2NP2141) 1.8 32(P) 1,8 3,2(P) 3,1 5,6(P) 6,6(A) 11,6(P) 6,6(8) 11,6(P) 5,3(A)
e == e i e == i i
0 5mm 0 5mm 0 mm 0 mm 0 mm 0 mm
—| —| o| Hilfsschalter ,0+0+8¢ ZCP 39+ ZCP 39+ ZCP 39 + ZCP 39+ ZCP 39+ ZCP 39+
of « "| mit Sprungfunktion ZCP EP16 + ZCP EP16 + ZCPEP16 + ZCP EP16 + ZCP EP16 + ZCPEP16 +
7777\ (XE3S P2141) ZCE105 ZCE11 S ZCE025 ZCE21O ZCE271O ZCE288
8 § 2 B 46(P) ., 3R 7.8(P) ., B5A 15.7(P) 1., BB 15.7(P) 1, LBAI22.5(P)
0 l 5mm 0 mm 0 mm 0 mm 0 mm
0, 15 "3 3" X}
—| | o| Hilfsschalter ,O0+0+S¢ ZCP 37 + ZCP 37 + ZCP 37 + ZCP 37 + ZCP 37+ ZCP 37 +
@], &L, —| ohne Sprungfunktion, ZCPEP16 + ZCP EP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCP EP16 + ZCPEP16 +
- "\ gestuft schaltend ZCE1085 ZCEM O ZCE0285 ZCE215) ZCE27O ZCE280
8\ N <
®| &| | (XE3NP2141) 1,8 3,2(P) 1,8 32(P) 3,1(A) 5,6(P) 6,5(A)11,3(P) 6,5(8)11,3(P) 9,8(A)17,2(P)
21-22 21-22 21-22 21-22 21-22 21-22
s i W s e s
0 3 5mm 0 3 5mm 0 52 mm 0 10,5mm 0 10,5mm 0 16,1mm
Gewicht (kg) 0,090 0,090 0,095 0,105 0,100 0,105

Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung fiir Kabelverschraubung Pg 11

Bei einer Leitungseinfiihrung fiir Kabelverschraubung Pg 11: Bitte P16 durch G11 ersetzen. Beispiel: XCK P2110P16 wird zu XCK P2110G11 oder ZCP EP16 wird

zu ZCP EG11.

Hilfsschalterfunktion

EEm geschlossen

(A)(B) = Nockenweg

& Hilfsschalter, 0 mit

1 offen (P) = Zwangsoéffnung Zwangsoéffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30°
Betdtigungsart

s -
il — |==Z =
= g { N
A I_@_I | I 1)
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5 m/s 1m/s
Mechanische Lebensdauer (in Mio. Schaltsp.) | 15 10 15
Mindestkraft bzw. Betatigung 15N 12N 6N
-moment Zwangsoffnung 45N 36 N 18N

Leitungseinfiihrung

1 Gewindebohrung M16 x 1,5 mm fur Kabelverschraubung nach ISO. Leitungs-@ 4...8 mm

(1) Form geméaR EN 50047, s. Seite 168.

(2) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten oder Osen: Wir bitten um Ihre Anfrage.
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Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK P
Komplettgerate mit einer Leitungseinfihrung

Antrieb Geradlinige Betatigung Drehachsen-Betitigung (Befestigung am Gehéuse) Omni-
(Befestigung am Antrieb) direktional
FormA (1)
Betitiger M18 Metall- M18 RollenstéRel | Rollenhebel mit | Langenverstell- | Rollenhebel mit | Langenverstell- | Flexibler
Kuppenstéel mit Metallrolle Kunststoffrolle barer Rollenhebel| Kunststoffrolle, @ | barer Rollenhebel| Federstab (2)
mit Kunststoffrolle| 50 mm mit Kunststoff-
rolle, @ 50 mm
Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung ISO M16 x 1,5 (3)
ml —| Hilfsschalter XCKP21HOP16 | XCK P21H2P16 | XCK P2118P16 | XCKP2145P16 | XCKP2139P16 | XCKP2149P16 | XCK P2106P16
N ,0+8“ mit
" Sprungfunktion 18 46 o 7ge o o o 700 o 7gp 20°
q o 18 46(P) 3,1(A)7,8(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) ’
~| «f (XE2S P2151 7 222 3 e = i S i = e = W <
( it E i 3 | %E: | %E: i %E: %;:%%?5
mm o], 90 o], o0° ofl, 9o o], 90 0
o 15 12° 12° 12° 12° 15
g_)l ~| Hilfsschalter XCK P25H0P16 | XCK P25H2P16 | XCK P2518P16 | XCK P2545P16 | XCKP2539P16 | XCK P2549P16 | XCK P2506P16
L ,06+S“ohne <)
:] [ Sprungfunktion, 1,8 3,2(P) 3,1(A) 5,6(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 20°
—I 1 gestuft schaltend | 12 2 A A A (i 2
(XE2N P2151) 0 3 5mm| 0 52 mm 0 427 90° 0 42" 90° 0 42" 90° 0 42" 90° 0 45°
Hilfsschalter ZCP 29+ ZCP 29 + ZCP 29 + ZCP 29 + ZCP29 + ZCP 29 + ZCP29 +
= & ,0+0“mit ZCPEP16+ ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCP EP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 +
--7 Sprungfunktion | ZCEH0 & ZCEH25 ZCEO01+ ZCEO01+ ZCE 01+ ZCEO01+ ZCE 06
of | (XE2S P2141) 2cY180 2CY458) 2CY3965 2CY49 5
8 46(P) S (A7 8(P) 25” TO°(P) | 25° 70°(P) 25”70 | 250 70°(P) |, 20 .
21-220> 4 5;1m MzO%m?n 2122 nil 90: 2122 - 90: 2|-220 B 90: 2122 nil 90: 2"%%4
0,9 1,5 12° 12° 12° 12° 15°
- Hilfsschalter ZCP 27 + ZCP 27 + ZCP 27 + ZCP 27 + ZCP 27 + ZCP 27 + ZCP 27 +
. »0+0“ ohne ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 +
Sprungfunktion, | ZCEH0 & ZCEH2O ZCEO01+ ZCEO1+ ZCEO01+ ZCEO01+ ZCE 06
N §| gestuftschaltend 2cY 180 2CY455) ZCY3965 Y49 O
(XE2N P2141) 1,8 3,2(P) 3,1 5,6(P; 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 20°
% ( et ® 51:5§-EI_:LI ;1:;5-Elél zlzgs-EI_:('l 51:55-3_:(1 3
0 5mm 0 mm 0 90° 0 90° 0 90° 0 90° 0
—| | | Hilfsschalter | ZCP 39+ ZCP 39 + ZCP 39 + ZCP 39+ ZCP 39 + ZCP 39 + ZCP 39+
el "l ,0+0+S“mit | ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16+ ZCP EP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 +
~~77"\ Sprung- ZCEH0O & ZCEH28 ZCEO01+ ZCEO01+ ZCEO01+ ZCEO01+ ZCE 06
8| | T| funktion Y180 2CY450) 2CY396 2cY49 6
(XE3S P2141) 1,8 4,6(P) 3,1(A) 7.8(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 20°
52 £ 3% 13 b |3 3% 3 5% r i |3 3% 13
jiet! 5 i 5 i} 5 i 5 i) 5 i} 5 i} 5
i 3 W 3 i 3 ] 3 % E e ] 3 W 3
CLL4 5mm ﬁm 0 90° 0 90" 0 90° 0 90° l?
0, 1, 12° 12° 12° 12° 15°
=l = 52| Hilfsschalter | ZCP 37+ ZCP37+ ZCP37+ ZCP 37+ ZCP 37+ ZCP37+ ZCP 37+
1A ,0+0+s¢ ZCPEP16+ ZCPEP16+ ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 +
of % ohne Sprung- | ZCEH0O & ZCEH2O ZCE 01+ ZCEO01+ ZCEO01+ ZCEO1+ ZCE 06
@l N1 =1 funktion, ZcY1860 ZcY450) 2CY390 ZCY490
gestuft 1,8 32(P) 3,1(A) 5,6(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 20°
schaltend |G |G i
(XE3NP2141) | "0 3 smm 0 52mm Rl ot 0 429 | 0 aer | o 4 eo 0 45
Gewicht (kg) 0,130 0,130 0,135 0,145 0,145 0,155 0,085

Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung fiir Kabelverschraubung Pg 11

Bei einer Leitungseinfiihrung fir Kabelverschraubung Pg 11: Bitte P16 durch G11 ersetzen. Beispiel: XCK P21HOP 16 wird zu XCK P21H0G11 oder ZCP EP16 wird
zZuZCP EG11.

Hilfsschalterfunktion EEm geschlossen (A) = Nockenweg & Hilfsschalter,0“ mit Zwangsoffnung

C—1 offen (P) = Zwangsoéffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Form n. festgelegt
Betétigungsart ; _»7 —y— =]
Max. Anfahrgeschwindigkeit| 0,5 m/s 1,5m/s 1 m/s omnidirekt.

Mechanische Lebensdauer| 10 Mio. Schaltspiele 5 Mio. Schaltsp.

Mindest-  Betatigung 15N 10N 0,1Nm 0,13 Nm
kraftbzw. Zwangséffnung | 45N 36 N 0,25 Nm =
-moment

Leitungseinfiihrung 1 Gewindebohrung M16 x 1,56 mm fiir Kabelverschraubung nach ISO. Leitungs-@ 4...8 mm

(1) Form gemé&R EN 50047, s. Seite 168. (3) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten oder Osen: Wir bitten um Ihre
(2) Wert gemessen beim Anfahren des Betétigers 100 mm von der Befestigung entfernt. Anfrage.
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Abmessungen

Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK P
Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung

ZCP 2¢ + ZCPEP16/ZCP 3¢ + ZCP EP16

o ( R
—

ZCE 02

12,5
3.5 g11,6

1
|_30,5
| |

55 |
i 25 = Yi_ 25
‘ 4 Y
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Abmessungen (Forts.) Positionsschalter
OsiSense XC Universal
Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK P
Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung

ZCE 01 +2CY 18 ZCE 01+ ZCY 45 ZCE 01 + ZCY 39
37,5
12,5 |.L.
55 016 10
40 X
5,5
e < .
| 3 3
QE o
(+2] 0
| q : {
é ,.
=

125 |, 125 | [,
—/
e
ZCE 01 + ZCY 49 ZCE 06

54...100,5

73,5...120

N o
N
[}

I

1 -
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Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK P
Komplettgerate mit Steckverbinder M12

Antrieb Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehause)
FormB (7) Form C (7) FormE (1)
Betétiger Metall- Metall- RollenstéRel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit
KuppenstoRel KuppenstoRel mit | Metallrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle
auBenliegender (1 Anfahrrichtung, | (1 Anfahrrichtung, | (1 Anfahrrichtung,
Dichtung (2) seitlich) vertikal) vertikal od. seitl.)
Bestelldaten

Hilfsschalter ,,0+S* XCKP2110M12 | XCKP2111M12 | XCK P2102M12 | XCK P2121M12 | XCK P2127M12 | XCK P2128M12
mit Sprungfunktion (XE2S P2151)
‘cgl b~ 8 46(P) 8 46(P) __BA(A)78(P) eSS A15T7(P) 6,5(B) 15,7(P) 9,8(A)22,5(P)
q ~ b Bam |0 Smm | mm M(%?n:n = F;:n T
- « 0,9 0,9 15" 3 3 4.9
Hilfsschalter ,,0+0 ZCP 29M12 + ZCP 29M12 + ZCP 29M12 + ZCP 29M12 + ZCP 29M12 + ZCP 29M12 +
mit Sprungfunktion (XE2S P2141) ZCE105 ZCE11 S ZCE025 ZCE216 ZCE27O ZCE285
1 - 1,8 4,6(P) 1,8 4,6(P) 3,1(A)7,8(P) 6,5(A) 15,7(P) 6,5(B) 15,7(P) 9,8(A)22,5(P)
IR g 4 g = po 4 iz = s 4 e =

—_ 21-220 5;1m 2120 X 5;“" 21.220 m?n 21-220 m:n 2‘.220 m:n 2,.220 n:m
oy 0,9 0,9 1,5 3 3 49
Gewicht (kg) 0,100 0,100 0,100 0,110 0,110 0,110
Hilfsschalterfunktion EEm geschlossen (A)(B) = Nockenweg O Hilfsschalter 0 mit Zwangséffnung

1 offen (P) = Zwangséffnung

(1) Form geméR EN 50047, s. Seite 168. (2) Nitril fiir den Einsatz im Innenbereich.
Technische Daten

Anfahrrichtung Axial

Durch Nocken 30°

Betdtigungsart

1
al

=,

—

d

Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5 m/s 1m/s
Mechanische Lebensdauer 15 10 15
(in Mio. Schaltspielen)
Mindestkraftbzw. Betatigung 15N 12N 6N
-moment Zwangsoffnung 45N 36N 18N
Anschluss Steckverbinder M12, Ui =250V, le =3Amax., Ith=3A
Anschlussbelegung
Steckverbinder M12
XE2S P2151 XE2S P2141
1-2.0 1-2.0
3-4:S 3-4:0
Siehe Anschlusstechnik Katalog ,Verdrahtungskomponenten®, Seite 42
Abmessungen
ZCP 2eM12 ZCE10 ZCE11 ZCE 02
.. 125
2 % i
— + —— <~
8| ~
N
‘ M12
30 31
- 12,5
Y
@531 5 o7
] 15°
& il
- C

(1) 2 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3 mm,
Mittenabstand 22 mm oder 2 Bohrungen
@ 4,3, Mittenabstand 20 mm.

(2) 2 Bohrungen fiir StellfiiRe @ 3 mm, Tiefe 4 mm.

(3) Stérke der Muttern 3,5 mm.
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Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK P
Komplettgerate mit Steckverbinder M12

Antrieb Geradlinige Betatigung Drehachsen-Betatigung (Befestigung am Gehéuse) Omni-
(Befestigung am Antrieb) direktional
FormA (1)
Betétiger M18 Metall- M18 RollenstdRel | Rollenhebel mit Langenverstell- | Rollenhebel mit | Langenverstell- | Flexibler
KuppenstoRel mit Metallrolle Kunststoffrolle barer Rollenhebel| Kunststoffrolle, barer Rollenhebel| Federstab (2)
mit Kunststoffrolle| @ 50 mm mit Kunststoff-
rolle, @ 50 mm
Bestelldaten
Hilfsschalter ,,0+S¢ XCK P21HOM12 | XCKP21H2M12| XCK P2118M12 | XCK P2145M12 | XCKP2139M12 | XCK P2149M12 | XCK P2106M12
mit Sprungfunktion <)
(XE2S P2151) 18 4,6(P) 3,1(A)7,8(P) 25° 70°(P) 25° 70(P) 25° 70°(P) 25° 70(P 20°
222 o 212> p— s - g g 1.2 2122 >
- 0 5mm 0 . mm 90 ofl, o0 0 90° ofl, oo 9 .
<] o 0.9 15 P 128 Fa 12° 15
~— N
Hilfsschalter ,,0+0« ZCP 29M12 + ZCP 29M12 + ZCP 29M12 + ZCP 29M12 + ZCP 29M12 + ZCP 29M12 + ZCP 29M12 +
mit Sprungfunktion ZCEH0 S ZCEH25 ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 06
(XE2S P2141)) cY 1868 2CY 455 cY39 6 Y496
- Iy 1‘8 4‘6(P: 112 3.(A7.5(P) 1112 25" 70°(P) 1112 25" 70°(P) 1-12 25" 70°(P) 1112 25° 70°(P) 11-12 20° >
- 3 bs 5 | 5 |5 5 | L R £
11-12 « | i - 2122 - 2122 - 21-22 - 21-22 - 2122 -
ol 2122 < 0 mm oll, 90° o], 90 0| 90° o, 90 0
L Smi 15 12° 12° 12 125 15°
Gewicht (kg) 0,140 0,140 0,140 0,150 0,155 0,160 0,090

Hilfsschalterfunktion

Technische Daten

EEm geschlossen

1 offen

(A) = Nockenweg

(P) = Zwangso6ffnung

@ Hilfsschalter 0" mit Zwangséffnung

(1) Form gemé&R EN 50047, s. Seite 168.
(2) Wert gemessen beim Anfahren des Betétigers 100 mm von der Befestigung entfernt.

Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Betatiger nicht
festgelegter Form
Betédtigungsart — —]

4]
as

=,

~h

Max. Anfahrgeschwindigkeit | 0,5 m/s 1,5m/s 1 m/s omnidirekt.
Mech. Lebensdauer 10 5
(in Mio. Schaltspielen)
Mindestkraft Betatigung 15N 10N 0,1 Nm 0,13 Nm
bzw. Zwangsoffnung | 45N 36N 0,25 Nm =
-moment
Anschluss Steckverbinder M12, Ui =250V, le = 3Amax., lth=3A
Abmessungen
ZCE 01 +2CY 18 ZCE 01 +Z2CY 45 ZCE 01 + ZCY 39 ZCE 01 + Z2CY 49 ZCE 06

@19

37,5
125
55

©

16

3

250

40

Lo

@50
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Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D
Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung

Antrieb Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehause)
FormB (1) Form C (1) FormE (1)
Betétiger Metall- Metall- RollenstéBel mit | RollenstéRel mit | RollenstéRel mit | RollenstéRel mit
KuppenstoRel KuppenstéRel mit| Metallrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle
auBenliegender (1 Anfahrrichtung,| (1 Anfahrrichtung,| (1 Anfahrrichtung,
Dichtung (2) seitlich) vertikal) vertikal od. seitl.)
Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfithrung ISO M16 x 1,5 (3)
(.,l — Hilfsschalter ,,0+S XCKD2110P16 | XCKD2111P16 | XCKD2102P16 | XCK D2121P16 | XCKD2127P16 | XCK D2128P16
N mit Sprungfunktion e
‘ﬁ N (XE2S P2151) 18 46(P) 18 46P) |, 3IA78P) L SSMIBTP) | 65(B)157(P) | 9.8(A)225(P)
o == =R —=— R ==t
0 5mm 0 5mm m 0 mm 0, [(mm 0 . mm
09" 09" 15 3 49
ol - Hilfsschalter ,,0+S“ XCK D2510P16 | XCKD2511P16 | XCKD2502P16 | XCK D2521P16 | XCK D2527P16 | XCK D2528P16
“l o ohne Sprungfunktion,
e gestuft schaltend P P 3,1(A) 5,6(P 6,5(A) 11,3(P 6,5(8) 11,3(P 9,8(A) 17,2(P
;] N (XE2N P2151) - 1,8 3,2(P) - 1,8 3,2(P) . (A) 58(P) o ,5(A) 11,3(P) - ,5(B) 11,3(P) - B8(A) 17,2(P)
3 5mm 0 3 5mm 052 mm 0 10,5 mm 0 10,5 mm 0 16,1 mm
Hilfsschalter ,,0+0« ZCD 29+ ZCD 29 + ZCD 29 + ZCD 29 + ZCD 29 + ZCD 29 +
- & mit Sprungfunktion ZCDEP16 + ZCD EP16 + ZCDEP16 + ZCD EP16 + ZCD EP16 + ZCD EP16 +
- (XE2S P2141) ZCE105 ZCE11 S ZCE025 ZCE21O ZCE27O ZCE2885
SN 18 46(P) o8 46(P) _3A78P) a5 15.7(P) 6,5(B) 15,7(P) 9,8(A) 22,5(P)
21:220>L 5r?1m 21:220555;1“1 21-220 N m?n 21 220 - m:n 2195 - m:n 2122 N nTm
09" 09" 5 3 49
-l - Hilfsschalter ,,0+0“ ZCD 27 + ZCD 27 + ZCD 27 + ZCD 27 + ZCD 27 + ZCD 27 +
-~ ohne Sprungfunktion, ZCD EP16 + ZCD EP16 + ZCDEP16 + ZCD EP16 + ZCD EP16 + ZCD EP16 +
- gestuft schaltend ZCE105 ZCE11 S ZCE025 ZCE218 ZCE27O ZCE28O
M (XE2N P2141) 1,8 3,2(P) 1,8 3.2(P) 3,1 5,6(P) 6,6(A) 11,6(P) 6,6(8) 11,6(P) 5,3(8)
iz = el % I i — bied]
0 5mm 0 5mm 0 5mm 0 5mm 0 5mm 0 5mm
| —| o Hilfsschalter,0+0+s* ZCD 39+ ZCD 39+ ZCD 39 + ZCD 39+ ZCD 39+ ZCD 39 +
R P “| mit Sprungfunktion ZCD EP16 + ZCD EP16 + ZCD EP16 + ZCD EP16 + ZCD EP16 + ZCD EP16 +
=777\ (XE3S P2141) ZCE105 ZCE11 S ZCE028 ZCE216 ZCE276 ZCE28O
8§ T 1,8 4,6(P) . 1.8 4.6(P) P) _6,5(A) 15,7(P) 65(8)15,7(P) 5(P)
0 5mm o[, 5mm m 0 . mm 0 . m m
09" 0.9 ) 3 3
—| =] «| Hilfsschalter »0+0+8« ZCD 37 + ZCD 37 + ZCD 37 + ZCD 37 + ZCD 37 + ZCD 37 +
@, 9L —I ohne Sprungfunktion, ZCD EP16 + ZCD EP16 + ZCD EP16 + ZCD EP16 + ZCD EP16 + ZCD EP16 +
- --\ gestuft schaltend ZCE100 ZCEMN O ZCE020O ZCE210 ZCE27O ZCE28O
<
8| | F| (XE3NP2141) 1,8 32(P) 1,8 32(P) 3,1(A) 5,6(P) 6,5(A) 11,3(P) 6,5(8) 11,3(P) 9,8(A) 17,2(P)
23 3122 8% 5% 3% 8%
a8 s i 11 i 1
0 3 5mm 0 3 5mm 0 5,2 mm 0 10,5mm 0 10,5mm 0 16,1 mm
Gewicht (kg) 0,180 0,180 0,185 0,195 0,190 0,195

Technische Daten der Komplettgerite mit einer Leitungseinfiihrung fiir Kabelverschraubung Pg 11
Bei einer Leitungseinfiihrung fur Kabelverschraubung Pg 11: Bitte P16 durch G11 ersetzen. Beispiel: XCK D2110P16 wird zu XCK D2110G11 oder ZCD EP16 wird

zuZCD EG11.

Hilfsschalterfunktion

EEl geschlossen (A)(B) = Nockenweg @ Hilfsschalter,,O* mit

1 offen (P) = Zwangsoéffnung Zwangsoéffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30°
Betdtigungsart

4

ﬁ =

Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5 m/s 1m/s

Mechanische Lebensdauer 15 10 15
(in Mio. Schaltspielen)

Mindestkraftbzw. Betatigung 15N 12N 6N

-moment Zwangsoffnung 45N 36N 18N

Leitungseinfiihrung 1 Gewindebohrung M16 x 1,5 mm fiir Kabelverschraubung ISO. Leitungs-@ 4...8 mm

(1) Form geméaR EN 50047, s. Seite 168.
(2) Nitril fiir den Einsatz im Innenbereich.
(3) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten oder Osen: Wir bitten um Ihre Anfrage.
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Positionsschalter
OsiSense XC Universal
Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D

Komplettgerate mit einer Leitungseinfihrung

Antrieb Geradlinige Betétigung Drehachsen-Betétigung (Befestigung am Gehéuse) Omni-
(Befestigung am Antrieb) direktional
FormA (1)
Betétiger M18 Metall- M18 RollenstéRel| Rollenhebel mit | Langenverstell- | Rollenhebel mit | Langenverstell- Flexibler
KuppenstoRel mit Metallrolle Kunststoffrolle barer Rollenhebel| Kunststoffrolle, barer Rollenhebel | Federstab (2)
mit Kunststoffrolle| @ 50 mm mit Kunststoff-
rolle, @ 50 mm
Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung ISO M16 x 1,5 (3)
ml b Hilfsschalter XCK D21HOP16 | XCK D21H2P16 | XCKD2118P16 | XCKD2145P16 | XCKD2139P16 | XCK D2149P16 | XCK D2106P16
N »0+8“ mit
~ [ Sprungfunktion 18 46 31(A)7.8(P S . 701 . 700 . .
Q 8l (xEzsP2151) | 4z S ||t | 2%? W 2% e —
wh ? 3 [ ERE T = ER ks ER E i 3
0 5mm mm % oll, 9% (E‘ 90° oll, 90 o%
0,9 1,5 12° 12° 12° 12° S5
col by Hilfsschalter XCK D25H0P16 | XCK D25H2P16 | XCK D2518P16 | XCK D2545P16 | XCK D2539P16 | XCK D2549P16 | XCK D2506P16
3L ,0+8%ohne )
Sprungfunktion, 18 3.2(P 3,1(A) 5,6(P 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25°_46°(P) 20°
; 8| gestuftschaltend| i | e | %% w u %3 s
(XE2N P2151) 0 3 5mm 0 52 mm 0 42° 90° 0 42° 90° 0 42° 90° 0 420 90° 0 45°
~| | Hilfsschalter ZCD 29+ ZCD 29+ ZCD 29+ ZCD 29+ ZCD 29+ ZCD 29+ ZCD29 +
N ,0+0% mit ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 +
- Sprungfunktion | ZCE HO @ ZCE H2 @ ZCEO01+ ZCEO01+ ZCE 01+ ZCEO01+ ZCE 06
ol 8| (XE28 P2141) ZcY186 ZcY4505) 2CY396 ZcY49 6
omi® A0P) | SHATEP) 25° 70P) | .25 70(P) | 25 70(P) | o 25° 70°(P) |  20°
i % | 5 5 |E 5 |5 5 | 5 %
< ZOJ_ smm O N mm 21.220 900 21-220 900 21-220 . 90“ 21-220> B 900 21-220 -
0,9 1,5 12° 12° 12° 12° 15
~| g| Hilfsschalter | zCD27+ ZCD 27 + 2CD 27 + 2CD 27 + ZCD 27 + 2CD 27 + 2CD 27 +
T - ,»,O0+0“ ohne ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 +
Sprungfunktion, | ZCEHO S ZCEH2O ZCEO01+ ZCEO01+ ZCEO01+ ZCEO01+ ZCE 06
o Q)
=| & gestuft zcY 180 ZCY 450 2CY396 2cY49 06
schaltend o 460 o 46°
1,8 3,2(P 3,1 5,6(P 25° 46°(P 25° 46°(P 25° 46°(P 25° 46°(P 20°
(XE2N P2141) |y e je =1 het; = -EE(I) B é) b = BY Y
0 5mm 0 5mm 0 90° 90° 0 90° 0 90° 0
sl 9| Hilfsschalter | ZCD 39 + ZCD 39 + ZCD 39 + ZCD 39+ ZCD 39 + ZCD 39 + ZCD 39+
3\, 04048 ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16+ ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 +
ol «f <) mitSprung- ZCEHOS ZCEH25 ZCEO01+ ZCEO01+ ZCEO01+ ZCEO01+ ZCE 06
®| o | funktion 2cY 1868 2CY 458 2CY395 Y490
(XE3S P2141) 1.8 4.6(P) 340 7.8(9) 25 70°(P) 25 T0(P) 25 70'(P) 25 70°(P) 2
0 5mm 0 mm T — 0 90" o], 90 0 90" 0
0,9 15 (ra 127 EF PR S5
-1 «| | Hilfsschalter | ZCD 37+ ZCD 37 + ZCD 37 + ZCD 37 + ZCD 37 + ZCD 37 + ZCD 37 +
oL~ "I »O+O+8“ ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 +
~=777\ ohne ZCEHO& ZCEH28 ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 06
S 8 ¥ sprung- zcY 188 ZcY 455 ZCY 395 Z2cY 498
f““':t'?t"’ 1,8 3,2(P) 3,1(A) 5,6(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 20°
hatend | DD | T |l | el | D |
(XE3N P2141) 0 3 5mm 0 52mm 0 42" 90 0 42" 90° 0 42" 90 0 42" 90° 0 45
Gewicht (kg) 0,220 0,220 0,225 0,235 0,235 0,245 0,175

Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung fiir Kabelverschraubung 11
Bei einer Leitungseinfilhrung fur Kabelverschraubung Pg 11: Bitte P16 durch G11 ersetzen. Bsp.: XCK D21HOP16 wird zu XCK D21H0G11 oder ZCD EP 16 wird zu ZCD EG11.

Hilfsschalterfunktion E geschlossen (A) = Nockenweg Hilfsschalter 0 mit Zwangséffnung

S

1 offen (P) = Zwangsoffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Betatiger nicht
festgelegter Form
Betatigungsart =1

= %ﬁyﬁnﬂﬁ

Max. Anfahrgeschwindigkeit| 0,5 m/s 1,5m/s 1 m/s omnidirekt.
Mechanische Lebensdauer | 10 Mio. Schaltspiele 5 Mio. Schaltsp.
Mindest- Betatigung 15N 10N 0,1 Nm 0,13 Nm

kraft/  Zwangsofinung 45N 36N 0,25 Nm =

-moment

Leitungseinfiihrung 1 Gewindebohrung M16 x 1,5 mm fiir Kabelverschraubung ISO. Leitungsdurchschnitt 4...8 mm.

(1) Form gemé&R EN 50047, s. Seite 168.
(2) Wert gemessen beim Anfahren des Betéatigers 100 mm von der Befestigung entfernt.
(3) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten oder Osen: Wir bitten um lhre Anfrage.
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Abmessungen Positionsschalter
OsiSense XC Universal
Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D
Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung

ZCD 2e + ZCDE P16 /ZCD 3e + ZCDE P16 ZCE10 ZCEMN1

52‘ 'KT , 12,5 . 98
o~ T ‘.Mz) . 125

|
\ ‘ | 1
| Il 19 } 8
ki, ' - é &—-

65
51

| 20

30 W) = |20/22]| -
31
@

o 15°

‘Clr e
ZCE 02 ZCE21 ZCE 27

- 12,5 12,5

35 014

ZCE 28 ZCEHO
12,5
| 16 36,2 12,5
@22
55T| os o 2| 22| s 12,5 o o116
- 07 T M18x1(4) ;;
N\ 7D i~
\\\@ 3 @//// .
\ = Yl —
O
13 7

(1)Gewindebohrung fiir Kabelverschraubung nach ISO M16 x 1,5 oder Pg 11.
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Abmessungen (Fortsetzung)

Positionsschalter

OsiSense XC Universal

Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D
Komplettgerate mit einer Leitungseinfihrung

ZCE01+2ZCY 18

55 219

ZCE 01 +ZCY 49

40
10

[
=2 &

250

.

54...100,5

73,5...120

ZCE01+ZCY 45

37,5
12,5
55

ZCE 06

33...83,5

52,5...103

ZCE 01+ ZCY 39

77,5
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Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D
Komplettgerate mit Steckverbinder M12

Antrieb Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehause)
Form B (1) Form C (1) Form E (1)
Betétiger Metall- Metall- RollenstéRel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit
KuppenstoRel KuppenstéRel mit | Metallrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle
auBenliegender (1 Anfahrrichtung, | (1 Anfahrrichtung,| (1 Anfahrrichtung,
Dichtung (2) seitlich) vertikal) vertikal oder seitl.)
Bestelldaten
Hilfsschalter ,,0+S“ XCKD2110M12 | XCKD2111M12 | XCKD2102M12 | XCK D2121M12 | XCK D2127M12 | XCK D2128M12
mit Sprungfunktion (XE2S P2151) e e e e e e
2| & e AEP) |18 46(P) | BAATEP) | 65(A)15,7(F) 65B)157(F) | 9.8(A)22,5(P)
09 0.9 15 3 3 49
Hilfsschalter ,,0+0¢ ZCD 29M12 + ZCD 29M12 + ZCD 29M12 + ZCD 29M12 + ZCD 29M12 + ZCD 29M12 +
mit Sprungfunktion (XE2S P2141) ZCE105 ZCEN QS ZCE02 5 ZCE21 5 2CE2T ZCE28
| 3 a8 4.6(P) a8 46(P) _31(A)7.8(P) a5 15,7(P) 6,5(B) 15,7(P) _9.8(A)22,5(P)
- % %am e %am i mfn ;::550 mfn ;::5%0 2 51:&50 mim
SN 0,9 0,9 >1,5 ~ 3 - 4,9
Gewicht (kg) 0,190 0,190 0,195 0,205 0,200 0,205
Hilfsschalterfunktion E geschlossen (A)(B) = Nockenweg
1 offen (P) = Zwangsoéffnung
(1) Form gemé&R EN 50047, s. Seite 168. (2) Nitril fir den Einsatz im Innenbereich.
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30°
Betdtigungsart N 7
u == "7ﬁ m R
| Y
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5 m/s 1m/s
Mechanische Lebensdauer 15 10 15
(in Mio. Schaltspielen)
Mindestkraftbzw. Betatigung 15N 12N 6N
-moment Zwangsoffnung 45N 36N 18N
Anschluss Steckverbinder M12, Ui=60V, le =4 A max., th=4A
Anschlussbelegung
Steckverbinder M12
4 3 XE2S P2151  XE2S P2141
1-2.0 1-2:0
3-4:8 3-4:S
1 2 5L 5L
Siehe Anschlusstechnik Katalog ,Verdrahtungskomponenten®, Seite 42
Abmessungen
ZCD 2eM12 ZCE10 ZCE 11 ZCE 02 ZCE 21
12,5 16
"o T
- B/e\0)\ 125
IS A 11,6 557
N\ i
8 1
R (1 2
ERET
30 | 31
&
0] 15°
5:'
(1) 2 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3 mm,

Mittenabstand 22 mm, oder 2 Bohrungen
@ 4,3, Mittenabstand 20 mm.
(2) 2 Bohrungen fiir StellfiBe @ 3, Tiefe 4 mm.
(3) Stérke der Muttern: 3,5 mm.
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Positionsschalter

OsiSense XC Universal
Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D
Komplettgerate mit Steckverbinder M12

Antrieb Geradlinige Betatigung Drehachsen-Betitigung (Befestigung am Gehause) Omni-
(Befestigung am Antrieb) direktional
FormA (1) l
Betiétiger M18 Metall- M18 RollenstéRel | Rollenhebel mit | Langenverstell- | Rollenhebel mit | Langenverstell- | Flexibler
KuppenstéRel mit Metallrolle Kunststoffrolle barer Rollenhebel| Kunststoffrolle, barer Rollenhebel| Federstab (2)
mit Kunststoffrolle| @ 50 mm mit Kunststoff-
rolle, @ 50 mm
Bestelldaten
Hilfsschalter ,,0+S“ XCK D21HOM12| XCK D21H2M12 | XCK D2118M12 | XCK D2145M12 | XCK D2139M12 | XCK D2149M12 | XCK D2106M12
mit Sprungfunktion e e <) <) e e
(XE2S P2151) e e8P 3,1(A)7.8(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25°_70°(P) 25° 70°(P) o120 e
o 0 B 5mm 0 mm IS—NO 900 IS»NO 90: |3-MO 900 13-14 90: 0
<+ 08 15 127 27 SER 27 M7
~| o
Hilfsschalter ,,0+0“ ZCD 29M12 + ZCD 29M12 + ZCD 29M12 + ZCD 29M12 + ZCD 29M12 + ZCD 29M12 + ZCD 29M12 +
mit Sprungfunktion ZCEH0O & ZCEH2 ) ZCEO01+ZCY 18| ZCE01+ZCY 45| ZCE 01+ ZCY 39| ZCE 01+ ZCY 49| ZCE 06
(XE2S P2141) <) <) e <)
- = 1.8 4.6(P) 3,1(A)7.8(P) 25° 70°P) 25°  70°(P) 25°  70°(P) 25°  70°(P) 20°
| = e A e |us E o |us |z |z £ |4 5
= « 0.9 15 120 12° 2" 12° 157
Gewicht (kg) 0,235 0,235 0,220 0,220 0,220 0,220 0,185
Hilfsschalterfunktion EE geschlossen (A) = Nockenweg
1 offen (P) = Zwangsoéffnung
(1) Form gemaB EN 50047, s. Seite 168.
(2) Wert gemessen beim Anfahren des Betétigers 100 mm von der Befestigung entfernt.
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Form n. festgel.
Betdtigungsart 7 _,7
a - - !’8‘\ =
Max. Anfahrgeschwindigkeit| 0,5 m/s 1,5 m/s 1 m/s omnidirekt.
Mechanische Lebensdauer | 10 5
(in Mio. Schaltspielen)
Mindest- Betatigung 15N 10N 0,1 Nm 0,13 Nm
kraftbzw.  zwangsoffnung |45 N 36N 0,25 Nm =
-moment
Anschluss Steckverbinder M12, Ui=60V, le =4 A max., lth=4A
Abmessungen
ZCE01+ZCY 18 ZCE 01 + ZCY 45 ZCE 01 +ZCY 39 ZCE 01 +ZCY 49 ZCE 06

219

37,5
12,5
55

|

|42

10

250

< 40

.10

12,5

a9 ]

250
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Positionsschalter

OsiSense XC Universal
Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK T
Komplettgerate mit 2 Leitungseinfihrungen

Antrieb Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehause) Omnidirektional
FormB (7) Form C (1) FormE (1)

Betétiger Metall- Metall-Kuppenstéel RollenstéRel mit Rollenhebel mit Kunst- | Flexibler Federstab
KuppenstoRel mit auBenliegender Metallrolle stoffrolle (1 Anfahrrich- | (3)
Dichtung (2) tung, seitlich)
Bestelldaten der Komplettgerate mit zwei Leitungseinfiihrungen ISO M16 x 1,5 (4)
§| | Hilfsschalter ,,6';8“ XCKT2110P16 S | XCKT2111P16 & | XCKT2102P16& | XCKT2121P16 & | XCKT2106P16
---f mit Sprungfunktion 18 46(P) 18 46(P) 3,1(A)7,8(°) 6,5(A)15,7(P) 20°
=] & (xEZSP3151) = 2 5 3 5 T
0,9 0,9 15 3 “15
gl 5 Hilfsschalter ,,0+S* ZCT 25P16 + ZCT 25P16 + ZCT 25P16 + ZCT 25P16 + ZCT 25P16 +
\] ohne Sprungfunktion, ZCE100 ZCENMO ZCE028) ZCE210 ZCE 06
¥| | gestuftschaltend 1,8 3,2(P 1,8 3,2(P 3,1(A) 5,6(P 6.5(A) 11,3(P 20°
T (xE2NP315Y) = — LR = 7 o s
0 3 5mm 0 3 5mm 0 52 mm 0 105 mm 0 45°
b~ gl Hilfsschalter ,,0+S“ ohne ZCT 26P16 + ZCT 26P16 + ZCT 26P16 + ZCT 26P16 + ZCT 26P16 +
_S' Sprungfunktion, iiberlappend ZCE10 ZCEMNO ZCE02O ZCE21O ZCE 06
| x| schaltend (XE2N P3161) 3 4.4(P) 3 4.4(P) 52 7,6(P) 10.9(A) 16(P) 45°
3552 (el 3532 el 353 el s s
0 18 5mm 0 1,8 5mm 0 31 mm 0 6,6 mm 0 20°
-| g Hilfsschalter ,,0+0* ZCT 27P16 + ZCT 27P16 + ZCT 27P16 + ZCT 27P16 + ZCT 27P16 +
__7 ohne Sprungfunktion, ZCE108 ZCENM O ZCE02O Z2CE218 ZCE 06
a| g| gleichzeitig schaltend 1.8 3.2(P) 1,8 32(P) 3,1 5,6(P) 6,6(A) 11,6(P) 20°
(XE2N P3141) e ] S i e 3 5%
0 5mm 0 5mm [} mm 0 mm 0
5'_>| gl Hilfsschalter ,,S+S“ ZCT 28P16 + ZCT 28P16 + ZCT 28P16 + ZCT 28P16 + ZCT 28P16 +
__\, ohne Sprungfunktion, ZCE 10 ZCEN ZCE 02 ZCE 21 ZCE 06
Q ;‘1 gleichzeitig schaltend 18 1.8 3,1(A) 6,6(A) 20°
(XE2N P3131) fhorfm | | o | i 3 -
0 5mm 0 5mm 0 mm 0 mm 0
Gewicht (kg) 0,100 0,100 0,105 0,115 0,095

Bestelldaten der Komplettgerate mit zwei Leitungseinfithrungen fiir Kabelverschraubung Pg 11
Bei einer Leitungseinfiihrung fiir Kabelverschraubung Pg 11: Bitte P16 durch G11 ersetzen. Beispiel: XCK T2110P16 wird zu XCK T2110G11.

Hilfsschalterfunktion EE geschlossen (A) = Nockenweg @ Hilfsschalter 0 mit Zwangséffnung
1 offen (P) = Zwangséffnung

Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Form n. festgelegt
Betdtigungsart m 7 — 72 ]

Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1m/s 1 m/s omnidirektional
Mech. Lebensdauer (in Mio. Schaltspielen) |15 10 15 5

Mindestkraft bzw. Betatigung 15N 12N 6N 0,3Nm
-moment Zwangsoéffnung 45N 36N 18N -
Leitungseinfiihrung (3) 2 Gewindebohrungen M16 x 1,5 fiir Kabelverschraubung nach ISO.

Leitungs-@ 4...8 mm (1 Gewindebohrung mit Verschlussstopfen versehen).

(1) Form geméaB EN 50047, s. Seite 168. (2) Nitril fiir den Einsatz im Innenbereich. (3) Wert gemessen beim Anfahren des Betétigers 100 mm von der Befestigung
entfernt. (4) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten oder Osen: Wir bitten um Ihre Anfrage.

Abmessungen
ZCT 2eP16 ZCE10 ZCEMN ZCE 21
12,5 a8
_@m %\ 12,5 _%7‘
2 [ 5,571
o ”
©| Hdn '
N~
® ZCE 02 ZCE 06
(1

g . 1,2
P | s § l 12,5 ’J’L
& 12,5 o116
(1)Gewindebohrung fiir Kabelverschraubung 3 .
nach ISO M16 x 1,5 oder Pg11. B
(2)4 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3 mm,
Mittenabstand 22/42 mm oder 4 Bohrungen - L

@ 4,3, Mittenabstand 20/40 mm.
(3)2 Bohrungen fiir StellfiiRe @3, Tiefe 4 mm.

44 & Telemecanique |
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Posionsschalter

OsiSense XC Universal

Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK T
Komplettgerate mit 2 Leitungseinfihrungen

Antrieb Geradlin. Betéitigung (Befestig. am Antrieb) | Drehachsen-Betédtigung (Befestigung am Gehause)
FormA (1)
Betétiger M18 Metall- M18 RollenstéRel mit | Rollenhebel mit Langenverstellbarer | Rollenhebel mit
KuppenstoRel Metallrolle Kunststoffrolle Rollenhebel mit Kunststoffrolle,
Kunststoffrolle @50 mm
Bestelldaten der Komplettgerate mit zwei Leitungseinfiihrungen ISO M16 x 1,5 (2)
9| = Hilfsschalter ,,0+S XCKT21HOP16 | XCK T21H2P16 XCK T2118P16 XCK T2145P16 XCK T2139P16
__—7  mit Sprungfunktion &)
::1 §| (XE2SP3151) 18 46(P) L BAA78P) 25" TO°(P) 25" TO°(P) 25" T0°P)
14 54 5;“_“ m-wo ?;?n a ”0’ E< 90: 13-140> E< 90: MZMO%E< QO:
09 15 12° 123 12°
‘m_l = Hilfsschalter ,,0+S“ ZCT 25P16 + ZCT 25P16 + ZCT 25P16 + ZCT 25P16 + ZCT 25P16+
ﬁ___% ohne Sprungfunktion, ZCEH0O & ZCEH2 & ZCE01+2CY18& |ZCE01+2CY45& |ZCE01+2CY3985
z| a| 9gestuftschaltend 18 3,2(P 3,1(A) 56(F 50 46°(P 50 46°(P 25° 46°(P
7T (XE2NP3151) e == T o e e —
0 3 5mm 52 mm 0 42° 90° 0 42° 90° 0 42" 90°
b 5‘3| Hilfsschalter ,,S+0* ZCT 26P16 + ZCT 26P16 + ZCT 26P16 + ZCT 26P16 + ZCT 26P16 +
_s' ohne Sprungfunktion, ZCEH0O O ZCEH2 & ZCE01+2CY18& |ZCE01+2CY455 |ZCE01+2CY3985
8 7} iberlappend schaltend 3 4,4(P) 52 7,6(P) s 3 66°(P) s 86°(P) y 43° 66°(P)
(XEZN P3161) 2122 e 1314 . 314 1314 .
018 smm 031 mm 0 25° 90 0 25° 90 0 25° 90
| x| Hilfsschalter ,0+0« ZCT 27P16 + ZCT 27P16 + ZCT 27P16 + ZCT 27P16 + ZCT 27P16+
__% ohne Sprungfunktion, ZCEH0O & ZCEH2 & ZCE01+ZCY18C) |ZCE01+2CY455 |ZCE01+2CY390)
«| «f gleichzeitig schaltend 1,8 3.2(P) 31 56(P 25° 46°(P 25° 46°(P 250 46°(P
Y (xe2nP3tan) g e == == ==
0 5mm 0 mm 0 90° 0 90° 0 90°
g_:l gl Hilfsschalter ,,S+S“ ZCT 28P16 + ZCT 28P16 + ZCT 28P16 + ZCT 28P16 + ZCT 28P16 +
__\, ohne Sprungfunktion, ZCEHO ZCE H2 ZCE01+2ZCY 18 ZCE 01+2ZCY 45 ZCE 01 +2ZCY 39
fﬁj Q gleichzeitig schaltend 18 3,1(A) 25° 25° 25°
(XE2N P3131) - e i i i
0 5mm 0 mm 0 90° 0 90° 0 90°
Gewicht (kg) 0,145 0,145 0,145 0,155 0,160

Bestelldaten der Komplettgerate mit zwei Leitungseinfiihrungen fiir Kabelverschraubung Pg 11
Bei einer Leitungseinfiihrung fir Kabelverschraubung Pg 11: Bitte P16 durch G11 ersetzen. Beispiel: XCK T21HOP 16 wird zu XCK T21H0G11.

Hilfsschalterfunktion

EE geschlossen

(A) = Nockenweg

@ Hilfsschalter 0 mit Zwangséffnung

[ offen (P) = Zwangsoffnung

Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30°
Betétigungsart m — _7
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1,5 m/s
Mechanische Lebensdauer 10
(in Mio. Schaltspielen)
Mindestkraft bzw. Betétigung 15N 10N 0,1 Nm
-moment Zwangsoffnung 45N 36 N 0,25 Nm

Leitungseinfiihrung (3)

2 Gewindebohrungen M16 x 1,5 fur Kabelverschraubung nach ISO.

Leitungs-@ 4...8 mm (1 Gewindebohrung mit Verschlussstopfen versehen).

(1) Form geméaR EN 50047, s. Seite 168.

Abmessungen
ZCE HO

12,5

ZCE H2
12,5
35 s 211,6

(3) Stérke der Muttern: 3,5 mm

ZCE01+2ZCY 18

42
10

ZCE 01+ ZCY 39

250

N

(2) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten oder Osen: Wir bitten um Ihre Anfrage.

ZCE 01 + ZCY 45

37,5,

12,5

5.5

12,5

58

0
.
i

"
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Aufbau mit Bestelldaten

Positionsschalter

OsiSense XC Universal
Design Kompakt, Typ XCK D, XCK P und XCKT
Einzelkomponenten zum variablen Aufbau

Rollenhebel mit Rollenhebel mit Rollenhebel mit Rollenhebel
Kunststoffrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle mit einklapp-
y) (seitliche Betati- (vertikale (seitliche oder barer Metall-
7 gung) Betatigung) vertikale rolle
Betéatigung)
ZCE 21 ZCE 27 ZCE 28 ZCE 24
Verstellbarer Metall- Rollenstofel Rollenstonel KugelstoRel
Metall-Kuppen- Kuppenstéfel seitlich, mit :/leltth(i:']y Irlmt seitlich. mit
5 itli itlich Metallrolle, etallrofle, ,
stoRel seitlich seitlicl horizontal vertikal Stahlkugel
ZCE 65 ZCE 66

CE 62 @ ZCE 63
I

=y
ZCE 64
|

Federstab mit

M18 Metall- M18
Kuppen- RollenstoRel
stoRel mit Metallrolle
% l ZCE HO ZCE H2
RollenstéRel Rollenstoﬂel mit Metall-
mit rolle, mit auRenliegender

Kunststoffende

Federstab Flexibler Federstab

Metallrolle Dichtung

()

A/

w,
ZCE 02 ZCE29 (1) ZCE 2A (2) |zce 07(1) | ZCEA7(2) | ZCE08(1) | ZCEA8(2) | ZCE 06 (1) | ZCE A6 (2)
Metall-  Metall-Kuppen- MetaII-Kuppen- KugelstoRel Verstellbarer Flexibler Flexibler
Kuppen- stoRel mitauRen- stéRel mitauken- mit Stahlkugel Metall- Federstab Federstab
stéRel  liegender Dichtung liegender Dichtung Kuppen- seitlich seitlich
stoRel
% é % @ ZCE 67 (1) ZCE 6A (2)

ZCE 10 |ZCE11 1) ZCE1A(2) | ZCE 13 | ZCE 14 | |

Hilfsschaltergeh&use,
kunststoffgekapselt, mit
Steckverbinder M12,0 + S*
mit Sprungfunktion:

Hilfsschaltergeh&use,
kunststoffgekapselt, (3) mit
2 Leitungseinfiihrungen

Hilfsschalter-
gehause, kunst-
stoffgekapselt (3),

:'r:ftﬁ'r‘;‘;‘ggzr ZCT eeP16 OISO M16 x 1.5

zcP21M12 © Kabelverschrau- ZCT eeG11 )Pg 11

L0+ 0" mit bung ZCT eeN12 &

Sprungfunktion: mit Gewindebuchse

zcp20m12 O 2P 00 O DEO RA1012

| ' | '

Leitungseinfihrung fir ~ ZCP EP16 ZCP EP20 ZCPEG11 ZCPEG13 ZCP EN12 ZCP EF12
Kabelverschraubung:  |sO M16 x 1.5 I1ISO M20 x 1.5 Pg 11 Pg 13.5 1/2" NPT PF 1/2 (G 1/2)

(1) AuBenliegende Dichtung aus Nitril zur Verwendung im Innenbereich.
(2) AuBenliegende Dichtung aus Silikon zur Verwendung im Au8enbereich.

(3) Weitere Informationen s. Seite 49.

®
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Aufbau mit Bestelldaten Positionsschalter

OsiSense XC Universal
Design Kompakt, Typ XCK D, XCK P und XCKT
Einzelkomponenten zum variablen Aufbau

Metallstab Metallstab Glasfiberstab l Polyamidstab
@3 mm, @3 mm, @3 mm, @6 mm,

L=125mm L=125mm L=125mm L =200 mm
zcY 53 7 || ZCY 54 7= ||zcY 55 (I zcy 59
s @ @

)

I |

Hebel mit Federhebel mit Federhebel erstellbarer’
Keramik- Kunststoffende mit Metall- Rollenhebel
rolle mit Kunst-
stoffrolle,
@ r @50 mm
zcy 22 7 zey st ” zcy49 O
P

Verstellbarer
Rollenhebel mit
verstellbarer
Spur, mit
Kunststoffrolle,
@50 mm

zcy69 O

=|
=|
=|

=
=

Biegsamer, lan- Langenverstell- . 5
I Qeng/erstellbarer I bare-gr Rollen- Léngenverstell- Biegsamer, langen- Rollenhebel mit
- Rollenhebel mit hebel mit barer Rollenhe- verstellbarer Kunststoffrolle,
Mit Ruckstel- Kunststoffrolle Kunststoffrolle bel mit Metallrolle Rollenhebef mit @ 50 mm
lung, fur_ V V v, V) | Metallrolle
Afahrichiung _/ ey © zevas @ Ulzevae S U zevas © zcy39 O
rechts
links
ZCE01 O Rollenhebel mit (@ Rollenhebel mit ( Rollenhebel mit Rollenhebel mit (@ Rollenhebel mit
Kunststoffrolle, Metallrolle, Walzlagerrolle, Kunststoffrolle, (> Metallrolle,
= Spur: 24/40 mm - Spur: 24/40 mm /——( Seur:24/40mm \ =) Spur29/36mm N )  Spur.29/36 mm
ey 1805 Y19 < zey 120 cY 1505 zZcY 160
yggﬁffe“n tr (@ Rollenhebel mit Rollenhebel mit ( Rollenhebel mit ( Rollenhebel mit
Anfahr- ’ Metall-Walzlager- Kunststoffrolle, Metallrolle, Walzlagerrolle,
richtung /u rolle, . Spur: 21/44 mm : Spur: 21/44 mm ﬂ Spur: 21/44 mm
rechts UND O Spur: 29/36 mm G G 0
links (4) zcv170 Y 2cv2560 Y 2cv26 O zcy 230
ZCE 09
Gabelhebel Gabelhebel
© 2 Spuren 1Spur
Spur: 25/39 mm Spur: 32 mm
ZCY 61 ZCcY 71

Hilfsschaltergeh&use,
metallgekapselt, mit
Steckverbinder M12,0 + S*
mit Sprungfunktion:

Hilfsschaltergehduse, metallgekapselt
(3), mit Leitungseinfuhrung fur
Kabelverschraubung (s. unten):

zcp 21M12 & ZCD o0 O

,0+0"

mit Sprungfunktion:

zcp 29M12 &
Leitungseinfuhrung fur ZCD EP16 ZCD EP20 ZCD EGM ZCD EG13 ZCD EN12 ZCD EF12
Kabelverschraubung: ISOM16x1.5  ISOM20x 1.5 Pg 11 Pg 13.5 1/2" NPT PF 1/2 (G1/2)

(4) Nur in Verbindung mit den Gehé&usen: ZCD 21, ZCP 21, ZCT 21, ZCD 29, ZCP 29, ZCD 31, ZCP 31, ZCD 39, ZCP 39, ZCD 2eM12, ZCP 2eM12

CY Telemecanique | -
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520710

520711

Bestelldaten Positionsschalter

OsiSense XC Universal

Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D oder
kunststoffgekapselt, Typ XCK P und XCKT
Einzelkomponenten: Hilfsschaltergehause

Hilfsschaltergehdause XCK D und XCK P (1)

Hilfsschalter- Zwangs- Funktion  Werkstoff des Bestell-Nr. Gew.
ausfiihrung 6ffnung(2) Gehduses kg
2-polig
40 +8" =) ol - Metall- zcb 21 0,140
mit Sprungfunktion '-l N gekapselt
(XE2S P2151) ‘“ Kunststof- ~ ZCP 21 0,070
AN gekapselt
,0+ 0~ &) o - Metall- ZCD 29 0,140
mit Sprungfunktion L« gekapselt
(XE2S P2141) - Kunststoff-  ZCP 29 0,070
o [\
- o gekapselt
»0+8% =) ol - Metall- ZCD 25 0,140
ohne Sprungfunktion, '-I N gekapselt
gestuft schaltend - Kunststoff-  ZCP 25 0,070
(XE2N P2151) I 8 gekapselt
S+ 0 =) ml - Metall- ZCD 26 0,140
ohne Sprungfunktion, -« gekapselt
liberlappend schaltend o Kunststofi-  ZCP 26 0,070
(XE2N P2161) I & gekapselt
,0+ 0~ &) o - Metall- ZCD 27 0,140
ohne Sprungfunktion, L« gekapselt
gleichzeitig schaltend - Kunststofi- ZCP 27 0,070
(XE2N P2141) M A gekapselt
~S+8“ - ol o Metall- ZCD 28 0,140
ohne Sprungfunktion, “l “'l gekapselt
gleichzeitig schaltend - Kunststoff-  ZCP 28 0,070
(XE2N P2131) I gekapselt
3-polig
,0+8+8¢ S | o o Metal- ZCD 31 0,140
mit Sprungfunktion N "’| - | gekapselt
(XE3S P2151) N ‘q‘;\ Kunststoff-  ZCP 31 0,070
ol @ —| gekapselt
#0+0+8“ =) | —| o] Metall- ZCD 39 0,140
mit Sprungfunktion o « "| gekapselt
(XE3S P2141) N ';ﬁ Kunsistoff-  ZCP 38 0,070
®| o =] gekapselt
#0+0+8" (=) ol —| o Metall ZCD 37 0,140
ohne Sprungfunktion, of "I gekapselt
gestuft schaltend 77"\ Kunststofi- 2CP 37 0,070
ZCPee (XE3N P2141) 8] & F| gekapselt
JO0+8+8" =) 1 o] o Metal- ZCD 35 0,140
ohne Sprungfunktion, « ““l "I gekapselt
gestuft schaltend "\ .\ Kunststoft- ZCP35 0,070
(XE3N P2151) S 3| F| gekapselt

Hilfsschaltergehduse mit DEUTSCH-Steckverbinder

@ e et

Hilfsschalterausfiihrung Zwangs- Funktion Leitungs- Bestell-Nr. Gew.
ZCP21D44 6ffnung(2) einfiihrung kg
2-polig
,0+8¢ @ ol - DEUTSCH- ZCP 21D44 0,065
mit Sprungfunktion - | N Steckverbinder
(XE2S P2151) T———
< N
-~ o
DEUTSCH-Steckverbinder, ZCP ED44 0,015
einzeln
ZCPED44 DT02-4P

(1) Hilfsschaltergeh&use mit vergoldeten Kontakten oder Osen: Wir bitten um Ihre Anfrage.
(2) @: Hilfsschaltergeh&use mit Zwangséffnung.
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561387

561390

Positionsschalter

OsiSense XC Universal

Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D oder
kunststoffgekapselt, Typ XCK P und XCK T
Einzelkomponenten: Hilfsschaltergehduse

ZCT eeN12

Hilfsschaltergehduse XCK T, kunststoffgekapselt,
mit 2 Leitungseinfitlhrungen

Hilfsschalterausfiihrung Zwangs- Funktion Leitungs- Bestell-Nr. Gew.
6ffnung einfiihrung kg
(7)
2-polig

-0 +8“ (=) o - 1SO ZCT 21P16 0,085

mit Sprungfunktion "l « M16 x 1,5

(XE2S P3151) q"‘; Pg 11 ZCT 21G11 0,085
~— o

»0+ 8¢ =) o] - 1ISO ZCT 25P16 0,085

ohne Sprungfunktion, "l N M16 x 1,5

gestuft schaltend e Pg 11 ZCT 25G11 0,085

(XE2N P3151) ol I

L0+ O« =) o - 1SO ZCT 27P16 0,085

ohne Sprungfunktion, Al M16x 1,5

gleichzeitig schaltend - Pg 11 ZCT 27G11 0,085

(XE2N P3141) N

~S+8¢ - ol o ISO ZCT 28P16 0,085

ohne Sprungfunktion, “l Nl M16x1,5

gleichzeitig schaltend - Pg 11 ZCT 28G11 0,085

(XE2N P3131) S

~S+0« «,| - 1SO ZCT 26P16 0,085

ohne Sprungfunktion, < “'L» M16x 1,5

iberlappend schaltend "1 N[ Pg 11 ZCT 26G11 0,085

(XE2N P3161) I o«

Hilfsschaltergehause XCK T, kunststoffgekapselt,
mit 2 Leitungseinfiihrungen mit Gewindebuchse 1/2” NPT

Hilfsschalterausfilhrung Zwangs- Funktion Bestell-Nr. Gew.
6ffnung kg
(1)
2-polig
»0+ 8% =) o & ZCT 21N12 0,130
mit Sprungfunktion N
(XE2S P3151) 7‘“
< N
- laV)
»0+8% =) o| & ZCT 25N12 0,130
ohne Sprungfunktion, N
gestuft schaltend \T"
(XE2N P3151) I §
»0 + 0« =) = ZCT 27N12 0,130
ohne Sprungfunktion, Lo
gleichzeitig schaltend -
(XE2N P3141) S I
»S+ 8¢ - col oo| ZCT 28N12 0,130
ohne Sprungfunktion, U
gleichzeitig schaltend \]"j
(XE2N P3131) I
#S+0“ ol - ZCT 26N12 0,130
ohne Sprungfunktion, = "I N
iberlappend schaltend ﬁ”*
(XE2N P3161) il ]

(1) @ Hilfsschaltergeh&use mit Zwangséffnung.
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Positionsschalter

OsiSense XC Universal

Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D oder
kunststoffgekapselt, Typ XCK P und XCK T
Einzelkomponenten: Hilfsschaltergehduse und Zubehor

561427

DE9 RA1012

561388

XCK 0200700

561389

Zubehor
Beschreibung Antrieb verwendbar  Bestell-Nr. Gew.
mit Hebel kg
Antrieb fiir Drehachsen-Betéatigung, ZCY 12,ZCY 15, ZCE 05 0,045
ohne Hebel, mit Riickstellung, ZCY 16,ZCY 17,
fir Anfahrrichtung: ZCY 18,ZCY 19,
rechts UND links bzw. ZCY 22,ZCY 23,
rechts ODER links (1) ZCY 25,ZCY 26,
ZCY 39,ZCY 53,
ZCY 54,ZCY 55,
ZCY 81
Stiitzpunktklemme, nur fiir XCK T XAL 209 0,010
Distanzstiick fiir Drehachsen- - XCM Z07 0,002
positionierung der Antriebe mit
verstellbaren Hebeln, bei anderen
Werten als - 90°, 0° und 90°
Gewindebuchse fiir 1/2” NPT DE9 RA1012 0,050

Hilfsschaltergehduse Typ XCK P, kunststoffgekapselt mit
Antrieb fiir Drehachsen-Betatigung (ohne Betitiger)

Hilfsschalterausfilhrung Funktion Zwangs- Leitungs- Bestell-Nr. Gew.
offnung (2) einfithrung kg
2-polig
.0+ 8¢ (ol — S 1ISO XCKP2101P16 0,115
mit Sprungfunktion N __“i M16 x 1,5
(XE2S P2151) ‘ﬁ 8 =) Pg 11 XCK P2101G11 0,115
&) Steck- XCKP2101M12 0,125
verbinder
M12
,0+8¢ ml - <) 1SO XCK P2501P16 0,115
ohne Sprungfunktion, o M16x 1,5
gestuft schaltend N Pg 11 XCK P2501G11 0,115
(XE2N P2151) AN © g

Hilfsschaltergehdause Typ XCK D, metallgekapselt mit Antrieb
fiir Drehachsen-Betédtigung (ohne Betitiger)

Hilfsschalterausfiihrung Funktion Zwangs-  Leitungs- Bestell-Nr. Gew.
6ffnung (2) einfiihrung kg
2-polig
»0+ 8« oo| - @ ISO XCK D2101P16 0,185
mit Sprungfunktion N M16x 1,5
(XE2S P2151) 5 N (=) Pg 11 XCK D2101G11 0,185
@ Steck- XCK D2101M12 0,195
verbinder
M12
0 +8" ol o] & ISO XCK D2501P16 0,185
ohne Sprungfunktion, -« M16 x 1,5
gestuft schaltend ﬁ”i Pg 11 XCK D2501G11 0,185
(XE2N P2151) I 8 S g

Hilfsschaltergehause Typ XCK T, kunststoffgekapselt mit
Antrieb fiir Drehachsen-Betédtigung (ohne Betitiger)

Hilfsschalterausfiihrung Funktion Zwangs- Leitungs- Bestell-Nr. Gew.
6ffnung (2) einfithrung kg

2-polig

#0+ 8« m| - &) ISO XCK T2101P16 0,130

mit Sprungfunktion N M16x 1,5

(XE2S P3151) ST 3 =) Pg 11 XCK T2101G11 0,130

40 +8" ml - @ ISO XCK T2501P16 0,130

ohne Sprungfunktion, o M16 x 1,5

gestuft schaltend N Pg 11 XCK T2501G11 0,130

(XE2N P3151) I & © g

XCK T2e0700 (1) Einstellung s. Seite 162.
(2) &: Hilfsschaltergehéuse mit Zwangséffnung.
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561393

561394

Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D oder
kunststoffgekapselt, Typ XCK P und XCK T
Einzelkomponenten: Hilfsschalterblécke

XE2e 027100

XE3e 02700

Hilfsschalterblocke mit Schraubklemmen fiir XCK D u. XCK P

Hilfsschalter- Zwangs- Funktion Bestell-Nr. Gew.
ausfiihrung offnung (7) (Hilfsschalter in kg
Standardausfiihrung)
2-polig
»0 + S“mit e XE2S P2151 (2) 0,020
Sprungfunktion

14 13
|

22 | 21

2 A

»0 + 0“ mit (=) - XE2S P2141 (2) 0,020
Sprungfunktion, A
gleichzeitig schaltend -

[3Y [

- [aV)
»0 +S“ohne (=) ol = XE2N P2151 (2) 0,020
Sprungfunktion, “l o
gestuft schaltend -

< [

- «
»S + 0“ohne (&) ol - XE2N P2161 (2) 0,020
Sprungfunktion, “l N
iiberlappend schaltend ‘T"

< q

~ «
20+ 0% ohne =) o - XE2N P2141 (2) 0,020
Sprungfunktion, LN
gleichzeitig schaltend -

(3] q

— aV)
»S+ 8% - ml m| XE2N P2131 (2) 0,020
ohne Sprungfunktion, LN
gleichzeitig schaltend ;1":1

~— N

3-polig

,O+S+8" ) ) sl g 2| XE3S P2151 0,035
mit Sprungfunktion N of —

o 8l =
0+0+s" =) el o XE3S P2141 0,035
mit Sprungfunktion ol « “l

S & ¥
,O+0+5s¢ @ o =l o XE3N P2141 0,035
ohne Sprungfunktion, oL "l
gestuft schaltend -7

S| 8| ¥
,O+S+8* =) XE3N P2151 0,035

21
38
Akl

ohne Sprungfunktion,
gestuft schaltend

2
I

34 Ip

14 b

Hilfsschalterblocke mit Schraubklemmen fiir XCK T

Hilfsschalter- Zwangs- Funktion Bestell-Nr. Gew.
ausfiihrung offnung (7) (Hilfsschalter in
Standardausfiihrung) kg
2-polig
20 +8" ) c.,| _ XE2S P3151 (2) 0,015
mit Sprungfunktion N
] &
LO+8¢ ) =) °°| _ XE2N P3151 (2) 0,015
ohne Sprungfunktion, - «
gestuft schaltend -
3|
»S+ 0 . @ ml - XE2N P3161 (2) 0,015
ohne Sprungfunktion, -«
tiberlappend schaltend j‘“
I
L0+0“ &) o = XE2N P3141 (2) 0,015
ohne Sprungfunktion, A
gleichzeitig schaltend -
S
»S+8“ - ml ml XE2N P3131 (2) 0,015
ohne Sprungfunktion, ALY
gleichzeitig schaltend j“j
5| 3

(1) @ Hilfsschalterblécke mit Zwangséffnung.
(2) Hilfsschalterblécke mit vergoldeten Kontakten: Bitte die letzte ,1“ in der Bestell-Nr. gegen , 8"
tauschen. Bsp.: XE2S P2151 wird zu XE2S P2158.
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