Allgemeines Positionsschalter
OsiSense XC Universal
Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D

m XCMD O Antrieb fiir geradlinige Betédtigung (Befestigung am Gehause)
Mit Anschlussleitung
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Positionsschalter

OsiSense XC Universal

Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D

Mechanische Kenndaten
Normen Einzelgerat

IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1, UL 508, CSA C22-2 Nr. 14

Baueinheit

IEC 60204-1, EN 60204-1

Zulassungen

UL, CSA (auRer Gerate mit Leitungen in Sonderausfiihrung), CCC

Schutzbehandlung

Standardausfuhrung: , TC*

Umgebungstemperatur

Betrieb: - 25...+ 70 °C. Lagerung: - 40...+ 70 °C

Schwingungsbeanspruchung

XCM D mit Sprungfunktion: 5 g. XCM D ohne Sprungfunktion: 25 g (10...500 Hz)

geman IEC 60068-2-6

Schockbeanspruchung 25 g (18 ms) geman IEC 60068-2-27 ohne Antrieb ZCE 08: 15 g (18 ms)
Beriihrungsschutz Klasse | gemaR IEC 61140 und NF C 20-030

Schutzart IP 66,IP 67 und IP 68 (7) gemaR IEC 60529; IK 06 gemaR EN 50102
Werkstoffe Gehause: Zamak, Antrieb: Zamak

Wiederholgenauigkeit

0,05 mm bezogen auf den Einschaltpunkt, bei 1 Mio. Schaltspielen bei Antrieb mit StéRel oben

Elektrische Kenndaten
Bemessungsbetriebsdaten Gerate mit 2 Hilfsschaltern

(1)Schutz gegen vollsténdiges Eintauchen: die Priifbedingungen sind zwischen Hersteller und

Anwender zu vereinbaren.

~ AC-15; B300 (Ue =240 V,le=1,5A)

=DC-13; R300 (Ue = 250 V, le = 0,1 A), gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1

Gerate mit 3 und 4 Hilfsschaltern

~ AC-15; C300 (Ue =240 V,le=0,75A)

= DC-13; R300 (Ue = 250 V, le = 0,1 A), gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1

Gerat mit Leitungsanschluss

Ithe = 6 A fiir 2 Hilfsschalter, 4 A fiir 3 Hilfsschalter, 3 A fiir 4 Hilfsschalter

Gerat mit Steckverbinder M12
4-polig

Ui=250V, le =3Amax. Ithe =3A

Gerat mit Steckverbinder M12
5-polig

Ui=60V,le=4Amax. lthe=4A

Gerat mit Steckverbinder 7/8”
16 UN 5-polig

Ui=250V, le=6 Amax. Ithe=6A

Bemessungsisolationsspannung Ui

Ui = 400 V Verschmutzungsgrad 3 gemaR IEC 60947-5-1

Ui=300V geman UL 508, CSAC22-2 Nr. 14

BemessungsstoRspannungsfestigkeit

U imp =4 kV gemaR IEC 60947-1, IEC 60664

Zwangso6ffnung (je nach Ausfuhrung)

Zwangséffnung des Offners nach IEC 60947-5-1 Anhang K, EN 60947-5-1

Ubergangswiderstand

<25 mQ geméaR IEC 60255-7 Kategorie 3

Kurzschlussschutz

Schmelzsicherung 6 A gG (gl)

Minim. Anfahrgeschwindigkeit
(bei Antrieb mit StoRel oben)

Hilfsschalter mit Sprungfunktion: 0,01 m/min,

Hilfsschalter ohne Sprungfunktion, gestuft schaltend: 0,6 m/min

Elektrische Lebensdauer

m GemaR |IEC 60947-5-1 Anhang C
B Gebrauchskategorien AC-15 und DC-13

m Maximale Schalthaufigkeit: 3600 Schaltspiele/Stunde

m Einschaltfaktor: 0,5

Wechselspannung
~ 50/60 Hz
rrm induktive Belastung

XCM D mit Sprungfunktion (Hilfsschalter
»0+8%,,,0+0%, ,0+0+8", ,,0+0+S+8")
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g 5 Hliine
9 4 e
s [11the
=
s, oy
3 |
%]
s
i t
= = Gessi
05
!
|
0,1 !
05 1 2 3 456 10

Strom inA

Gleichspannung -

Ausschaltleistung bei
5 Mio. Schaltspielen

Ausschaltleistung bei
5 Mio. Schaltspielen
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Bestelldaten,

Technische Daten

Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D

Komplettgerate mit Anschlussleitung

Antrieb Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehause) Geradlinige Betétigung (Befestigung am Antrieb)
Betétiger Metall- Metall-Kuppen- | RollenstéRel mit | Rollenhebel mit | M12 Metall- M16 Metall- M12 RollenstéRel
KuppenstoRel stoRel mit Metallrolle einklappbarer KuppenstoRel KuppenstdRel mit| mit Metallrolle
aufRenliegender Metallrolle aufenliegender
Dichtung (1) Dichtung (1)

Bestelldaten
Hilfsschalter ,,0+S“ mit XCM D2110L1 | XCM D2111L1 XCM D2102L1 XCM D2124L1 XCM D21FOL1 XCM D21G1L1 XCM D21F2L1
Sprungfunktion e
ﬁr _@1 oo 20 | ot 2P) | gl TR | 112(A) 250P) | 420) | @ 220) [ 3N 7P

[E-\ on-ve s | foepoeds | BRI | ot | o | Gy | el
o =] 0 E 5mm o], 5mm R E mm [T o] 4g mm 0 D 5mm 0 5mm | =% E mm
sl = = .8 0.8 iy - 0.8 0.6 iy
&

I;I{ilfsschalter ,,0+S% ohne XCM D2510L1 | XCM D2511L1 | XCM D2502L1 XCM D2524L1 XCM D25F0L1 XCM D25G1L1 XCM D25F2L1
2
o @ tuft schaltend | &

| @

i o l‘i'j-_Y_E 1,8 3,1(P) 1,8 3,1(P) 3,1(A) 5,6(P) 11,2(A) 19,5(P) 1,8 3,1(P) 1,8 3,1(P) 3,1(A) 5,6(P)
e 2 1 BN S O e —— [ N S ENE R e | SN i | 0 el i | N e |
B = 0 26 5mm 0 26 5mm 0 46 mm 16 mm 0 26 5mm 0 26 5mm 0 46 mm
X
m
Hilfsschalter ,,0+0“ mit ZCMD29L1 + ZCM D29L1 + ZCM D29L1 + ZCM D29L1 + ZCM D29L1 + ZCM D29L1 + ZCM D29L1 +
Sprungfunktion ZCE108 ZCEM O ZCE025 ZCE240 ZCEF0 O ZCEG1O ZCEF28
N4 e
ml - 7 BK-BKWH 1842 @ BK-BKNH 1842 (.P) BK-BK-WH 1A 7 B) BK-BK-WH11’2(A) 25“1) BK-BKWH, 42 (f) BB 1842 (f) BK-EK-WH 31(A) 7(3)

[T IGN-YE el % sty 5 Jreiarl 5 Sgaen] R % [t % et %

,,,,,,, ] RD-RD-WI < RO-RD-WH « RD-RD-WI « mm D-RD-Wi <« RD-RD-WH < RD-RD-WHI -
Il iR 0 5mm 0 5mm 0 mm 4,9 5mm 0 5mm mm
% E = 08 08 4 08 08 T4
m o
Hilfsschalter ,0+0+S“mit | ZCMD39L1+ |ZCMD39L1+ |ZCMD39L1+ ZCM D39L1 + ZCM D39L1 + ZCMD39L1 + ZCM D39L1 +
Sprungfunktion ZCE108 ZCE11 S ZCE025 ZCE245 ZCEF0 S ZCEG16 ZCEF28
X| O 2
L —EL 18 42(P) 18 42(P) 3.1(A) 7(P) 11,2(A) 25(P) 18 42(P) 8 42(P) 31(A) 7(P)

BK-BKWH » BK-BKWH > BK-BK-WH > BK-BK-WH) > BK-BK-WH » BK-BK-WH| > BK-BK-WH ['S

[ ==\ GN-YE RD-ACIH > FOADWH > AD-AC-WH > RO-RO-WHY > RO-ROWH > RO-ADW > RO-RO-WH | S

S e = e % o % BB % BB % | e ] e % Bcaom 5
I z - BH-BKWH ] S ] it > B WH = BBWH 3 BB 3 el p|
E E o ° 5mm 5mm mm 0]l 49 mm 0 5 mm 5mm mm
o« 08 038 14 038 08 14
Hilfsschalter ,0+0+S* ohne | ZCMD37L1+ |ZCMD37L1+ |ZCMD37L1+ ZCMD37L1 + ZCMD37L1 + ZCMD37L1 + ZCMD37L1 +
Sxprungfkt., gestuft schaltend | ZCE 10 & ZCE1 S ZCE025 ZCE24O ZCEF0 & ZCEG1O ZCEF28
o E_ _Bi 18 3,1(P) 18 31(P) 3,1(A) 56(P) 11,2(A) 18,5(P) 1.8 31(P) 1.8 31(P) 3,1(A) 56(P)
%E s 0 26 5mm 0 26 5mm 0 46 mm 0 16 mm 0 28 5mm 0 28 5mm 0 46 mm

m =
¢
m o
Gewicht (kg) 0,180 0,180 0,185 0,200 0,195 0,220 0,205
Hilfsschalter ,,0+0+S+S“ |ZCMD41L1+ |ZCMD41L1+ |ZCMD41L1+ ZCM D41L1 + ZCM D41L1 + ZCM D41L1 + ZCM D41L1 +
mit Sprungfunktion ZCE108 ZCE1 S ZCE025 ZCE245 ZCEF0 & ZCEG1S ZCEF28

¥ =

o ,E, ,EDGJ > 18 42(P) 1,8 4.2(P) 3,1(A) 7(P) 11,2(A) 25(P) 18 42(P) 18 42(P) 3 1(A) 7(P)

I i BRBKA) » BK-BKH| » BK-BK-WH) > BK-BK-WH > BIBKWH » BRCBKWH) » RSt >

ol z| z[ =z L frabar 3 frabai 3 i 3 B 3| s 3 [rabath 3 o 3

zl 2l ol = = Wit 2 Wit 2 e 3 e L™ 2 PP 2 Pl 3

v O i 0 5mm 0 5mm mm ol 49 mm 0 5mm 0 5mm mm

o z 0.8 08 14 ’ ) 08 14
Gewicht (kg) 0,160 0,160 0,165 0,180 0,175 0,200 0,185
Hilfsschalterfunktion Il geschlossen (A) = Nockenweg @ Hilfsschalter ,0* mit Zwangséffnung

1 offen (P) = Zwangsoéffnung
Technische Daten

Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Axial Durch Nocken 30°
Betdtigungsart e S eC

gung 4] == = 4 ==
Max. Anfahrgeschwindigkeit| 0,5 m/s 0,1 m/s
Mechanische Lebensdauer| 10 Mio. Schaltspiele
Mindest- Betatigung 85N 7N 25N 85N 7N
kraftbzw.  zwangssffnung | 42,5 N 35N 125N 425N 35N
-moment
Anschluss PVR-Leitung, 5 x 0,75 mm?, Lénge 1 m fir 2-polige Hilfsschalter, 7 x 0,5 mm?, Léange 1 m fir 3-polige Hilfsschalter 9 x 0,34 mm?, Lange

1 m fiir 4-polige Hilfsschalter. Andere Leitungsléngen s. Seite 24.

(1) Nitril fiir den Einsatz im Innenbereich.
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Bestelldaten,

Technische Daten (Forts.)

Positionsschalter

OsiSense XC Universal
Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Komplettgerate mit Anschlussleitung

Antrieb Drehachsen-Betatigung (Befestigung am Gehause) | Omnidirektional
Betétiger Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | L&ngenverstell- | Federstab (1)
Kunststoffrolle Metallrolle Kugellagerrolle | barer Rollen-
hebel mit
Kunst-stoffrolle
Bestelldaten
Hilfsschalter ,,0+S“ mit Sprungfunktion XCMD2115L1 | XCM D2116L1 | XCM D2117L1 | XCM D2145L1 | XCM D2106L1
&l 3
i GN YE BK-BK- 25 70.(P.) BK-BK: 25 70.(P.) BK-BK-WH 25 70.“:2 BK-BKH) 25 70‘(P.) BB 20 -
[z L b | Gy | | et | -
sl o = 0 90 0 90 0 90 0 9 L0
x 2 2 12 2
Hilfsschalter ,,0+S“ ohne Sprungfunktion, gestuft schaltend XCMD2515L1 | XCM D2516L1 | XCM D2517L1 | XCM D2545L1 | XCM D2506L1
& BL
3N o . o g °
E\lGN-YE O T P = (P ==
__\GN-TE —
X
o
Hilfsschalter ,,0+0 mit Sprungfunktion ZCM D29L1 + ZCMD29L1 + ZCMD29L1 + ZCM D29L1 + ZCM D29L1 +
%5 g ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 06
3 onve ZcY15 O 2cY16 & cY17 6 ZcY45 O
I' e | 25" 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 20°
= = = AR [ | RSAS | R T B |3
S A Eﬁ%ﬁ%ﬁo 90§ Eﬁ%‘&%ﬂ 90; EF;.‘%'F;WO 90; E?;EWHO 90; SRS 32
o o 10°
12° 12° 12° 12°
Hilfsschalter ,,0+0+S“ mit Sprungfunktion ZCMD39L1+ |ZCMD39L1+ |ZCMD39L1+ |ZCMD39L1+ |ZCMD39L1+
5 E mL ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 06
M\ e 2CY15 & 2cY16 © cY17 O Z2CY45 O
[ = “QL ‘ oo TOE) |, 25 IO, 0280 TOR) ], 28 TOUD) 20
slz| & =+ i E | B B B | 3
g a EEE\?W” 3| o 3| g 3| e R E]
X 9 BB m - BES 1 B 2| BT m 3| —
12' 12 12"
H|Ifsschalter ,,0+0+S* ohne Sprungfunktion, gestuft schaltend ZCMD37L1 + ZCMD37L1 + ZCMD37L1+ |ZCMD37L1+ |ZCMD37L1+
5 2 mL ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 06
LN | GN-YE 2CY15 & ZCY16 & Y17 & 2CY45 &
R ——%L— | 25" 45°(P) 25" 45°(P) 25" 45°(P) 25" 45°(P) 20°
x 2 0 36 90 0 36 90 0 36 90 0 36 90 40°
Gewicht (kg) 0,220 0,225 0,220 0,230 0,180
Hilfsschalter ,,0+0+S+S* mit Sprungfunktion ZCMD41L1+ |ZCMD41L1+ |ZCMD41L1+ |ZCMD41L1+ |ZCMD41L1+
|9 2| & ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 06
‘S ———L 2CY15 O 2cY16 © cY17 O 2CY45 O
IL _:_ _:¥:¥QN:YE BK-BK-WH 25" 70°(P) BK-BK-WH 25" 70'(P) BK-BK-WH| 25" 70°(P) BK-BK-WH 25" 70°) BBl 20
| T T il E s E e 3 e E I3
x 2 £ AR 3 e, 2 e 3| R 3| 3
0 90" 0 90° 0 90° 0 90 VW ol
12° 12° 12° 12° 10
Gewicht (kg) 0,200 0,205 0,200 0,210 0,160

Hilfsschalterfunktion

Technische Daten

mmm geschlossen (a) = Nockenweg
(P) = Zwangsoéffnung

— offen

& Hilfsschalter, 0" mit
Zwangsoffnung

(1) Wert gemessen beim Anfahren des Betétigers 100 mm von der Befestigung entfernt

Anfahrrichtung Durch Nocken 30° Betétiger nicht
festgel. Form
Betétigungsart — =]

~ 4

Maximale Anfahrgeschwindigkeit 1,5m/s 1m/s
Mechanische Lebensdauer 10 Mio. Schaltspiele 5
Mindestkraft bzw. -moment Betatigung 0,1 Nm

Zwangsoffnung 0,5 Nm |—

Anschluss

PVR-Leitung, 5 x 0,75 mm?, Lange 1 m fur 2-polige Hilfsschalter, 7 x 0,5 mm?, Lange 1 m fir
3-polige Hilfsschalter, 9 x 0,34 mm?, Lange 1 m fir 4-polige Hilfsschalter. Andere Leitungs-
langen s. Seite 24.
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Abmessungen Positionsschalter
OsiSense XC Universal
Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Komplettgerate mit Anschlussleitung
XCM D2e10L1 XCM D2e11L1 XCM D2e02L1
o8 35 11,6
a7
) (1) OI ) <
1 ol 1 e f 50
0| © ! =] v~ ! gl ! g
b e W Bhe o e
1
EoRRgiM
XCM D2e24L1 XCM D2eFOL1 XCM D2eG1L1
19
12
|\ = -
N ag | & %g )
8 Sl © N
| IF |
b ) 1l @ In
2

(2)Leitungsdurchmesser, aulen 7,5 mm.

e: max. 8 mm, Bohrung @ 12,5 mm.
f: max. 8 mm, Bohrung @ 16,5 mm.
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Abmessungen (Forts.) Positionsschalter
OsiSense XC Universal
Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Komplettgerate mit Anschlussleitung

XCM D2e15L1 XCM D2e16L1 XCM D2e17L1
Ell 31 31
24 24 24

¢}

‘ 55 5,
5,5 - -
_ d . _ d

[

i . @ S d Z 3
‘ g
i | =Y _ o
\_1_@ %’ N2 ‘Jﬁ. ‘Jﬁ.
32,4 32,4 32,4
15
EoE M
XCM D2e45L1 XCM D2e06L1
33
55 216 '
I O
e
0 ol o
8 [Io}iNe>)

40

d (1)
E )

EoEmd

(2) Leitungsdurchmesser, aulen 7,5 mm.
e: max. 8 mm, Bohrung @ 12,5 mm.
f: max. 8 mm, Bohrung @ 16,5 mm.
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Positionsschalter

OsiSense XC Universal
Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Komplettgerate mit Steckverbinder M12

Antrieb Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehause) Geradlinige Betétigung (Befestigung am Antrieb)
=" = — =" =
Betétiger Metall- Metall-Kuppen- | RollenstéRel mit | Rollenhebel mit | M12 Metall- M16 Metall- M12 RollenstéRel
KuppenstoRel stoRel mit Metallrolle einklappbarer KuppenstoRel KuppenstéRel mit | mit Metallrolle
auRenliegender Metallrolle auBenliegender
Dichtung (7) Dichtung (7)
Bestelldaten
L Hilfsschalter XCM D2110M12 | XCM D2111M12 | XCM D2102M12 | XCM D2124M12 | XCM D21FOM12 | XCM D21G1M12 | XCM D21F2M12
NG ,, OIS mit
| |
IL_|r==—1 Sprungfunktion, 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 1(A) 7(P) 11,2(A) 25(P) 1,8 4,2(P) 1,8 4,2 P) 3,1(A) 7(P)
= mit integriertem | 12 < Bt = L% by s o [ = <
Steckverbinder | 1% 3 |3 =2 }j 2 3 b = 2 3
M12, 4-polig 0 5mm 0» 5mm mm 0[] 49 mm 0 5mm 5mm 0 mm
0,8 0,8 ' 0,8 1,4
Hilfsschalter XCM D2110C12 | XCM D2111C12 | XCM D2102C12 | XCM D2124C12 | XCM D21F0C12 XCM D21G1C12 XCM D21F2C12
=X ,O+8“ mit &) =) o ) )
='---1 Sprungfunk-
Lo d 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 3,1(A) 7(P) 11,2(A) 25(P) 1,8 4,2 P) 1 8 4,2(P) 3 1(A) 7(P)
= tion, mit 2 < > > |12 » |12 < 2 >
inte-griertem i2 = 12 3|z E i3 5|2 3 3 i i E
Steck-verbinder| 0 5mm| 0 5mm| 0 mm 3“'0 49 mr; 0 5mm 5mm mm
M12, 5-polig 0.8 0,8 14 ’ 0,8
Hilfsschalter ZCM D29C12+ | ZCMD29C12+ | ZCMD29C12+ |ZCMD29C12 + | ZCMD29C12 + ZCM DZSC12 + | ZCM D29C12 +
= | ,»O+0“ mit ZCE10 @ ZCE 1 @ ZCE 02 @ ZCE 24 @ ZCEFO @ ZCE G1 @ ZCEF2 @
w4 _
L Sprungfunk- 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 3,1(A) 7(P) 11,2(A 25(P) 18 42(P) 1,8 42(P) 3,1(A) 7(P)
= tion, mit 1.2 —I» |1-2 > |1-2 |12 47 [ < | 12 -
integriertem |72 ———% |12 =Elig % % | ERES. 35 % 5
Steckverbinder | 0 Bmnl 0 5mn|° 0 - 0 5m 5mm o
" 1,4 mm 4.9 mm 1,4
M12, 5-p0|lg 0,8 0,8 s 0,8 0 8
Gewicht (kg) 0,085 0,085 0,090 0,105 0,100 0,125 0,110
L Hilfsschalter ZCMD21L08R12| ZCM D21L08R12| ZCM D21L08R12 | ZCM D21L08R12 | ZCM D21L08R12 | ZCM D21L08R12 | ZCM D21L08R12
A I___1 §0+S“ Tutk +ZCE10 & |+ZCE11 G |+ZCE 02 @ +ZCE24 3 |+ZCEF0 O |[+ZCEG1 G |[+ZCEFR2
prungfunk- 1,8 4,2(P) 1,8 4.2(P) 7(P) 11,2(A) 25( P) 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 3,1(A) 7( P)
 tion, mit 5 |4 L L (3 g = 58 3
Leitungund |72 3 |= e 3 2 3 3B 3
IVDI: Steckverbinder 5mm 5mm mm 4.9 mm 0 5mm 5mm 0 mm
W‘Q M12,L=08m, 0.8 0.8 0.8 1.4
5-polig
L Hilfsschalter ZCM D21L08U78| ZCM D21L08U78| ZCM D21L08U78| ZCM D21L08U78| ZCM D21L08U78| ZCM D21L08U78| ZCM D21L08U78
B3R ,»,O+S“ mit +ZCE10 @ +ZCE 11 @ +ZCE 02 @ +ZCE 24 @ +ZCEFO0 @ +ZCE G1 @ +ZCEF2 @
! “}l‘“_]_ S_;prungfunk- 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 3,1(A) 7(P) 11,2(A) 25(P) 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 3,1(A) 7(P)
= tion, mit 3 N =R = » 3 [k = |3 =
Leitungund |45 3|8 ERE: 2 | 5 s 2 ;'g 2|2 2
lL“ﬁ Steckverbinder | 0 s5mm| 0 s5mm| 0 mm | %9 49 mm | O 5mm smm | 0 mm
W@ 71816 UN, L = 0,8 0,8 14 0,8 14
0,8 m, 5-polig
Gewicht (kg) 0,150 0,150 0,155 0,170 0,165 0,190 0,175
Hilfsschalterfunktion EEm geschlossen (A) = Nockenweg © Hilfsschalter ,0* mit Zwangsoffnung
1 offen (P) = Zwangséffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Axial Durch Nocken 30°
Betdtigungsart - S
. = "~ 8- =
Max. 0,5m/s 0,1 m/s
Anfahrgeschwindigkeit
Mechanische Lebensdauer| 10 Mio. Schaltspiele
Mindest-  Betatigung 8,5N 7N 25N 85N 7N
kraftbzw.  zwangssfinung | 42,5 N 35N 12,5N 425N 35N
-moment
Zwangsoffnung Obwohl der Aufbau der Gerate mit Leitungsausgang identisch ist, diirfen die Gerate mit 4-poligem Steckverbinder M12 nicht mit &

markiert werden, denn sie sind 1-polig ,O/S".

(1) Nitril fir den Einsatz im Innenbereich.
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Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Komplettgerate mit Steckverbinder M12

Antrieb Drehachsen-Betétigung (Befestigung am Gehause) Omnidirektional
=" = ="
Betéatiger Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Langenverstell- Federstab (1)
Kunststoffrolle | Metallrolle Walzlagerrolle | barer Rollenhebel
mit Kunststoffrolle
Bestelldaten
L Hilfsschalter ,,0/S“ mit Sprungfunktion, mit XCM D2115M12 | XCM D2116M12 | XCM D2117M12 | XCM D2145M12 | XCM D2106M12
I”’ | integriertem Steckverbinder M12, 4-polig
| r——— o o 20‘
= i » 25_70P) | 25" 70°P) | 25" 70°P) | 25 70°P) |, .
- = 14 = 1-4 > 1-4 » 14 >
z 3 |z R 3|5 3 |E 3
0 90° 90 0 90° 0 90° 10°
12 12° 12 12
L Hilfsschalter ,,0+S“ mit Sprungfunktion, mit XCM D2115C12 | XCM D2116C12 | XCM D2117C12 | XCM D2145C12 | XCM D2106C12
i A integriertem Steckverbinder M12, 5-polig &) <) (&) =)
1 25 70°(P) | 25 70°(P) 25 70°(P) 25" 70°(P)

AAYY

20
-2
4
2
i
10

[
8
WG
L%
©
Saavy
orm,
lem
© >
g
38T
o
©
C g

o
N,
N
)

Hilfsschalter ,,0+0“ mit Sprungfunktion, mit

ZCMD29C12+ | ZCMD29C12+ | ZCMD29C12+ | ZCM D29C12 + ZCMD29C12 +

[ ﬁl integriertem Steckverbinder M12, 5-polig ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 06
= — CY15 & cY16 S K171 Y455
) 25°  70°(P) 25° _70°(P) 25° _70°(P) 25°  70°(P) 20°
vl = b = o) < L = ] =
i = H3 i = H3 & 2 & 2 3 1
0 90° 0 90° 0 90° 0 90° 10°
12° 12° 12° 12°
Gewicht (kg) 0,125 0,130 0,125 0,135 0,085
L Hilfsschalter ,,0+S“ mit Sprungfunktion, mit ZCMD21L08R12| ZCM D21L08R12| ZCM D21L08R12| ZCMD21L08R12 | ZCM D21L08R12
[y | Leitung und abgesetztem Steckverbinder M12, +ZCE 01+ +ZCE01+ +ZCEO01+ +ZCEO01+ +ZCE 06
! —31»———_]__ L =0,8 m, 5-polig CY15 & CY16 O Y17 O Z2CY45 O
- 25" 70°(P) 25" 70°(P) 25" 70°(P) 25" 70°(P) 20°
12 »> 12 > 1-2 »> 1-2 » 1-2 >
34 » 34 » 34 » 34 > 3-4 »>
IDL: 1-2 - 1-2 - -2 - -2 - 12 =
& N I e I R - 34 -
‘199 0 90 0 90 0 90 0 0 10
12 127 12 12 >
L Hilfsschalter ,,0+S“ mit Sprungfunktion, mit ZCMD21L08U78| ZCM D21L08U78| ZCM D21L08U78| ZCM D21L08U78 | ZCM D21L08U78
= | Leitung und abgesetztem Steckverbinder 7/8 +ZCE 01+ +ZCE 01+ +ZCEO01+ +ZCEO01+ +ZCE 06
! —31»———_]7_ 16 UN, L =0,8 m, 5-polig Y15 O 2CY16 & Y17 O ZCY 45 O ]
o2’ 70“(>P) em22 70 (f) a5 70 (f) a5 70 (f) w2l .
l J=7 2 | < | ] i 5 12 ~
i 2 1-2 - 12 - -2 - 1-2 -
0 90° 0 90° 0 90° 0 90° 10°
12° 12° 12° 12° s
Gewicht (kg) 0,200 0,205 0,200 0,210 0,160
Hilfsschalterfunktion E geschlossen (A) = Nockenweg © Hiffsschalter 0" mit Zwangsoffnung
1 offen (P) = Zwangsoffnung
(1)Wert gemessen beim Anfahren des Betétigers 100 mm von der Befestigung entfernt
Technische Daten
Anfahrrichtung Durch Nocken 30° Betatiger nicht
festgelegte Form
Betétigungsart _,7’_8—‘ _,7 -]
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 1,5m/s 1m/s
Mechanische Lebensdauer 10 Mio. Schaltspiele 5
Mindestkraft bzw. - moment Betétigung 0,1Nm
Zwangsoffnung 0,5Nm -

Zwangsoffnung

Obwohl der Aufbau der Gerate mit Leitungsausgang identisch ist, diirfen die Gerate mit
4-poligem Steckverbinder M12 nicht mit @ markiert werden, denn sie sind 1-polig ,0/S*.
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Positionsschalter

OsiSense XC Universal

Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Anschlusszubehor fir Komplettgerate mit Steckverbinder

Bestelldaten der Anschlusskabel
Typ des Steckverbinders

M12 gerade, 4-polig | M12 gerade, 5-polig | M12 winkelig, 5-polig| 7/8“ 16 UN gerade,

4A,250V 4A,24V 4A,24V 5-polig 6 A, 250 V
Mit Leitung L=2m XZ CP1169L2 XZ CP1164L2 XZ CP1264L2 XZ CP1771L2
L=5m XZ CP1169L5 XZ CP1164L5 XZ CP1264L5 XZ CP1771L5
L=10m XZ CP1169L10 XZ CP1164L10 XZ CP1264L10 XZ CP1771L10
Gewicht (kg) 0,105 0,115 0,115 0,190
Anschlussbelegung
XCM D mit Steckverbinder
4-polig, M12 5-polig, M12 5-polig, 7/8” 16 UN
4A-60V =
2 A-250V 2 XCM D21ee oder ZCM D21ee
1 = Gemeinsamer 1-2=0"
e 12=,0° 3 13-4=.8
3=4L 5=L
4 4=,8" 4 7 XCMD29ee oder ZCM D29ee
1-2=,0"
3-4=,0"
5=-L
Leitungsdosen XZ CP
4-polig, M12 5-polig, M12 5-polig, 7/8“ 16 UN
2 g 3
2 =blau ° 2=weil} 2 O 4 2=blau
1 o) I3 = gelb/grin < 13 3 =blau O O\ 3=gelb/grin+
4 =schwarz O X, schwarz o o,/ 4=braun
4 4 = gelb/grin 1 5 5=weiB
Abmessungen
XZ CP116eLe XZ CP1264Le XZ CP1771Le
0 _
h @ ©
S S

L: Leitungslénge 2,5 oder 10 m.

] 55 ‘L‘

Mindestabstand fiir den Anschluss des Steckverbinders

Mit Steckverbinder M12, gerade

OV 0O

d: min. 65 mm, empfohlen 69 mm

Mit Steckverbinder M12, winkelig

OVo OV O

Mit Leitung und Steckverbinder

d: min. 42 mm, empfohlen 45 mm

d: min. 20 mm

18
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Abmessungen Positionsschalter

OsiSense XC Universal
Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Komplettgerate mit Steckverbinder M12

XCM D2e10M12 XCM D2e11M12 XCM D2e02M12
20
o0 -~ 011,6 0
| | o7 ’ | B
o
(1) C\J (1) =
o
. - B 7 Bl okl ¢
e
3 3 & o 3 S Q 3R & )
— ‘ ] é z g é i
| L miz 30 | [ m12 30 | [ m12 30
16| 52 16 52 16
/\ O
XCM D2e24M12 XCM D2eFOM12 XCM D2eG1M12
12 IVI'Ih)('I
" Mi2x1 @7 )
O 7 N\ - o
- =N
= = E=x L =
= IE]I o Vo — 3o :@%@:
N 2 o - 8
] ] it | i
| [Lm12 | [ m12 30 | L w2
116 16 52 16 52
15°
XCM D2eF2M12 XCM D2e45M12 XCMD2e15M12 /016M12 /017M12
33
55 o16 BELM
24
35 B 0 © 15,5 216
! Qalg I
N f BERE 5 O) v
JE { 8 ) S 5|8 ) B
o z | z | | o
SBEE =K o =FE |
- | | | | 8
|| | J T — rTmn
é iy é_ J 1) i
| |Lmi2 | [[m12 20 | [Lmi2 _2_0?
16 16 30 16 30
o 32,4 52
15 :
RO —15° 15
N o
m-
XCM D2¢06M12
e: max. 8mm, Bohrung @ 12,5 mm, Stérke der Muttern 3,5 mm.
12 f: max. 8 mm, Bohrung @ 16,5 mm, Stérke der Muttern 3,5 mm.

@y
182
204

©
i 1.

,Jumuu.

M12

CY Telemecanique | 19
Sensors



Abmessungen (Fortsetzung)

Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Komplettgerate mit abgesetztem Steckverbinder

ZCM D21L08eee + ZCE 10

ZCM D21L08eee + ZCE 11

ZCM D21L08eee + ZCE 02

011,6

ZCM D21L08eee + ZCE 24

-
]
e
-,

ZCM D21L08eee + ZCE FO ZCM D21L08eee + ZCE G1

(2) AuBendurchmesser 7,5 mm.

e max. 8 mm, Bohrung @ 12,5 mm, Stérke der Muttern 3,5 mm.
f: max. 8 mm, Bohrung @ 16,5 mm, Stérke der Muttern 3,5 mm.
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Abmessungen (Fortsetzung)  Positionsschalter
OsiSense XC Universal
Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Komplettgerate mit abgesetztem Steckverbinder

ZCM D21L08eee + ZCE F2 ZCM D21L08eee + ZCE 01 ZCM D21L08eee + ZCE 01 + ZCY 45
+ZCY 15/16/17
31 33
R 216
24 20
1155 ag16 O) w
| I: 8| »
1l ’ i
L 0|
| (1) 8g 3
| ]
Ry o L IR I 4
Lso | 2 | 2ol 2 EXINE
16 30 30
32,4 .
® Zai o 11° 150
15° B{Q}E‘ 16° B‘ZVE‘ 15°
ZCM D21L08eee + ZCE 06
8
| | o
LT
LR
leol] e
30

(2) AuBendurchmesser 7,5 mm.
e: max. 8 mm, Bohrung @ 12,5 mm, Stérke der Muttern 3,5 mm.
f: max. 8 mm, Bohrung @ 16,5 mm, Stérke der Muttern 3,5 mm.

@ Telemecanique
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Aufbau mit Bestelldaten Positionsschalter

OsiSense XC Universal
Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Einzelkomponenten zum variablen Aufbau

Rollenhebel mit Rollenhebel mit Rollenhebel mit Rollenhebel
Kunststoffrolle, Kunststoffrolle, Kunststoffrolle, mit einklapp-
seitliche Betatigung vertikale seitliche oder \ barer
Betatigung vertikale Betatigung Metallrolle
ZCE 21 ZCE 27 ZCE 28 ZCE 24
KugelstoRel
Verstellbarer Metall-Kuppen- RollenstoRel seitlich RollenstéRel seitlich mit
Metall-Kuppen- stoRel seitlich mit Metallrolle seitlich mit Stahlkugel
stoRel seitlich horizontal Metallrolle vertikal
ZCE 62 ZCE 63 ZCE 64 ZCE 65 ZCE 66
| L |
M12 M12 M16 StéRel mit
Metall- RollenstéRel Metallrolle mit
Kuppen- mit Metallrolle auBen- Federstab mit
stoRel liegender Kunststoffende Federstab Flexibler Federstab
Dichtung

ZCE FO ZCE F2 | ZCE G1 (1) ZCEGA (2) E
| RollenstsRel RollenstéRel
mit Metallrolle, mit Metallrolle,
Rollen- mit auRen- mit aulRen-
stoRel mit liegender liegender
Metallrolle Dichtung Dichtung
ZCE 02 zce 29 (1) ZCE 2A (2) | zce 07 (1) zcEAT7 (2) | ZCE 08 (1)| ZCE A8 (2) | ZCE 06 (1)| ZCE A6 (2)
Metall Metall-Kuppen- Metall Kuppen- Verstellbarer
Kuppen- stofel mit stofel mit Kugelstofiel el Flexibler Flexibler
stoRel auenliegender _ auRenliegender mit Stahlkugel sté%%l Federstab Federstab
seitlich seitlich

ZCE 67 (1) ZCE 6A (2)

Dichtung D|chtung
ZCE 11 (1) ZCE 1A (2) ZCE 13 ZCE 14

_E
ZCE 10

Hilfsschalter-

Hilfs-
schalter-
gehéuse Hilfsschalter- .
2-polig Hilfsschalter- gehause 2-polig gehause 3-polig Hilfsschalter-
,O+8* mit gehause 2-polig ,0+8" gestuft ,O+O+8" gestutt gehause 3-polig
Sprung- ,O+0" mit schaltend, ohne schaltend, ohne L,0+0+8* mit
funktion: Sprungfunktlon Sprungfunktion: Sprungfunktion: Sprungfunktion:
ZCM D21 ZCM D29 ZCM D25 ZCM D37 @ ZCM D39

l H|Ifsschalter- Hilfsschalter- l Hilfsschalter- Hilfsschalter- l Hilfsschalter-
geh&use mit geh&use mit gehause mit gehéuse mit geh&use mit
Leitung: Leitung: Leitung: Leitung: Leitung:
ZCM D21L1 ZCM D29L1 ZCM D25L1 ZCM D37L1 ZCM D39L1
ZCM D21L2 ZCM D29L2 ZCM D25L2 ZCM D37L2 ZCM D39L2
ZCM D21L5 ZCM D29L5 ZCM D25L5 ZCM D37L5 ZCM D39L5

ZCNC21Le ZCMC29Le ZCMC25Le ZCM C37Le ZCM C39Le
3 3 3 3 3

(1) AuBenliegende Dichtung aus Nitril zur Verwendung im Innenbereich.

(2) AuBenliegende Dichtung aus Silikon zur Verwendung im AuRenbereich.

(3) Leitung mit Anschlusselement: Bitte den ,e" in der Bestell-Nr. durch die gewtiinschte Leitungslénge ersetzen
(die Ziffern entsprechen der Leitungslénge inm): 1, 2,3, 5,7, 10.
Beispiel: ZCMC21Le wird zu ZCM C21L7 fiir eine Leitung mit Anschlusselement, 7 m lang.
AuBBer ZCM C37Le und ZCM 39L e: diese Ausfiihrungen sind nur mit Leitungslénge von 1, 2 und 5 m lieferbar.
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Aufbau mit Bestelldaten

Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Einzelkomponenten zum variablen Aufbau

=y = l
\[I\ Metallstab Metallstab Glasfiberstab Polyamidstab
23 mm 73 mm @3 mm @6m
L=125mm L=125mm L=125mm L=200mm
=L -
® ZCY 53 7~ || zCY 54 @ | zcy 55 I ZCY 59
T 1 |
= | J
Hebel mit Federhebel mit Federhebel mit
Keramik- Kunststoffende Metallstabende
rolle
-T2
ZCY 22 ZCY 81 ZCY 91
1 N 1 N
m m m IT]
& Biegsamer, Langenverstell- Langenverstell- ; Biegsamer,
Lt | langenverstell- it [ barer Rollen- Lt | barer Rollenhebel || f£ | langenverstellbarer
barer Rollenhebel hebel mit Kunst- mit Metallrolle Rollenhebel mit
Mit Riick- mit Kunststoffrolle stoffrolle @ @ Metallrolle @
stellung fur V @ V V UV
fl\;:fl"‘[:g _/ zcvaa _ zcvas _ zcv 46 _/ zcvas
rechts UND
links
ZCE 01 Rollenhebel mit @ Rollenhebel mit @ Rollenhebel mit Rollenhebel mit @ Rollenhebel mit
Kunststoffrolle Metallrolle Walzlagerrolle Kunststoffrolle Metallrolle
| spur:20/36 mm i Spur: 20/36 mm () Spur: 20/36 mm \—"| Spur:24/31mm \— | Spur:24/31 mm
@ zcy 18 ) Q cv19 ) ¥ zev2Q @ Y150 O zcY16 S
Mit festen ( Rollenhebel mit Rollenhebel mit ( Rollenhebel mit ( Rollenhebel mit
Positionen N Metall-Walzlager- Kunststoffrolle Metallrolle Walzlagerrolle
fur Anfahr- ) rolle Spur: 16/39 mm Spur: 16/39 mm Spur: 16/39 mm
richtung ] Spur: 24/31 mm CI) é é
rechts UND
links @ ey 178 Y25 ) zcy26 O cy23 O
ZCE 09 (4)

Gabelhebel
1 Spur
Spur: 28 mm

Gabelhebel 2
@ Spuren
Spur: 21/35 mm

ZCY 61

ZCY 71

Hilfsschalter-

|

gehause 4-polig Hilfsschaltergeh&use 2-polig mit Hilfsschaltergehause 2-polig ,0+S" mit
,0+0+S+S* mit Sprungfunktion ,0+S*, Sprungfunktion, Steckverbinder 7/8” 16 UN
Sprungfunktion Steckverbinder M12, 5-polig: 5-polig, mit Leitung (L =0,8 m):

und Leitung: zemp21c125) zcm D21L08U78 &
@ ,O+0, Steckverbinder M12, 5-polig: Hilfsschaltergehéuse 2-polig ,O+S* mit

i use 2-polig ,, i

ZCM D41L1 Z__CM D29C12 Sprungfunktion, Steckverbinder M12

ZCM D41L2 ,OIS*, Steckverbinder M12, 4-polig: 5-polig, mit Leitung (L = 0,8 m):

ZCM D41L5 ZCM D21m12 zcM D21L08R12()

(4) Nur in Verbindung mit den Geh&useausfiihrungen ZCM D21, ZCM D29, ZCM D39, ZCM D41,
ZCMD21C12, ZCM D21M12, ZCM D29C12, ZCM D21L08eee.

CY Telemecanique |
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520719

520720

520721

Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Einzelkomponenten

ZCM C21Ee

ZCM Dé6e
ZCMD7e

ZCM D81Le

Anschlusselemente mit Leitung nach CEl (1)

Hilfsschalter- Funktion Lange der Bestell-Nr. Gew.
ausfiihrung CEl-Leitung (m)
kg
2-polig
LO+s« % 3| 1 ZCM C21E1 0,100
mit Sprungfunktion H%—:—%LQN'—V—?
g z L 2 ZCM C21E2 0,190
3 ZCM C21E3 0,280
5 ZCM C21E5 0,440
7 ZCM C21E7 0,700
10 ZCM C21E10 0,970
Anschlusselemente mit halogenfreier Leitung (2)
Hilfsschalter- Zwgs.- Funktion Leitungsldnge  Bestell-Nr. Gew.
ausfiihrung 6ffnung (m)
3 kg
2-polig
,O+8¢ NE) 0,6 ZCM C25T06 0,080
gestuft schaltend, e
ohne Sprungfunktion &) Iz 1
Hilfsschaltergehduse mit vergoldeten Kontakten
Hilfsschalter- Zwgs.- Funktion Leitungsldnge  Bestell-Nr. Gew.
ausfithrung 6ffnung (m)
©)) kg
2-polig
2O+« =) CiEN - ZCM D61 0,055
mit Sprungfunktion 17\l anove
s +
,0+0¢ =) 5| 9 - ZCM D69 0,055
mit Sprungfunktion ;% | aneve
L,O+8« o 5| 3 - ZCM D65 0,055
gestuft schaltend, N
ohne z ‘%‘ L
Sprungfunktion < )
3-polig
L,O+O+8 =) THE - ZCM D79 0,055
mit Sprungfunktion :%%_}LGNVE
Il 5] =<
e
,O+O+8¢ =) ] - ZCM D77 0,055
gestuft schaltend, I ,:31L95+v$
ohne Sprung- £ % B+
funktion & &
4-polig
LO+O+S+8¢ = 52 3 5| 1 ZCM D81L1 0,160
mit Sprungfunktion jﬁ?i:\aw
1388 T2 ZCM D81L2 0,255
5 ZCM D81L5 0,525

(1) Schwer entflammbare Leitung nach dem italienischen Standard CEI (Comitato Elettrotecnico

Italiano). Leitung nicht zertifiziert nach UL, CSA.
(2) Weitere Hilfsschalterausfiihrungen und Leitungen auf Anfrage.
(3) © Hilfsschaltergeh&use mit Zwangséffnung.
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Positionsschalter

OsiSense XC Universal

Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Einzelkomponenten

562245

ZCMD671e00

561408

566637

XCM zo7

562246

XCM D2e01L1

562247

XCMD2101e12

Hilfsschaltergehdause mit vergoldeten Kontakten, mit
integriertem Steckverbinder M12

Hilfsschalter- Zwangs- Funktion  Steckverbinder Bestell-Nr. Gew.
ausfithrung o6ffnung(7) kg
2-polig
,0+8¢ - L M12 5-polig ZCM D61C12 0,065
mit Sprungfunktion Ly
1]
A
,0+6¢ - M12 5-polig ZCM D69C12 0,065
mit Sprungfunktion =17
i
[ -
1-polig
,0/8“ - M12 4-polig ZCM D61M12 0,065
mit Sprungfunktion
Zubehor
Bezeichnung Zwangs- Antrieb Bestell-Nr. Gew.
offnung (7) verwendbar mit kg
Hebel
Antrieb fiir Drehachsen- @ ZCY 12,ZCY 15, ZCE 05 0,045
Betédtigung, ohne Hebel, Z2CY 16,ZCY 17,
mit Riickstellung, fiir ZCY 18,ZCY 19,
Anfahrrichtung ZCY 22,ZCY 23,
rechts UND links ZCY 25,ZCY 26,
bzw. ZCY 39,ZCY 53,
rechts ODER links (2) ZCY 54,ZCY 55,
ZCY 81
Distanzstiick fiir mehrspurige — - XCM Z06 0,005
Montage der XCM D
Distanzstiick fiir die - - XCM z07 0,005

Drehachsen-Positionierung
der Antriebe mit verstellbaren
Hebeln, bei anderen Werten
als -90°, 0° und 90°

Hilfsschaltergehause mit Antrieb fiir Drehachsen-Betitigung
(ohne Betitiger) mit Anschlussleitung

Hilfsschalter- Zwangs- Funktion  Linge der Bestell-Nr. Gew.
ausfiihrung offnung (7) Leitung IEC (m) kg
2-polig
»0+8¢ o I 1 XCMD2101L1 0,180
mit Sprungfunktion H%:’ ! an-vE

gal L
»0+8¢ ) N 1 XCM D2501L1 0,180
gestuft schaltend, AN
ohne Sprung- §' L
funktion Z .

Hilfsschaltergehdause mit Antrieb fiir Drehachsen-Betétigung
(ohne Betitiger) mit integriertem Steckverbinder

Hilfsschalter- Zwangs-  Funktion Steckverbinder Bestell-Nr. Gew.
ausfiihrung offnung (7) kg
2-polig

#O+8“ = L M12 5-polig XCMD2101C12 0,110
mit Sprungfunktion 7 |

-
1-polig
#0118« - M12 4-polig XCMD2101M12 0,110

mit Sprungfunktion

(1) @ Hilfsschaltergehéuse oder Antriebe mit Zwangsoffnung-
(2) Einstellung, s. Seite 162.
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Allgemeines Positionsschalter

OsiSense XC Basis
Design Miniatur, kunststoffgekapselt, Typ XCM N

m XCMN O Antrieb fiir geradlinige Betédtigung (Befestigung am Gehause)
Mit Anschlussleitung

©
@
&
=1
S
o

Seite 28

O Antrieb fiir geradlinige Betédtigung (Befestigung am Antrieb)

530751

Seite 28

o Antrieb fir Drehachsen- oder omnidirektionale Betétigung

l

Seite 28
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Positionsschalter
OsiSense XC Basis
Design Miniatur, kunststoffgekapselt, Typ XCM N

Mechanische Kenndaten

Normen Einzelgerat IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1, UL 508, CSA C22-2 Nr. 14
Baueinheit IEC 60204-1, EN 60204-1
Zulassungen UL, CSA, CCC
Schutzbehandlung Standardausfuhrung LTC*
Umgebungstemperatur Betrieb -25..+70°C
Lagerung -40..+70°C
Schwingungsbeanspruchung Geman IEC 60068-2-6 59(10...500 Hz)
Schockbeanspruchung GemaR IEC 60068-2-27 259 (18 ms)
Beriihrungsschutz Klasse Il gemaRr IEC 61140 und NF C 20030
Schutzart IP 65 gemaR IEC 60529; IK 04 gemaR EN 50102
Werkstoffe Gehause Kunststoff
Antriebe Zamak

Elektrische Kenndaten
Bemessungsbetriebsdaten ~AC-15;B300 (Ue =240V, le=1,5A); lthe=6A

== DC-13; R300 (Ue =250V, le =0,1A), gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1

Bemessungsisolationsspannung Ui =400V Verschmutzungsgrad 3 gemaR IEC 60947-1
Ui =300V gemaR UL 508, CSA C22-2 Nr. 14
BemessungsstoBspannungsfestigkeit Uimp =4 kV gemaR IEC 60947-1, IEC 60664
Kurzschlussschutz Schmelzsicherung 6 A, Betriebsklasse gG (gL)
@®
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Bestelldaten,
Technische Daten,

Positionsschalter
OsiSense XC Basis

Abmessungen Design Miniatur, kunststoffgekapselt, Typ XCM N
Komplettgerate mit Anschlussleitung
Antrieb Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehause) Geradlinige Betatigung (Befestigung am Antrieb)

Betétiger Metall- RollenstéRel mit | RollenstéRel mit | Rollenhebel mit | M12 Metall- M12 RollenstéRel | M12 RollenstoRel
KuppenstoRel Metallrolle Metallrolle, um Kunststoffrolle, KuppenstoRel mit Metallrolle mit Metallrolle,
90° versetzt 1 Anfahrrichtung, um 90° versetzt
seitlich
Bestelldaten
¥| | Hilfsschalter XCMN2110L1 | XCM N2102L1 | XCM N2103L1 XCM N2121L1 XCM N21FOL1 XCMN21F2L1 | XCM N21F3L1
froxh  »O+S“ mit &)
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0,8 4 4 2,8 0,8 14 7
Gewicht (kg) 0,080 0,080 0,080 0,090 0,065 0,095 0,095
Hilfsschalterfunktion EE geschlossen (A) = Nockenweg & Hilfsschalter,,0* mit Zwangsoffnung
1 offen (P) = Zwangsoéffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Axial Durch Nocken 30°
Betdtigungsart m
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Max. Anfahrgeschwindigkeit| 0,5 m/s 0,1m/s 0,5m/s 0,1m/s
Mechanische Lebensdauer | 5 Mio. Schaltspiele
Mindest- Betatigung 85N 7N 25N 85N 7N
kraftbzw.  zwangsofinung | 42,5N 35N 125N 425N 35N
-moment
Anschluss PVR-Leitung, 4 x 0,75 mm? Lange 1 m
Abmessungen
XCM N2110L1 XCM N2102L1, XCM N2103L1 XCM N21F2L1, XCM N21F3L1
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(2) AuBendurchmesser 7,5 mm.
e: max. 8 mm, Bohrung @ 12,5 mm.
Stérke der Muttern 3,5 mm.
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Bestelldaten,
Technische Daten,
Abmessungen (Fortsetzung)

Positionsschalter

OsiSense XC Basis
Design Miniatur, kunststoffgekapselt, Typ XCM N
Komplettgerate mit Anschlussleitung

Antrieb Drehachsen-Betatigung | Omnidirektional
S
2 9
Betétiger Rollenhebel mit | Langenverstell- | Polyamidstab Federstab mit Flexibler Federstab
Kunststoffrolle barer Rollen- g 6mm (1) Kunststoffende | (7)
hebel mit (1)
Kunststoffrolle
Bestelldaten
X 2 Hilfsschalter ,,0+S“ mit Sprungfunktion XCMN2115L1 | XCM N2145L1 | XCM N2159L1 | XCM N2107L1 | XCM N2106L1
N
II%_%‘I BK-BK-W 25" 70°(f) BK-BK-W) 25 700(13) BK-BK-WH) < » | BrBK-W 20 » BK-BK-WH| 20 »
gl & s | s | s | [t |
X o, 90 o, o0 . o [ 10" 10"
12° 12° 12°
Gewicht (kg) 0,100 0,105 0,080 0,085 0,080

Hilfsschalterfunktion

Technische Daten

EEm geschlossen (A) = Nockenweg

1 offen

@ Hilfsschalter ,0* mit Zwangséffnung

(P) = Zwangso6ffnung

(1) Wert gemessen beim Anfahren des Betétigers 100 mm von der Befestigung entfernt

Anfahrrichtung Durch Nocken 30° Durch Betatiger nicht festgelegte Form
Betétigungsart _,7 —] — =]
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 1,5m/s 1m/s 1 m/s omnidirektional

Mechanische Lebensdauer

5 Mio. Schaltspiele

Mindestkraft bzw. -moment Betétigung 0,1Nm
Zwangsoffnung 0,5Nm | = I = | =
Anschluss PVR-Leitung, 4 x 0,75 mm?, Lange 1 m
Abmessungen
XCM N2115L1 XCM N2159L1 XCM N2107L1
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