Allgemeines,
Mechanische Kenndaten

Positionsschalter
OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK M, XCK L und XCK ML

m XCK M,

mit 3 Leitungseinfithrungen

m XCKL,

mit 1 Leitungseinfithrung

m XCK ML,

mit 3 Leitungseinfilhrungen und
2 2-poligen Hilfsschaltern

Mechanische Kenndaten
Normen Einzelgerat

O Antrieb fiir Drehachsen- oder
omnidirektionale Betatigung

O Antrieb fiir geradlinige Betatigung

561643
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O Antrieb fiir Drehachsen- oder
omnidirektionale Betatigung

o Antrieb fiir geradlinige Betatigung

Seite 80

IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1, UL 508, CSA C22-2 Nr. 14

Baueinheit

IEC 60204-1, EN 60204-1

Zulassungen

UL, CSA, CCC (nur XCK M)

Schutzbehandlung Ausfuhrung Standardausfuhrung: , TC*, Sonderausfuhrung: ,TH*
Umgebungstemperatur Betrieb -25..+70°C
Lagerung -40...+70°C
Schwingungsbeanspruchung GemaR IEC 60068-2-6 259 (10...500 Hz)
Schockbeanspruchung GemaR IEC 60068-2-27 509 (11 ms)

Beriihrungsschutz

Klasse | geméan IEC 61140 und NF C 20-030

Schutzart

IP 66 gemé&R IEC 60529; IK 05 gemaR EN 50102

Wiederholgenauigkeit

XCK ML 0,1 mm; XCK M und XCK L 0,05 mm bezogen auf den Einschaltpunkt, bei 1 Mio.
Schaltspielen, Metall-KuppenstéRel

Leitungseinfiihrung oder
Steckverbinder

Je nach Ausfihrung

XCK M: 3 Gewindebohrungen fir Verschraubung Pg11; oder ISO M20; oder mit Adapter 1/2”
NPT

XCK L: 1 Gewindebohrung mit integrierter Verschraubung oder 1 Gewindebohrung 1/2” NPT
XCK ML: 3 Gewindebohrungen fir Verschraubung Pg13; oder ISO M20

Werkstoffe Gehause: Zamak,
Drehantriebe: Zamak oder Kunststoff (je nach Bestelldaten), andere Antriebe: Kunststoff
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Allgemeine Kenndaten
(Fortsetzung)

Positionsschalter
OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK M, XCK L und XCK ML

Technische Daten des Hilfsschalterblocks

Bemessungsbetriebsdaten  XE2e P ~AC-15;A300 (Ue =240V, le =3 A); lthe=10A
— DC-13; Q300 (Ue =250V, le = 0,27 A), gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1
XE3e P ~AC-15; B300 (Ue =240V, le=1,5A); Ithe =6 A
— DC-13; R300 (Ue =250V, le =0,1A), gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1
Bemessungsisolations- XE2e P Ui =500V Verschmutzungsgrad 3 gemaR IEC 60947-1
spannung Ui =300V gemaR UL 508, CSA C22-2 Nr. 14
XE3e P Ui =400 V Verschmutzungsgrad 3 gemaR IEC 60947-1

Ui= 300V gemaR UL 508, CSA C22-2 Nr. 14

BemessungsstoRspannungs- XE2e P

Uimp =6 kV geméaR IEC 60947-1, IEC 60664

festigkeit XE3e P

Uimp =4 kV gemaR IEC 60947-1, IEC 60664

Zwangso6ffnung (je nach Ausfiihrung)

Zwangséffnung des Offners gemaR IEC 60947-5-1 Anhang K, EN 60947-5-1

Ubergangswiderstand

<25 mQ gemaR IEC 60255-7 Kategorie 3

Kurzschlussschutz XE2e P Schmelzsicherung 10 A, Betriebsklasse gG (gl)
XE3e P Schmelzsicherung 6 A, Betriebsklasse gG (gl)
Anschluss XE2S P21e1 Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,34 mm?, max.: 2 x 1,5 mm?

(unverlierbare Schraubklemmen xEoN P21e1

Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,5 mm?, max.: 2 x 2,5 mm?

mit selbstabhebender XES P2151L und XEN P2151L

Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,34 mm? max.: 2 x 1,5 mm? oder 1 x 2,5 mm?

Klemmplatte
platte) XE3N P und XE3S P

Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,34 mm?2, max.: 1 x 1 mm? oder 2 x 0,75 mm?

Minimale Anfahrgeschwindigkeit

XE2S P21e1, XES P2151L und XE3S P: 0,01 m/min

XE2N P21e1, XEN P2151L und XE3N P: 6 m/min

Elektrische Lebensdauer

m GemaR IEC 60947-5-1 Anhang C

m Gebrauchskategorie AC-15 und DC-13

m Maximale Schalthaufigkeit: 3600 Schaltspiele/h
m Einschaltfaktor: 0,5

Wechselspannung
~ 50/60 Hz
~m induktive Belastung

Gleichspannung =

XE2S P21e1, XE2S P2141, XES P2151L XE2N P21e1, XEN P2151L
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Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen
Spannung V 24 48 120 Spannung V 24 48 120
nm w 10 7 4 nmm w 13 9 7

Beim XE2S Pe151 (~ oder =) sind die Hilfsschalter ,0* und ,S* mit den angegebenen Werten
jeweils gleichzeitig mit umgekehrter Polaritat belastet.

Wechselspannung
~ 50/60 Hz
~m induktive Belastung

Gleichspannung =

XE3S Peeee XE3N Pecee
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Strom (A)

Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen

Spannung V 24 48 120 Spannung V 24 48 120

mm w 3 2 1 am W 4 3 2
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Bestelldaten,
Technische Daten

Positionsschalter
OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK M
Komplettgerate mit 3 Leitungseinfihrungen

ISOM20x 1,5
Mit Antrieb Fiir geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehause) Fiir Drehachsen-Be- | Fiir omnidirektionale
tatigung (Befesti- Betatigung (Befes-
gung am Gehduse) | tigungam Gehause)
Betétiger Metall-KuppenstoRel | RollenstéRel mit Rollenhebel mit Rollenhebel mit Federstab mit
Metallrolle Kunststoffrolle; Kunststoffrolle (1) Metalldrahtende (2)
1 Anfahrrichtung
(seitlich)
Bestelldaten der Komplettgerate mit 3 Leitungseinfithrungen ISO M20 x 1,5 (3)
2-poliger Hilfsschalter 52| 5| | XCKM110H29& | XCKM102H29© | XCKM121H29©& | XCKM115H29 & XCK M106H29
50+ 8%
mit Sprungfunktion \T" 18 45(P) 3,1(A) 7,8(P) 4,6(A) 11,1(P) 26° 58°(P) e 30°
(XE2S P2151) = 8l ug s = |VE=
13»140 5.5mm 13-140 mm 13—140 n:m - 0 N 70° 0 NP
0,0 5 22" 11° 14
Zéjpoliger Hilfsschalter ml S XCKM510H29 & XCK M502H29 & XCKM521H29 & XCKM515H29 & XCK M506H29
50+ 8% N
gestuft schaltend, ﬁ”’ 1,8 32(P) 3,1(A) 5,6(P) 4,6(A) 8(P) 26° 42°(P) 30°
ohne Sprungfunktion I Q| u% $ e e s 2122 p— 212 p——
(XE2N P2151) 0 5,5mm 0 52 mm 7,6 mm 0 36° 70° 0 40°
2-poliger Hilfsschalter ZCK M9H29 + ZCK M9H29 + ZCK M9H29 + ZCK M9H29 + ZCK M9H29 +
»0+ 0" ZCKD10S ZCKD02& ZCKD21S ZCKD15& ZCK D06
mit Sprungfunktion
(XE2S P2141) 18 45(P) 3,1(A) 7.8(P) 4,6(A) 11,1(P) 26° 58°(P) 30°
11-12 » 11-12 » 11-12 » 11-12 > 1112 »
2::? ~ 2122 = 2::22 - 2122 -~ ﬂ‘zg 3
e = 05 % N B % = B % = 2122 <
0ll, 55mm 0 mm 0 mm 0 70° 0 >
0,9 15 2,2 11° 14°
2-poliger Hilfsschalter ~| =| | ZCKM7H29 + ZCK M7H29 + ZCK M7H29 + ZCK M7H29 + ZCK M7H29 +
»0+ 0" L “L | zck D10 <) ZCKD02© ZCKD21©S ZCKD15O ZCK D06
gleichzeitig schaltend, -
ohne Sprungfunktion SN 3,2(P) 5,6(P 8(P 42°(P
(XE2N P2141) i % ni ;::;%.Eé sz
1,8 55mm 3,1(A) 9mm 4,6(A) mm 26°  70° 30°
3-poliger Hilfsschalter ZCK MD39H29 + ZCK MD39H29 + ZCK MD39H29 + ZCK MD39H29 + ZCK MD39H29 +
~O0+0+s” ZCKD10 ZCKD02 O ZCKD21 O ZCKD15O) ZCK D06
mit Sprungfunktion
(XE3S P2141) 1,8 4,5 (P)mm 3,1 (A) 7,8 (P)mm 4,6 (A) 11,1 (P)mm 26" 58" (P) 30°
21-22 > 21-2 > 21-22 » 2122 > 21-22 »
Wi [ Wi < jir] S e [ Wi [
21-22 - 21-22 - 21-22 - 21-22 - 21-22 -
2 3 9 3 2 3 |u 3 w5 3
55 70°
0,9 15 22 11° 14°
3-poliger Hilfsschalter - ZCK MD37H29 + ZCK MD37H29 + ZCKMD37H29 + ZCK MD37H29 + ZCKMD37H29 +
0+0+8“ o| & r| ZCKD10© ZCKD02O ZCKD21©O ZCKD158 ZCK D06
gestuft schaltend, —-
ohne Sprungfunktion TN S sross 18 32(P) mm s 31(A) 32(P) mm o 46(A) 8(P) mm - 26" 42" (P - 30°
xEsN P21 ==k =l =l i
0 3 55 0 52 55 0 7.6 0 36" 70 0 40°
Gewicht (kg) 0,250 0,255 0,300 0,280 0,250
Hilfsschalterfunktion HEER geschlossen (A) = Nockenweg (—>) mit Zwangséffnung des Offners
1 offen (P) = Zwangsoéffnung

Bestelldaten der Komplettgerate mit 3 Leitungseinfiihrungen Pg 11
Fur Komplettgerate mit 3 Leitungseinfiihrungen Pg 11 ist H29 am Ende der Bestell-Nr. zu I6schen. Beispiel: XCK M110H29 wird zu XCK M110.

Technische Daten
Anfahrrichtung

Axial

Durch Nocken 30°

Betatiger nicht
festgelegter Form

Betédtigungsart

H
as

=,

—

i

=1

Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1,5m/s 1 m/s omnidirektional
Mechanische Lebensdauer (4) 20 15 10

(in Mio. Schaltspielen)

Mindestkraft bzw. Betatigung 15N 12N 8N 0,1 Nm 0,13 Nm

-moment Zwangsoffnung 45N 36 N 24N 0,25 Nm -

Leitungseinfiithrung

3 Gewindebohrungen M 20 x 1,5 mm, firr Leitungsverschraubung nach ISO, Leitungs-@: 7...13 mm

(1) Uber 360° in 5°- oder 90°-Schritten durch Drehen des Réndelrades verstellbar. (2) Wert gemessen beim Anfahren des Betétigers 100 mm von der Befestigung
entfernt. (3) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten oder mit Osen: Wir bitten um Ihre Anfrage. (4) Begrenzung der Schaltspiele auf 15 Millionen fiir die

Produkte mit Hilfsschalter XE3eP.
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Abmessungen Positionsschalter
OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK M
Komplettgerate mit 3 Leitungseinfiihrungen

ISOM20x 1,5
XCK Me10 XCK Me02 XCK Me21
ZCKMD3e + ZCK D10 ZCK MD3e + ZCK D02 ZCK MD3e + ZCK D21
14 ’IH‘
- 8 Q220
4. Q12 |
|
jﬁr _I__@ rﬁ_h -F P ©
L 7o) <t
el &( = %) @< (0] 0
] ] !
O g [© (| © D mm [ | < O g [RT—
o @ ® =] © ® b @ )N
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@ (L 1Lr] @ S I —— @ lr—1 1
(153 = 41 = (1‘)3 - 41 - (1i§ 41 11,5
30 64 30 64 30 65
XCK Me15 XCK Me06 Rickansicht XCK Meee, ZCK Me,
ZCKMD3e + ZCK D15 ZCK MD3e + ZCK D06 ZCK MD3e

N
N
-
o1
-
N

u

55 B 219
L

JL251,2

41

E [ —
Q
1425

I
2 8 O g [0
i ® ®
3
@ (LI  L.T}] €}=> L —
30 (1) = a1 = (1N N
8|34 64 30 64

(1) 3 Gewindebohrungen fiir die Verschraubung ISO M20 x 1,5 oder Pg 11 oder mit Adapter DE9 RA1012 1/2” NPT.
(2)2x @4 H 11, 10 tief
@: 2 Langlochbohrungen @ 5,2 x 6,2

Adapter fiir Rohr 1/2” NPT
DE9 RA1012

£

(1) Gewindebohrung fiir Rohr 1/2” NPT.
(2) Aderendhdilse (mit Gewinde).
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Bestelldaten,
Technische Daten

Positionsschalter
OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK L
Komplettgerate mit 1 Leitungseinfihrung und

integrierter Verschraubung

Mit Antrieb Fiir geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehduse) | Fiir Drehachsen- Fiir omnidirektionale
Betédtigung (Befes- | Betatigung (Befes-
tigung am Gehause) | tigung am Gehause)

Betétiger Metall-KuppenstoRel | RollenstéRel mit Rollenhebel mit Rollenhebel mit Federstab mit
Metallrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle (1) Metalldrahtende (2)
1 Anfahrrichtung
(seitlich)
Bestelldaten (3
2-poliger Hilfsschalter 52| | | XCKL110© XCKL102& XCKL121& XCKL115& XCKL106
,0 + 8¢ -
mit Sprungfunktion q o 1,8 45(P) 3,1(A) 7.8(P) 4,6(A) 11,1(P) 26° 58°(P) 30°
(XE2S P2151) —| o | e 4 22 > 2122 < 222 = s E
%E: %gg%E: B | L %E:
0l 55mm o0l mm o, g mm o[, 70 0, I
0,9 1,5 2,2 11° 14
Zgﬂoliger Hilfsschalter o| & XCKL5105 XCKL5025 XCKL52185 XCKL515 & XCK L506
. + Sn -
gestuft schaltend, ‘ﬁ T 18 3.2(P) 3,1(A) 5,6(P) 4,6(A) 8(P) 26° 42°(P) 30°
'(i’)?é‘;NSg;l; fs‘%l)f“"ktiO“ A ?&2?30 - ﬂﬁfo - fiar] = we % ?ﬁﬁ
,5mm 2 mm ,6 mm 0 36° 70° °
3-poliger Hilfsschalter sl s ml ZCKLD39 + ZCKLD39 + ZCKLD39 + ZCKLD39 + ZCKLD39 +
»0+0+s” "4\ |zeckp10 ZCKD02O) ZCKD21 Q) ZCKD15O ZCK D06
mit Sprungfunktion ol o q
(XE3S P2141) R 1,8 4,5 (P)mm 3,1 (A) 7,8 (P)mm 4,6 (A) 11,1 (P)mm 26° 58° (P) 30°
oo < = oo E | az < R S
el % el % el < |88 = en %
fixa . 51 fixa 3| %% 3 ) 70? fixr 3
0.9 ' 5 22 iR 147
2-poliger Hilfsschalter =| x| |ZCKL7+ZCKD10 |ZCKL7+ZCKDO02 |ZCKL7+ZCKD21 |ZCKL7+ZCKD15 ZCK L7 +ZCK D06
LO+0" - = =
gleichzeitig schaltend, o _c:‘
ohne Sprungfunktion - « 32(P) 5.6(P 8(P) 42°(P
(XEZN P2141) i = ] = ] == M == S _—
1,8 55mm 3,1(A) 9mm 4,6(A) mm 28°  70° 30°
3-poliger Hilfsschalter sl s ml ZCKLD37 + ZCKLD37 + ZCKLD37 + ZCKLD37 + ZCKLD37 +
20+0+s” “Lh Nl zckp10 ZCK D023 ZCKD21Q ZCKD150 ZCK D06
gestuft schaltend, ol & q
ohne Sprungfunktion DB 18 G2() mm | _3i(A) 32(P) mm 46(A) 8(F) mm 26 42 (P) 30°
(XE3N P2141) Bt e it (== —=——
0 3 55 0 52 55 0 76 0 36 70 0 40°
Gewicht (kg) 0,255 0,260 0,305 0,285 0,255
Hilfsschalterfunktion EEm geschlossen (A) = Nockenweg & mit Zwangsdéffnung des Offners
1 offen (P) = Zwangsoffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Betéatiger nicht
festgelegter Form
Betétigungsart

14
T

=

~4

=]

Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1,5m/s 1 m/s omnidirektional
Mechanische Lebensdauer (4) 20 15 10

(in Mio. Schaltspiele)

Mindestkraft bzw. Betatigung 15N 12N 8N 0,1 Nm 0,13 Nm

-moment Zwangsoffnung 45N 36 N 24N 0,25 Nm =

Leitungseinfiihrung

1 Gewindebohrung mit integrierter Verschraubung (Metallausfilhrung). Leitungs-@ 6...13,5 mm.

(1) Uber 360° in 5°- oder 90°-Schritten durch Drehen des Réndelrades verstellbar.
(2) Wert gemessen beim Anfahren des Betétigers 100 mm von der Befestigung entfernt.

(3) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten oder mit Osen: Wir bitten um Ihre Anfrage.
(4) Begrenzung der Schaltspiele auf 15 Millionen fiir die Produkte mit Hilfsschalter XE3eP.
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Abmessungen

Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK L

Komplettgerate mit 1 Leitungseinfiihrung und
integrierter Verschraubung

XCKLe10
ZCKLe +ZCKD10
ZCKLD3e +ZCKD10

14 @10

Tr T

1 o ‘—O
E Kﬂ%g

1 = 41 =
30 52

-~

97
o)

XCKLe15
ZCKLe +ZCK D15
ZCKLD3e +ZCK D15

22 15

Q.r

i
LN o
]

T
ol
34

127,5

.30 3\() o 41k

8

XCK Le02 XCK Le21

ZCK L3e + ZCK D02 ZCK Le + ZCK D21

ZCK LD3e + ZCK D02 ZCK LD3e + ZCK D21
14

012

@Eg@a@%“
.
i Jp

30 52
XCK Le06 Befestigung des Gehduses
ZCK Le + ZCK D06
ZCK LD3e + ZCK D06
14 |
JL 01,2
0
i 6 )
(%] —
2 g T—F
N N
C ? 2
] ﬁ ! B
| 2 o J_ﬁ_ﬁ_‘
B a ‘
| 41 _ 1 =| 4 =
30 52 -30 | 52

(1) Integrierte Verschraubung
@: 2 Langlochbohrungen @ 5,2 x 6,2

] Telemecanique |
Sensors

79



Bestelldaten, Positionsschalter

Technische Daten OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, mit 2 2-poligen Hilfsschaltern
Typ XCK ML
Komplettgerate mit 3 Leitungseinfihrungen

Mit Antrieb Fir geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehause) Fiir Drehachsen-
Betétigung (Befestigung
am Gehéause)

Betétiger Metall-KuppenstéRel RollenstéRel mit Metallrolle Rollenhebel mit Kunststoffrolle | Rollenhebel mit Kunststoffrolle
1 Anfahrrichtung (seitlich) (1)
Bestelldaten der Komplettgerate mit 3 Gewindebohrungen ISO M20 x 1,5 (2)
2 2-polige Hilfsschalter ,,0 + S* | xCK ML110H29 & XCKML102H29 & XCKML121H29 & XCK ML115H29 &
mit Sprungfunktion
(XES P2151L) s 2 5(P) s 4(A) 9(P) 5(A) 12,6(P) 25° 64°(P)
o & 2 = 3 A i - i % A i —
. __ he &= e 5= 343 S prat] o=
j j %8 15 %8 i s 3 o
< o | « 1312 1314 n 1314 I 1312 o
~- «f - « Oi 6mm 0 mm 0 mm 0, 1y 70°
® 2 2 3 14°
2 2-polige Hilfsschalter ,,0 + S* | xCK ML510H29 & XCK ML502H29 & XCK ML521H29 & XCK ML515H29 &
gestuft schaltend, ohne
iprungfugktion (XEN P2151L) . 2 3,4(P) o 3,3(A) 6(P) . 6(A) 9,3(P) " 28° 44°(P)
/ﬁ 0 33 6,6mm 0 6 mm 0 10 mm 0 42° 70°
< N < N
~— N - N
Bestelldaten der Komplettgerate mit 3 Leitungseinfiihrungen fiir Kabelverschraubung Pg 13 (2)
2 2-polige Hilfsschalter XCKML110 & XCKML102& XCKML121 & XCKML11583)
,»,O + 8“ mit Sprungfunktion
(XES P2151L) a2 5P oA 9(P) 5(A) 12,6(P) 25° 64°(P)
ol 5 2 & i3 5A i %A & A 3 - A
i 3- 55 £ 3 . 131 3
1 N e 58 33 58 %8 i1 %s
<] ol <] « (x 3 - W - A - Fixid =
- &« - & 0 6mm 0 mm 0 mm 0 70°
® 2 2 3 20"
2 2-polige Hilfsschalter ,,0 + S* | xcK ML510 & XCKML502 & XCKML521 & XCKML515 &
gestuft schaltend, ohne
iprun funktion (XEN P2151L) o 2 3,4(P) o 3,3(A) 6(P) o 6(A) 9,3(P) - 28° 44°(P)
~ ™ — - X - 212
NS 5 ==—0 5 5
/j 0 33 66mm 0 6 mm 0 10 mm 0 42° 70°
< N < N
~— N -— N
®
Gewicht (kg) 0,400 0,405 0,450 0,430
Hilfsschalterfunktion EEm geschlossen (A) = Nockenweg & mit Zwangsoffnung des Offners
1 offen (P) = Zwangsoéffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30°
Betédtigungsart
4 =% ?ﬁ _.7@1
Max. Anfahrgeschwindigkeit 0,5 m/s 1,5m/s
Mechanische Lebensdauer 3 Mio. Schaltspiele
Mindestkraft  Betatigung 15N 12N 8N 0,2N.m
Zwangsoffnung | 60 N 50N 50N 0,5N.m
Leitungseinfiihrung 3 Gewindebohrungen ISO M20 x 1,5, Leitungs-@: 7...13 mm oder 3 Leitungseinfiihrungen fiir Verschraubung Pg13 geman
NF C 68-300 (DIN Pg 13,5), Leitungs-@: 9...12 mm.

(1) Uber 360° in 5°- oder 90°-Schritten durch Drehen des Réndelrades verstellbar.

(2) Geréte mit anderen Hilfsschalterblécken, 2-polig ohne Sprungfunktion, ,S + O tiberlappend schaltend, O + O gleichzeitig schaltend, (mit Zwangséffnung),
.S + S“gleichzeitig schaltend.Wir bitten um Ihre Anfrage.

Anmerkung: Einzel- und Ersatzteile

Die Antriebe der Positionsschalter XCK ML entsprechen denen der Gerédte XCK M und XCK L (Antriebe ZCK D10, ZCK D02, ZCK D21 und ZCK D15,

siehe Seite 82).
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Abmessungen

Positionsschalter
OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, mit 2 2-poligen Hilfsschaltern,

Typ XCK ML

Komplettgerate mit 3 Leitungseinfiihrungen

XCK ML110H29, XCK ML510H29, XCK ML110,

XCK ML102H29, XCK ML502H29, XCK ML102, XCK ML502

XCK ML510
14,65
4] ]
14,65 10 T
T )]
Et
= & S
Mssll 8 | 2 55|, =
s
P /@z (1) || 53 o @ f
| et o |
.15 = 615 | |- 1/.]ls
! 14,65 77 Jﬁ<
35,6 35,6

XCK ML121H29, XCK ML521H29, XCK ML121,

XCK ML521

N
L

61,5

77

35,6

13
W/ 1)
62 B =
&
4o .o
S \\
\ b
(1), [| 12629 o
2 >
=11 61,5 =
77

65

10
D
2\ 2
©
} (1)
g
= 61,5 =
77

(1) XCK MLee#e#H29: 3 Gewindebohrungen M20 x 1,5. XCK MLe ee: 3 Gewindebohrungen fiir Verschraubung Pg13.
(2) 2 Zentrierbohrungen @ 3,9 + 0,2, Achse der Befestigungsbohrungen des Deckels
@ 2 Langlochbohrungen 6,2 x 6,5, Parallelogramm mit einer Neigung von 26°30’, bezogen auf die Ldngsachse, fiir Schrauben M5
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Aufbau mit Bestelldaten

Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK M und XCK L
Einzelkomponenten zum variablen Aufbau

Federstabhebel mit
Metallstabende
(4)

ZCK D91 |

Federstabhebel mit
Kunststoffende (4)

ZCK D81

P>~ Langenverstellbarer
Rollenhebel mit
Kunststoffhebel (4)

ZCK D41

Stabhebel @ 6 mm
mit Polyamidstab
L =200 mm (5)

ZCK D59

Federstab mit Federstab
Metalldrahtende

ZCK D06 ZCK D08

2 Rollenhebel mit
Metallrolle (4)

, Rollenhebel
mitKunststoffrolle (4)

ZCKD15 O

Rollenhebel mit Rollenhebel mit

Rollenhebel mit

Rollenhebel mit
Walzlagerrolle (4)

Rollenhebel mit

Kunststoffrolle Kunststoffrolle, mit Metallrolle Metallrolle mit
1 Anfahrrichtung G/ s auBenliegender f 4 1 Anfahrrichtung auRenliegender
5 | © f===] Dichtung, S 2 Dichtung,
> S -\/, 1 Anfahrrichtung 5 '\‘ 5 1 Anfahrrichtung
ZCK D21 O ZCK D219 & ZCK D23 & ZCK D239 &
Metall- Metall-KuppenstoRel . . R A ;
5 ) f RollenstéRel mit ollenstéRel mit
KuppenstoRel m_|t aulenliegender Metallrolle Metallrolle, mit
Dichtung auRenliegender Dichtung
ZCKD10 & ZCK D109 O | ZCK D02 & | ZCK D029 &

Gehause fiir 2-polige Hilfsschalter,
3 Leitungseinfuhrungen fur Pg11 (1) (2)

ZCK M1, M5, M6, M7, M9 &
ZCK M8

Gehéuse fiir 3-polige Hilfsschalter,
3 Leitungseinfihrungen fir Pg11 (1) (2)

ZCK MD3e &

(1) Weitere Informationen, s. Seite 84.

(2) Bei 3 Gewindebohrungen ISO M20 x 1,5: Bitte H29 am Ende der Bestell-Nr. hinzufiigen. Beispiel: ZCK M1 wird zu ZCK M1H29. Bei einer Leitungseinfiihrung mit

Adapter 1/2” NPT: H7 am Ende der Bestell-Nr. hinzufiigen. Beispiel: ZCK M1 wird zu ZCK M1H7.

Gehduse fiir 2-polige Hilfsschalter mit
integrierter Verschraubung (1) (3)

ZCK L1,L5,L6,L7 &
ZCK L8

Gehause fir 3-polige Hilfsschalter, mit
integrierter Verschraubung (7) (3)

ZCK LD3e &

(3) Bei einer Gewindebohrung 1/2” NPT: H7 am Ende der Bestell-Nr. hinzufiigen. Beispiel: ZCK L1 wird zu ZCK L1H7.
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Aufbau mit Bestelldaten
(Fortsetzung)

Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK M und XCK L
Einzelkomponenten zum variablen Aufbau

Betéatigung

von rechts UND von links
oder

von rechts ODER von links|

Langenverstell-
barer Rollen-
hebel mit
Kunststoffrolle (4)
— (@ ()
ZCKY41

@ > mit Zwangséffnung.

ZcK D05 &

Federhebel mit

Federhebel mit

& Metallstab ﬂ Glasfiberstab Polyamidstab
| @6mm

@3mm @3 mm -

L=125mm (5) L=125mm (5) L=200mm (5)
) @]

HJ ZCK Y54 ZCK Y55 ZCK Y59

Kunststoffende (4) Metallstabende (4)

ZCKY81 v ZCKY91
Langenver- Langenver- Rollenhebel mit
stellbarer stellbarer Elastomerrolle
Rollen- Rollenhebel mit @50mm (4)
hebel mit Elastomerrolle
Metallrolle (4) @50 mm (4)
ZCKY43 ZCKY49 ZCKY39

Rollenhebel mit Rollenhebel Rollenhebel mit
Kunststoffrolle mit Metallrolle \\ Walzlagerrolle (4)
(4) )

ZCKY31 O ZcKY33 O ZCKY34 &

(4) Hebel iiber 360° in 5°- oder 90°-Schritten durch Drehen des Réndelrades verstellbar.

(5) Hebel iiber 360° in 5°- oder 45°-Schritten durch Drehen des Flansches verstellbar.
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Bestelldaten Positionsschalter

OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK M und XCK L
Einzelkomponenten

Gehéduse mit 2-poligem Hilfsschalter

Mit Hilfsschalter Funktion Zwangs- Leitungsein- Bestell-Nr. Gew.
offnung (7) fithrung kg

Positionsschalter Typ XCK M
2-polig, ,0 + s« 2| 5 =) Pg 11 ZCKM1 0,210
mit Sprungfunktion . ISOM20x1,5 ZCKM1H29 0,210
(XE2S P2151) 37 Q 1/2" NPT (2) ZCK M1H7 0,210
2-polig, ,0 + s* 5~_>| 5 =) Pg 11 ZCK M5 0,210
gestuft schaltend, - ISOM20x1,5 ZCK M5H29 0,210
?;‘é‘;"s;’;‘:';g;“"kt'°" gﬁ g 112" NPT (2) ZCK M5H7 0,210
2-polig, ,,S + 6¢ 5| e @ Pg 11 ZCK M6 0,210
tiberlappend schaltend, _ ISOM20x1,5  ZCK M6H29 0,210
g:‘é‘zeNSg;'g‘i‘;““""°“ of = 12’NPT(2)  ZCK MBH7 0,210
2-polig, ,0 + 6« - & &) Pg 11 ZCK M7 0,210
gleichzeitig schaltend, _ ISOM20x1,5 ZCKM7H29 0,210
?;‘é‘;ﬁg;ﬂ?{“"""°“ of o 12’NPT(2)  ZCKM7H? 0,210
2-polig, ,S + 8¢ g_>| 8| - Pg 11 ZCK M8 0,210
gleichzeitig schaltend, _ ISOM20x1,5 ZCK M8H29 0,210
?;‘E;ngg‘:ggf"“k"°" ;_ﬁ g 1/2” NPT (2) ZCK M8H7 0,210
2-polig, ,0 + O« = = @ Pg 11 ZCK M9 0,210
mit Sprungfunktion _ ISOM20x1,5 ZCK M9H29 0,210
(XE2S P2141) o

— o

Positionsschalter Typ XCK L
2-polig, ,0 + s* 53| 5 =) Pg 11 ZCKL1 0,210
mit Sprungfunktion - 1/2" NPT ZCK L1H7 0,210
(XE2S P2151) "ﬁ N

— [V}

2-polig, ,,0 + 8¢ ml — ) Pg 11 ZCKL5 0,210
gestuft schaltend, U 172" NPT ZCK L5H7 0,210
ohne Sprungfunktion ‘ﬁ N
(XE2N P2151) - «
2-polig, ,,S + 0« = ml @ Pg 11 ZCK L6 0,210
iiberlappend schaltend, < 1/2” NPT ZCK L6H7 0,210
ohne Sprungfunktion N i}
(XE2N P2161) ]
2-polig, ,0 + 6~ - 5 =) Pg 11 ZCK L7 0,210
gleichzeitig schaltend, T - 1/2" NPT ZCK L7H7 0,210
ohne Sprungfunktion ol
(XE2N P2141) = «
2-polig, ,,S + S¢ co| g| - Pg 11 ZCKL8 0,210
gleichzeitig schaltend, N - 1/2” NPT ZCK L8H7 0,210
ohne Sprungfunktion q q
(XE2N P2131) = &

(1) ©: Mit Zwangséffnung des Offners.
(2) 3 Gewindebohrungen, davon eine mit Adapter (Metallausfiihrung) fiir Rohr 1/2” NPT (USASB2-1).
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Bestelldaten (Forts.) Positionsschalter
OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK M und XCK L
Einzelkomponenten

Gehduse mit 3-poligem Hilfsschalter

Mit Hilfsschalter Funktion Zwangs- Leitungsein- Bestell-Nr. Gew.
6ffnung (7) fithrung kg

Positionsschalter Typ XCK M

3-polig, ,0 + S + 5 5 8| 2| =) Pg 13 ZCK MD31 0,210
mit Sprungfunktion N
g o ISOM20x1,5 ZCK MD31H29 0,210
(XE3S P2151) o g g\ 1/2” NPT (2) ZCK MD31H7 0,210
3-polig, ,,0 + 0 + S —| = m| (=) Pg 13 ZCK MD39 0,210
its funkti S "B
mit Sprungfunktion S ISOM20x1,5 ZCK MD39H29 0,210
(XE3S P2141) o w g 1/2” NPT (2) ZCK MD39H7 0,210
3-polig, ,0 + O + ¢ 5| al, 2| o Pg13 ZCK MD37 0,210
ZCK MD3e gestuft SCha':e"d’_ _t o ISOM20x1,5 ZCKMD37H29 0,210
?;‘é‘;NSg;‘:ﬂ?)"“k"°“ g s :h 12'NPT(2)  ZCKMD37H? 0,210
3-polig, ,0 +S + 8« | ®| o Pg 13 ZCK MD35 0,210
[aV) (s] —
gestuft SCha':e"d’_ - ISOM20x1,5 ZCK MD35H29 0,210
?;‘é‘;NSg;‘igﬁ’)"“k""“ N ;a Q 12'NPT(2)  ZCKMD35H7 0,210
Positionsschalter Typ XCK L
3-polig, ,0 + S + 8¢ 5| 8 2 ) Pg 11 ZCK LD31 0,210
its funkti BTN -
mit Sprungfunktion RN 1/2” NPT ZCK LD31H7 0,210
(XE3S P2151) o g -‘h
3-polig, ,0 + O + 5¢ s sl 2| =) Pg 11 ZCK LD39 0,210
its funkti N "IN =
mit Sprungfunktion _r 1/2” NPT ZCK LD39H7 0,210
(XE3S P2141) NN ‘*\
™ o —
3-polig, ,0 + O + s* 5| al, 2| o Pg 11 ZCK LD37 0,210
gﬁstug schal:en:é_ 1 1/2” NPT ZCK LD37H7 0,210
ohne rungrunktion
ZCKLD3e (XE3N 3214% 8 8 ?h
3-polig, ,0 + S + S* s 8| 2 2 Pg 11 ZCK LD35 0,210
gﬁstug schal:en?&_ ,ﬁ,,\ 1/2” NPT ZCK LD35H7 0,210
ohne Sprungfunktion
(XE3N P2151) QBT

(1) @) Mit Zwangséffnung des Offners.
(2) 3 Gewindebohrungen, davon eine mit Adapter (Metallausfiihrung) fir Rohr 1/2” NPT (USASB2-1).
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Bestelldaten (Fortsetzung) Positionsschalter
OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK M und XCK L
Einzelkomponenten

Hilfsschalterblécke
Hilfsschalter Funktion Fir Hilfsschalter- Zwangs- Bestell-Nr. Gew.
gehduse offnung (7) kg
2-polige Hilfsschalter
.0+ 8« o| = ZCKM1 XE2S P2151 0,020
mit Sprungfunktion "\ | o« ZCK L1 6
o &
.0 +8“ ml by ZCKM5 XE2N P2151 0,020
gestuft schaltend, U ZCKL5 e
ohne Sprungfunktion q N
- «
.S+ 0~ by ml ZCK M6 XE2N P2161 0,020
iberlappend schaltend, X ZCK L6 @
ohne Sprungfunktion ol <
I
L0 +0¢ | = ZCKM7 o XE2N P2141 0,020
gleichzeitig schaltend, L ZCKL7
XE2N P21e1 ohne Sprungfunktion of w
-~ [aV)
»S + 8% oo| al ZCKM8 - XE2N P2131 0,020
gleichzeitig schaltend, N ZCKL8
ohne Sprungfunktion q :W
— N

"b + 6u

b ZCKM9 XE2S P2141 0,020
mit Sprungfunktion - @

3-polige Hilfsschalter

,0+8+8« 5 gl ‘cgl ZCKMD31 XE3S P2151 0,035
mit Sprungfunktion R ZCKLD31 @
RER
#0+0+8" = =] ® ZCKMD39 XE3S P2141 0,035
XE3e P21ee mit Sprungfunktion oL« _fl ZCK LD39 &)
8l o :ﬁ
~0+0+s" 5| &l 2| ZCKMD37 XE3N P2141 0,035
gestuft schaltend, LT ZCK LD37 6
ohne Sprungfunktion ol %
(5} o -
,0+S+8“ I~ gl 9| ZCKMD35 XE3N P2151 0,035
gestuft schaltend, L ZCKLD35 @
ohne Sprungfunktion o q :}
l3Y) @ ~—
(1) @ : Mit Zwangséffnung des Offners bzw. Unterbaugruppe mit Zwangséffnung.
Zubehér fiir Positionsschalter Typ XCK M
Bezeichnung Verpackungseinheit Bestell-Nr. Gew.
kg
Stiitzpunktklemme 1 Stlick XCK 209 0,010
fur die Kontinuitat der Verkabelung
XCK 209 Aufrastbare Schilderéste 25 Stiick AB1R11 0,002

(mit 10 Ziffern 0...9)
Weiteres Bezeichnungsmaterial auf Anfrage.

Weitere Varianten Hilfsschalter mit vergoldeten Kontakten auf Anfrage.

AB1R11
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Funktion

Positionsschalter
OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK M und XCK L

Einzelkomponenten
Antrieb ZCK D10, D109 mit Hilfsschaltergehduse
ZCK M1, L1 ZCK M5, L5 ZCKMs6, L6 ZCKM7,L7 ZCK M8, L8 ZCK M9
450 o8 32(P) s 3 44(P) " 3,2(P) - - 18 45(P)
1314 13 1314 1314 m 2122 23-24 21-22 >
Bxn 2 0 3 55mm 18  55mm 18  55mm 18 55mm ] 2
0yl |o 5,5mm 0, 1L 5,5mm
0,9 )
ZCKMD39, LD39 ZCK MD37,LD37 ZCKMD31, LD31 ZCKMD35, LD35
i 18 45F) o 8526 vs 18450 o 8320)
Jii] 5 et st = Wi
12 ] 0 3 5,5mm Gt 2 3 5,5mm
o-Lt 5,5mm ) g 5,5mm
Antrieb ZCK D02, D029 mit Hilfsschaltergehduse
ZCK M1, L1 ZCK M5, L5 ZCK M6, L6 ZCKM7,L7 ZCK M8, L8 ZCK M9
e A7) o318 56(P) 2R 76(P) o 56(P) » o) _8P)
13-14 » IS-ME 13-14 21-22 23-24 21-22 »
%A 2 0 52 mm 31 9mm 3,1(A)  9mm T T3AA) 9mm 3% 2
0 mm ’ 0 = mm
15 »
ZCKMD39, LD39 ZCK MD37,LD37 ZCKMD31, LD31 ZCKMD35, LD35
S 1A)_78(P) AL 58P e 1 A) 7 5P) oA 56F)
31-82 < 31-32 333 < 33-34
iz 3 B2 mm 2 52 mm
%5 b ! 1314 m:n g
0 mm 15
1,5 B
Antrieb ZCK D21, D23, D219, D239 mit Hilfsschaltergehduse
ZCK M1, L1 ZCK M5, L5 ZCK Ms6, L6 ZCKM7,L7 ZCK M8, L8 ZCK M9
IR ) k88 8(P) oS 11:1(P) e &P) o ey BA) 111(P)
1314 > ot [— 13-14 2122 2324 212 -
w 2 0 7.6 mm 4,6(A) mm 4,6(A)  mm 46(A) mm 2122 <
0 mm 0 o mm
22 }
ZCK MD39, LD39 ZCK MD37,LD37 ZCKMD31,LD31 ZCKMD35,LD35
. 4,6(A) 11,11P) pr2n 4,6(A) 8(P) i 4,6(A) 11,1(P) oo 46(A) 8(P)
31-32 » 31-32 33-34 : 33-34
4 = e S 54 5 1 78 mm
i 3 ' st 2 '
033 mm O35 mm
Antrieb ZCK D15, D16, D17 mit Hilfsschaltergehause
ZCK M1, L1 ZCK M5, L5 ZCKMs6, L6 ZCKM7,L7 ZCK M8, L8 ZCK M9
o 2" 5E(P) 28 42°P) g0 60°(P) ) e 5P
1314 < 1314 Ta14 2122 2324 E- 2122 =
[ 3 0 36° 70° 24°  70° 24°  70° 24°  70° % 2
0 70° 0 70°
e 11°
ZCKMD39, LD39 ZCK MD37,LD37 ZCKMD31, LD31 ZCKMD35, LD35
26" 58'(P) 26 42°(P 26" 58'(P) 26 42°(P)
iz 3 0 36 70° gz 3 0 36 70°
13-14 - 1314 -
oxtk 70° okl 70°
Antrieb ZCK D41, D59, D81, D91 mit Hilfsschaltergehduse
ZCK M1, L1 ZCK M5, L5 ZCK M6, L6 ZCKM7,L7 ZCK M8, L8 ZCK M9
26° 26° 40° 26°
o S | (5 | i o — | a% :
s 2 0 36° 70° 24°  70° 24°  70° 24°  70° 23 2
0 T 70° 0 75 70°
ZCKMD39, LD39 ZCK MD37,LD37 ZCKMD31,LD31 ZCKMD35, LD35
21-22 26" » 21-22 26! 2122 25 » 21-22 26.
i 3 == o =
5% 2 0 36° 70° o = 0 36" 70°
1314 « 1314 -
0 . 70 opl] 70°
Antrieb ZCK D06, D08 mit Hilfsschaltergehduse
ZCK M1, L1 ZCK M5, L5 ZCK Ms6, L6 ZCKM7,L7 ZCK M8, L8 ZCK M9
30° 30° 40° 30°
5 L e =] i = = 3
1314 < 0 40° 30° 30° 30° 21 220 >
0 14° 14°
ZCK MD39, LD39 ZCK MD37,LD37 ZCKMD31,LD31 ZCKMD35,LD35
30" 30° 30° 30°
e < §}:§§E e > 55255
134 5 13-14 . 13-14 | < 13-14 .
?A:?%E: o 0 ks 3 040
0 > 13-14 -
14 0
14°
Hilfsschalterfunktion Il geschlossen (A) = Nockenweg
[ offen (P) = Zwangsoffnung
87
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Abmessungen

Positionsschalter
OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK M und XCK L
Einzelkomponenten

Hilfsschaltergehause

ZCK M1, M5, M6, M7, M8, M9, MD3e, MD3He29, MD3eH7
ZCK M1H29, M5H29, M6H29, M7H29, M8H29, M9H29
ZCK M1H7, M5H7, M6H7, M7H7, M8H7

Q

- | [P

D ] T
@B! @
] o
D L
1
N | 4 | _
30

|o

63,6

Adapter fiir Rohr 1/2” NPT
DE9 RA1012

3) 1 4)

n

02
0

ZCK L1, L5,L6,L7,L18, LD3e
ZCK L1H7, L5H7, L6H7, L7H7, L8H7, LD3eH7

6 9]
T
& R .
i (@ ?)
& 5
2 @
L L1
i (2? = 41 =
30 52

(1) 3 Gewindebohrungen fiir Verschraubung ISO M20 x 1,5 oder Pg 11.

(2) Integrierte Verschraubung.

@: 2 Langlochbohrungen @ 5,2 x 6,2

(3) Gewindebohrung ftir Anschluss 1/2” NPT.
(4) Aderendhiilse (mit Gewinde).
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Abmessungen (Forts.)

Positionsschalter

OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK M und XCK L
Einzelkomponenten

Antrieb fiir geradlinige Betatigung
ZCKD10

U
m
|

ZCK D029

14
4

I

=

Antrieb fiir Drehachsen-Betatigung
ZCK D15, D16, D17

ZCK D81

1 51

= i+”a:_

56

Antrieb fiir omnidirektionale Betdtigung
ZCK D06

142,5

ZCK D109

14

-4
=

ZCK D21, D23

14

-

_*oo

ZCK D02
14,
4 212
210 l
o
™
+ R ‘ i

ZCK D219, D239

14
8
iy
—
ZCK D59
31,7
26

(1)

2

P -~

_+__‘—_

ZCK D08

(1) 190 max.
(2) 215,5 max

Anmerkung: Gewinde der Antriebs-Befestigungsachse = M6
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