Allgemeines Positionsschalter

OsiSense XC Basis
Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK N und
XCNT

m XCKN, O Antrieb fiir geradlinige Betétigung

mit 1 Leitungseinfithrung
Gerate nach CENELEC EN 50047

530745

Seite 62

0 Antrieb fiir Drehachsen- oder omnidrektionale Betatigung

530749

Seite 63

mXCNT, O Antrieb fiir geradlinige Betétigung

mit 2 Leitungseinfithrungen
Gerate nach CENELEC EN 50047

DFB00178
DF600352

DF600177

Seite 64

O Antrieb fiir Drehachsen- oder omnidrektionale Betatigung

DF600180
DF600181
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Allgemeine Kenndaten

Positionsschalter

OsiSense XC Basis
Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK N und
XCNT

Mechanische Kenndaten

Normen Einzelgerat IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1, UL 508, CSA C22-2 Nr. 14
Baueinheit IEC 60204-1, EN 60204-1

Zulassungen UL, CSA, CCC

Schutzbehandlung Ausfihrung Standardausfuhrung: , TC*

Umgebungstemperatur Betrieb -25..+70°C
Lagerung -40...+70°C

Schwingungsbeanspruchung Geman IEC 60068-2-6

259 (10...500 Hz) auRer XCK Nee#08: 10 g, XCK Ne#39 und XCK Nee49: 15 g

Schockbeanspruchung GemaR IEC 60068-2-27 50 g (11 ms) auBer XCK N2e49ee und XCK Nee39: 15 g, XCK N2e08ee: 20 g und
XCK N2e45e0: 35 g

Beriihrungsschutz Klasse Il geméaR IEC 61140 und NF C 20030

Schutzart IP 65 geméR IEC 60529; IK 04 gemaR EN 50102

Leitungseinfiihrung

Je nach Ausflihrung: Gewindebohrung fir Kabelverschraubung ISO M20 x 1,5 oder
Kabelverschraubung Pg11 oder Kabelverschraubung ISO M 16 x 1,5 oder PF 1/2 (G 1/2)

Werkstoffe Gehéause

Kunststoff

Antriebe

Elektrische Kenndaten
Bemessungsbetriebsdaten

Kunststoff

~AC-15;A300 (Ue =240V, le=3A); Ithe=10A

== DC-13; R300 (Ue =250V, le =0,1A), gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1

Bemessungsisolations- 2-poliger Hilfsschalter

Ui =500V Verschmutzungsgrad 3 gemaR IEC 60947-1

spannung Ui =300V gemanR UL 508, CSA C22-2 Nr. 14

BemessungsstoR- 2-poliger Hilfsschalter U imp =6 kV gemaR IEC 60947-1, IEC 60664

spannungsfestigkeit

Zwangso6ffnung Zwangséffnung des Offners geman IEC 60947-5-1 Anhang K, EN 60947-5-1

Kurzschlussschutz

Schmelzsicherung 10 AgG (gl)

Anschluss Mit Schraubklemmen

Leitungs-g min.: 1 x 0,34 mm?, max.: 2 x 1,5 mm?
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Bestelldaten,

Technische Daten

Positionsschalter
OsiSense XC Basis

Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK' N
Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung

Mit Antrieb | Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehéuse)
Betétiger Metall- RollenstéRel mit | Rollenst6Rel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit
KuppenstéRel Metallrolle Metallrolle, Kunststoffrolle Kunststoffrolle
um 90° versetzt | (1 Anfahrrichtung,| (1 Anfahrrichtung,
seitlich) vertikal)
Verkauf und Lieferung in Verpackungseinheiten 20 20 20 20 20
Bestelldaten der Komplettgerate mit 1 Leitungseinfiihrung ISO M20 x 1,5
53| by Hilfsschalter ,,0+S XCKN2110P20 | XCKN2102P20 | XCK N2103P20 | XCKN2121P20 | XCKN2127P20
L mit Sprungfunktion @22 2,54,5(P) gz 4,3(A)7.8(P) ?22 4,3(A)7,8(P) gz 9(A)15,9(P) @22 9(B)15,9(P)
ﬁ N N
- A 0 | 5,5mm G [, mm ) [, mm 0 . mm 0 mm
14 24 2.4 52 50"
ml by Hilfsschalter ,,0+S“ XCKN2510P20 | XCK N2502P20 | XCK N2503P20 | XCK N2521P20 | XCK N2527P20
- ohne Sprungfunktion, gestuft schaltend =28 42P) > 48 73P) 4B 73P) 7 o 148(P) 5‘2 10(8) 14.9(P)
e - 2 21 ’
S N 4 55mr 0 7 mm ‘3440 7 mm 0 14,1 mm ) 14,1 mm
| 5 Hilfsschalter ,,0+0* ohne Sprungfunktion, )((_)SK N2710P20 | XCK N2702P20 | XCKN2703P20 |XCKN2721P20 | XCK N2727P20
o gleichzeitig schaltend 28 42(P) 48 73() |2 48 73(F) |D 10 14.9(P) © 10 149(P
BN piv] e 2122 225 21-22-EEmm
« 0 5mm mm mm mm
-l 5 Hilfsschalter ,,0+0“ XCKN2910P20 | XCK N2902P20 | XCK N2903P20 | XCKN2921P20 | XCK N2927P20
- mit Sprungfunktion e 22 51(P) 39 (A) 89(P) 3.9 (A) 8,9(P) 8(A) 18 (P) @ 8(B) 18 (P)
of o S 5 | s |5 s | 5
Nf o 2 nz 3 i 3 |z 3 ) 3
_L‘ 5,9 mm mm mm mm mm
0, 14 14 29 29
Gewicht (kg) 0,065 0,065 0,065 0,070 0,070
Hilfsschalterfunktion E geschlossen (A) (B) = Nockenweg & Hilfsschalter 0" mit
1 offen (P) = Zwangsoéffnung Zwangsoffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30°
Betdtigungsart
j—
4 ~ 7£ m
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 0,3m/s 1m/s
Mechanische Lebensdauer (in Mio. Schaltspielen) 10
Mindestkraft bzw. Betatigung 15N 12N 6N
-moment Zwangséffnung 30N 20N 10N

Leitungseinfiihrung

Bestelldaten der Komplettgerate mit 1 Leitungseinfiihrung Pg11

Fur Komplettgerate mit 1 Leitungseinfilhrung Pg11 ist P20 durch G11 zu ersetzen.
Beispiel: XCK N2110P20 wird zu XCK N2110G11.

Weitere Leitungseinfiihrungen
Fur Komplettgerate mit einer Leitungseinfihrung ISO M16 x 1,5 und PF 1/2 (G 1/2): Wir bitten um Ihre Anfrage.

Weitere Hilfsschalter

Fur Komplettgerate mit zweipoligem Hilfsschalter: Wir bitten um lhre Anfrage.

,S+0" ohne Sprungfunktion, iiberlappend schaltend,

,S+S" ohne Sprungfunktion, gleichzeitig schaltend.

Fur Komplettgerate mit dreipoligem Hilfsschalter: Wir bitten um Ihre Anfrage.

,O+S+8* mit Sprungfunktion,
,O0+0+S* mit Sprungfunktion,

,0+0+S* ohne Sprungfunktion, gestuft schaltend,
,O+S+S“ ohne Sprungfunktion, gestuft schaltend.

1 Gewindebohrung M20 x 1,5 mm fiir Kabelverschraubung nach ISO. Leitung-@7...13 mm
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Bestelldaten,

Technische Daten

Positionsschalter

OsiSense XC Basis
Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK N
Komplettgerate mit einer Leitungseinfuhrung

Mit Antrieb | Drehachsen-Betétigung (Befestigung am Gehause) | Omnidirektional
Betétiger Rollenhebel mit Langenverstell- Rollenhebel mit Langenverstell- Federstab Flexibler
Kunststoffrolle barer Rollenhebel | Kunststoffrolle, barer Rollenhebel Federstab
mit Kunststoffrolle | @ 50 mm mit Kunststoffrolle,
@50 mm
Verkauf und Lieferung in Verpackungseinheiten | 20 20 20 20 20 20
Bestelldaten der Komplettgerate mit 1 Leitungseinfiihrung ISO M20x 1,5
c‘2| I~ Hilfsschalter ,,0+S“ XCKN2118P20 | XCK N2145P20 |XCKN2139P20 | XCK N2149P20 | XCK N2108P20 | XCK N2106P20
i mit Sprungfunktion 25 50°(P) s s P) 25" 50°(P) o5 s P) 25° 25°
21-22 - 2122 » 2122 > 21-22 > 2 > 2 >
o s — = = = = =
T 0 70° o, 7o 0 70° o 70° oL 0. 1
16 16 16° 16 15 15
m| by Hilfsschalter ,,0+S* XCKN2518P20 | XCK N2545P20 | XCK N2539P20 XCK N2549P20 | XCK N2508P20 | XCK N2506P20
o ohne Sprungfunktion, gestuft 28°47°(P) 28°47°(P) 28°47°P) 28°47°(P) o8 o8
§ schaltend W % W w3 % %R
I« 0 38 70° 0 38 70° 0 38 70° 0 38 70° 0 40° 0 40°
| Hilfsschalter ,,0+0“ ohne XCKN2718P20 | XCK N2745P20 )((%K N2739P20 )((%K N2749P20 | XCK N2708P20 | XCK N2706P20
T - Sprungfunktion, gleichzeitig 28° 47°(P) @ 28° 47°(P) ) 28° 47°(P) &) 28° 47°(P) 28° 28°
of & schaltend WE BT == i SN R
« 0 90 90° 90° 0 90 0 0
| 5 Hilfsschalter ,,0+0« XCKN2918P20 | XCK N2945P20 | XCK N2939P20 | XCK N2949P20 | XCK N2908P20 | XCK N2906P20
- mit Sprungfunktion 25° 55° (P) 25° 55° (P) 25° 55° (P) 25° 55° (P) 25° 25°
of g T |E T B AL == | == ] g
- 70° 70° e 70° 0_1_1_ 70° “ol L “o
12° 12° 12 12 15° 15
Gewicht (kg) 0,085 0,090 0,110 0,115 0,085 0,075
Hilfsschalterfunktion EE geschlossen (A) (B) = Nockenweg & Hilfsschalter 0" mit
[ offen (P) = Zwangséffnung Zwangsoffnung.

Technische Daten

Anfahrrichtung Durch Nocken 30° Durch Betatiger nicht festgelegter
Form.
Betétigungsart ? ==

“

Maximale Anfahrgeschwindigkeit

1,5m/s

1 m/s omnidirektional

Mechanische

10 Mio. Schaltspiele

5 Mio. Schaltspiele

Lebensdauer
Mindestkraft bzw. Betatigung 0,1 Nm 0,13 Nm
-moment Zwangsoffnung 0,15 Nm =

Leitungseinfithrung

Bestelldaten der Komplettgerate mit 1 Leitungseinfiihrung Pg11

Fir Komplettgerate mit 1 Leitungseinfiihrung Pg11 ist P20 durch G11 zu ersetzen.
Beispiel: XCK N2118P20 wird zu XCK N2118G11.

Weitere Leitungseinfiihrungen
Fur Komplettgerate mit einer Leitungseinfilhrung ISO M16 x 1,5 und PF 1/2 (G 1/2): Wir bitten um Ihre Anfrage.

Weitere Hilfsschalter
Fur Komplettgerate mit zweipoligem Hilfsschalter: Wir bitten um lhre Anfrage.
,S+0* ohne Sprungfunktion, iberlappend schaltend,
,S+S" ohne Sprungfunktion, gleichzeitig schaltend.

Fir Komplettgerate mit dreipoligem Hilfsschalter: Wir bitten um lhre Anfrage.
,O+S+S* mit Sprungfunktion,
,0+0+S" mit Sprungfunktion,
,0+0+S* ohne Sprungfunktion, gestuft schaltend,
,0+S+8" ohne Sprungfunktion, gestuft schaltend.

1 Gewindebohrung M20 x 1,5 mm fiir Kabelverschraubung nach ISO. Leitungs-@7...13 mm
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Bestelldaten,
Technische Daten

Positionsschalter

OsiSense XC Basis

Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCN T
Komplettgerate mit 2 Leitungseinfiihrungen

Mit Antrieb | Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehéuse)
Betétiger Metall- RollenstéRel mit RollenstoRel mit Rollenhebel mit
KuppenstéRel Metallrolle Metallrolle, Kunststoffrolle
um 90° versetzt (1 Anfahrrichtung,
seitlich)
Verkauf und Lieferung in Verpackungseinheiten 10 10 10 10
Bestelldaten der Komplettgerate mit 2 Leitungseinfiihrungen ISO M16 x 1,5
‘Ql by Hilfsschalter ,,0+S* XCN T2110P16 XCN T2102P16 XCN T2103P16 XCN T2121P16
_ mit Sprungfunktion 1,8 4,6(P) © 3,1(A)7.8(P) 3,1(A)7,8(P) 6,5(A)15,7(P)
5 o |uE s |EE g |3 5
o o W 3| 3| I | 3
5mm mm mm 0 mm
- -
0,9 1,5 1,6 3
‘ozl I~ Hilfsschalter ,,0+S“ XCN T2510P16 XCN T2502P16 XCN T2503P16 XCN T2521P16
o ohne Sprungfunktion, gestuft schaltend 1,8 3,2(P) 3,1(A) 5,6(P) 3,1(A) 5,6(P) 6,5(A) 11,3(P)
7| o W wE w L
a 0 3 5mm 0 52 mm 52  mm 0 10,5 mm
-l & Hilfsschalter ,,0+0* ohne Sprungfunktion, XCN T2710P16 XCN T2702P16 XCN T2703P16 XCN T2721P16
- gleichzeitig schaltend 1,8 3,2(P) 3,1 5,6(P) 3,1 5,6(P) e 65 11,3(P)
o w wE B B 42—
- « 5mm mm mm mm
Gewicht (kg) 0,085 0,085 0,085 0,090
Hilfsschalterfunktion W geschlossen (A) (B) = Nockenweg & Hilfsschalter 0" mit
[ offen (P) = Zwangséffnung Zwangsoffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30°
Betdtigungsart

il
™

=,

@

Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 0,3 m/s 1m/s
Mechanische Lebensdauer (in Mio. Schaltspielen) 10

Mindestkraft bzw. Betatigung 15N 12N 6N
-moment Zwangsoffnung 30N 20N 10N

Leitungseinfiihrung

Bestelldaten der Komplettgerate mit 2 Leitungseinfiihrungen Pg11
Fur Komplettgerate mit 2 Leitungseinfihrungen Pg11 ist P16 durch G11 zu ersetzen.

Beispiel: XCN T2110P16 wird zu XCN T2110G11.

Komplettgerate mit 1 Leitungseinfiihrung 1/2” NPT

Fur Komplettgerate mit 1 Leitungseinfilhrung 1/2” NPT ist die Gewindebuchse DE9 RA1012 einzusetzen (kompatibel mit XCN TeeeeG11).

DE9 RA1012

Weitere Hilfsschalter

Beschreibung

Gewindebuchse 1/2” NPT

Fur Komplettgerate mit zweipoligem Hilfsschalter: Wir bitten um Ihre Anfrage.

,S+0* ohne Sprungfunktion, iberlappend schaltend,
,S+S" ohne Sprungfunktion, gleichzeitig schaltend.

Verpackungseinheit

10 Stiick

Zwei Gewindebohrungen M16 x 1,5 mm fir Kabelverschraubung nach ISO. Leitung-@ 4...8 mm

Bestell-Nr. Gew.
kg
DE9 RA1012 0,050
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Bestelldaten, Positionsschalter

Technische Daten OsiSense XC Basis
Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCN T
Komplettgerate mit 2 Leitungseinfihrungen

Mit Antrieb Drehachsen-Betétigung (Befestigung am Gehause) | Omnidirektional

Betétiger Rollenhebel mit Langenverstell- Rollenhebel mit Langenverstell- Federstab Flexibler
Kunststoffrolle barer Rollenhebel | Kunststoffrolle, barer Rollenhebel Federstab
mit Kunststoffrolle | @ 50 mm mit Kunststoffrolle,
@50 mm
Verkauf u. Lieferung in Verpackungseinheiten | 10 10 10 10 8 8
Bestelldaten der Komplettgerate mit 2 Leitungseinfithrungen ISO M16 x 1,5
5~_>| by Hilfsschalter ,,0+S* XCN T2118P16 | XCN T2145P16 |XCN T2139P16 XCN T2149P16 | XCN T2°1 08P16 | XCN T2°106P16
o mit Sprungfunktion © 25 7oA 138 4 6(P) O 18 46P) |© 15 4 6(F) |rrze 20 o b .
<) « 2122 | < L 2122 | <5 . o [ e =
=l & W 3 ki 3 [ 3 g R M =
0 90° 0 5mm| O 5mm| 0 5mm 3 =T
- » » 15 15
12 0,9 0,9 0,9
col b~ Hilfsschalter ,,0+S“ XCN T2518P16 | XCN T2545P16 | XCN T2539P16 | XCN T2549P16 | XCN T2508P16 | XCN T2506P16
o ohne Sprungfunktlon, @ 25° 46°(P) @ 25° 46°(P) @ 25° 46°(P) @ 25° 46°(P 20° 20°
< w gestuft schaltend Y o N K] o [ AT = [ X e R S e — W X
= 0 42° 90° 0 42° 90° 0 42" 90° 0 42" 90° 0 45° 0 45
by Hilfsschalter ,,0+0“ ohne XCN T2718P16 é)CN T2745P16 égN T2739P16 éCN T2749P16 | XCN T2708P16 | XCN T2706P16
LT Sprungfunktion, S 50450 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 20° 20°
o« gleichzeitig schaltend ;};g-Eé) itiéEél X %%IEE-Eé 5 Hi%.Eél B R —
« 0 90° 0 90 0 90 0 90° 0 0
Gewicht (kg) 0,105 0,120 0,120 0,120 0,100 0,090
Hilfsschalterfunktion I geschlossen (A) (B) = Nockenweg & Hilfsschalter 0" mit
1 offen (P) = Zwangséffnung Zwangsoffnung

Technische Daten

Anfahrrichtung Durch Nocken 30° Durch Betatiger nicht festgelegter
Form

Betédtigungsart 7 7 ==

Maximale Anfahrgeschwindigkeit 1,5m/s 1 m/s omnidirektional

Mechanische 10 Mio. Schaltspiele 5 Mio. Schaltspiele

Lebensdauer

Mindestkraft bzw. Betatigung 0,1 Nm 0,13 Nm

-moment Zwangsoffnung 0,15 Nm =

Leitungseinfiihrung Zwei Gewindebohrungen M16 x 1,5 mm fiir Kabelverschraubung nach ISO. Leitung-@ 4...8 mm

Bestelldaten der Komplettgerate mit 2 Leitungseinfiihrungen Pg11

Fur Komplettgerate mit 2 Leitungseinfihrungen Pg11 ist P16 durch G11 zu ersetzen.
Beispiel: XCN T2118P16 wird zu XCN T2118G11.

Komplettgerate mit 1 Leitungseinfiihrung 1/2” NPT
Fir Komplettgerate mit 1 Leitungseinfiihrung 1/2” NPT ist die Gewindebuchse DE9 RA1012 einzusetzen (kompatibel mit XCN TeeoeeG11)

Beschreibung Verpackungseinheit Bestell-Nr. Gew.
kg
Gewindebuchse 1/2” NPT 10 DE9 RA1012 0,050

DE9 RA1012

Weitere Hilfsschalter

Fur Komplettgerate mit zweipoligem Hilfsschalter: Wir bitten um lhre Anfrage.
,S+0* ohne Sprungfunktion, iberlappend schaltend,
,S+S" ohne Sprungfunktion, gleichzeitig schaltend.
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Abmessungen Positionsschalter

OsiSense XC Basis
Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK N
Komplettgerate mit 1 Leitungseinfiihrung

Abmessungen
XCK N2e10P20 XCK N2602P20 XCK N2603P20
12,5
125 &T 211 211
25 | @ I

aN | 20 N 20 N 20

30 = 22 = 30 = 22 = 30 — 22 —
30 30 30
XCK N2e21P20 XCK N2e27P20
125 125 (1) Gewindebohrung fiir Kabelverschraubung
> —_——f— nach ISO M20x 1,5 oder Pg 11.
55 g a14 ﬂ.ﬂ_ 014 (2) @: 2 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3;
T N | Mittenabstand 22, 2 Bohrungen @ 4,3;
W} 7 Mittenabstand 20.
LT
N~ Ie}
§ 2] [l -
25 [ © |25, 8

30 =22 || = 30 = || 22 =
30 30 12,5
XCK N2e¢18P20 XCK N2e45P20 XCK N2e39P20 XCK N2e49P20
42,3 42 47,9
39,8 38,1 o ‘ 10 40,4
5,5 24 | ©19 55 [ |
AL 10
{_18 [
o i Iy
25 25 25
N 20 N\ 20 N [l
30 = 22| = 47 =022 = 30 = |22 |l =
39,7 30 39, 39,7 30
XCK N2e08P20 XCK N2e06P20
-1 D || 12,5 || 012 (1) Gewindebohrung fiir Kabelverschraubung nach ISO M20 x 1,5 oder
- |12,5 6,4 -+ : - Pg 11
: (2) @: 2 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3 Mittenabstand 22, 2 Bohrungen
@ 4,3 Mittenabstand 20.
© <
o )
& ( -
25
Nt 20 N 20
30 = ||l22 | = 30 = |l22|] =
30 30
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Abmessungen (Fortsetzung)

Positionsschalter

OsiSense XC Basis
Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCN T
Komplettgerate mit 2 Leitungseinfihrungen

Abmessungen
XCN T210P20
12,5

o8

20,5
(D)
67,5

%

XCN T2e21P20
12,5

214

55

|

39,17

'\:_ AT/ A A
@ "I
A= v
24.7| 20
23]
30,5 40
42
58,8
XCN T2039P16
@50
42,35
§- (2
q_—\_l' ;
N
S
M I A
58,8
XCN T2e08P16
| I
|
%--H’-- -
BT/ a
@ o ]%)
\(1)
e 20
2]
30,5 40
42
58,8

XCN T202P20
12,5

o1

XCN T2e03P20

11

>

©| iy
NES ~ Ml
1

1
2 :
2]
30,5 40
42
58,8
XCN T2e18P16
39,15

219

@
WA= v J
3
305 0
42
58,8
XCN T245P16
37.95
19
55

© L
s g
~ S =
)|
= u
20 NU(1) 20
122 22
40 30,5 40
42 42
58,8
-~ " 42,2 58,8
XCN T2e49P16
(1) 2 Gewindebohrungen fiir Kabel-
40,3 verschraubung nach ISO M16 x 1,5 oder
10 @50 Pg 11.
’HH (2) @: 4 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3
JAYA
gl S
Yo @ i
¥ NT: i J 2
=
(1) —
1 |leag 20
22
40
30,5 12
47,8 58.8
XCN T2e06P16
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Allgemeines Positionsschalter

OsiSense XC Basis
Design Kompakt, kunststoffgekapselt, mit Riickstellung,

Typ XCNR und XCN TR

m XCNR O Antrieb fiir geradlinige Betitigung

mit 1 Leitungseinfithrung

95"
295

2

\

Seite 70

0O Antrieb fiir Drehachsenbetatigung

Seite 70

m XCNTR O Antrieb fiir geradlinige Betétigung

mit 2 Leitungseinfithrungen

Seite 71

O Antrieb fiir Drehachsenbetatigung

Seite 71
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Allgemeine Kenndaten

Positionsschalter

OsiSense XC Basis
Design Kompakt, kunststoffgekapselt, mit Ruckstellung,
Typ XCNR und XCN TR

Mechanische Kenndaten
Normen Einzelgerat

IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1, UL 508, CSA C22-2 Nr. 14

Baueinheit

IEC 60204-1, EN 60204-1

Zulassungen

UL, CSA, CCC (in Vorbereitung)

Schutzbehandlung Ausfihrung Standardausfuhrung , TC*
Umgebungstemperatur Betrieb -25..+70°C
Lagerung -40...+70°C

Schwingungsbeanspruchung Geman IEC 60068-2-6

259 (10...500 Hz)

Schockbeanspruchung GemaR IEC 60068-2-27 509 (11 ms)
Beriihrungsschutz Klasse Il geméaR IEC 61140 und NF C 20030
Schutzart IP 65 geméR IEC 60529; IK 04 gemaR EN 50102

Leitungseinfiihrung

Je nach Ausflihrung: Gewindebohrung fir Kabelverschraubung ISO M20 x 1,5 oder
Kabelverschraubung PG 11, Kabelverschraubung ISO M 16 x 1,5 oder PF 1/2 (G 1/2)

Werkstoffe Gehéause

Kunststoff

Antriebe

Elektrische Kenndaten
Bemessungsbetriebsdaten

Kunststoff

~AC-15;A300 (Ue =240V, le =3A); the=10A

== DC-13; R300 (Ue =250V, le =0,1A), gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1

Bemessungsisolations-
spannung

2-poliger Hilfsschalter

Ui =500V Verschmutzungsgrad 3 geman IEC 60947-1
Ui =300V gemaR UL 508, CSA C22-2 Nr. 14

BemessungsstoR-
spannungsfestigkeit

2-poliger Hilfsschalter

Uimp =6 kV gemaR IEC 60947-1, IEC 60664

Zwangsoffnung

Zwangséffnung des Offners gemaR IEC 60947-5-1 Anhang K, EN 60947-5-1

Kurzschlussschutz

Schmelzsicherung 10 AgG (gl)

Anschluss Mit Schraubklemmen

Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,34 mm?, max.: 2 x 1,5 mm?
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Bestelldaten,
Technische Daten

Positionsschalter

OsiSense XC Basis
Design Kompakt, kunststoffgekapselt, mit Rickstellung,

Typ XCNR

Komplettgerate mit 1 Leitungseinfiihrung

Mit Antrieb Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehéuse) Drehachsen-
Betitig. (Befest.
am Gehéuse)

Betétiger Metall- RollenstéRel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit
KuppenstéRel Metallrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle
(1 Anfahrrichtung, | (1 Anfahrrichtung,
seitlich) vertikal)

Verkauf und Lieferung in Verpackungseinheiten 10 10 10 10 10

Bestelldaten der Komplettgerate mit 1 Leitungseinfiihrung ISO M20 x 1,5

ml by Hilfsschalter ,0+S¢ XCNR 2110P20 | XCNR 2102P20 | XCNR 2121P20 | XCNR 2127P20 | XCNR 2118P20

\ mit Sprungfunktion

- prung g—? 2,54,5(P) ) 4,3(A)7.8(P) @ 9(A)15,9(P) Q 9(B)15,9(P) S) 25°  50°(P)
<+| o 314 < e < e > fix | < a1 <
-~ N 23-22 - 2122 ] %fﬁ = 21-22 : %1-23 2
5 B.5mm ) I mm mm R mm i (%%
1,4 2,4 52 52 16
ml by Hilfsschalter ,0+S* XCNR 2510P20 | XCNR 2502P20 | XCNR 2521P20 | XCNR 2527P20 | XCNR 2518P20
N ohne Sprungfunktion, gestuft schaltend
‘ﬁ o S 2,8 4.2(P) o 4,8(A) 7.3(P) o 10(A) 14,9(P) o 10(B) 14,9(P) 28 47°(P)
I« fixrd 547, g i 77—l -
0 4 55mm 0 7 mm 0 14,1 mm 0 14,1 mm 38" 70
| 5 Hilfsschalter ,,0+0* ohne Sprungfunktion, XCNR 2710P20 | XCNR 2702P20 | XCNR 2721P20 | XCNR 2727P20 | XCNR 2718P20
gleichzeitig schaltend =) 28° 47°(P)
- 2,8 42(P) 4,8 7,3 (P) 10 14,9(P) 10 14,9(P)
of a e =z o
5mm mm mm mm 90
- 5 Hilfsschalter ,,0+0“ XCNR 2910P20 | XCNR 2902P20 | XCNR 2921P20 | XCNR 2927P20 | XCNR 2918P20
__ mit Sprungfunktion 22 51(P) 3.9 (A) 89(P) 8(A) 18 (P) 8(B) 18 (P) 25° 55° (P)
of o ElE | -==¢
59 mm mm mm 0 mm 70°
08" 4 2.9 »211-4 (7
Gewicht (kg) 0,080 0,080 0,085 0,090 0,100
Hilfsschalterfunktion Emm geschlossen (A) (B) = Nockenweg @ Hilfsschalter ,0“ mit
1 offen (P) = Zwangsoéffnung Zwangsoffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30°
Betdtigungsart

i
=

=,

=2

<

1

Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 0,3m/s 1m/s 1,5m/s
Mechanische Lebensdauer 100 000 Schaltspiele

Mindestkraft bzw. Betatigung 15N 12N 6N 0,1 Nm
-moment Zwangsoffnung 30N 20N 10N 0,15 Nm

Leitungseinfiihrung

Bestelldaten der Komplettgerate mit 1 Leitungseinfiihrung Pg 11
Fur Komplettgerate mit 1 Leitungseinfihrung Pg 11 ist P20 durch G11 zu ersetzen.

Beispiel: XCNR 2110P20 wird zu XCNR 2110G11.

Weitere Leitungseinfithrungen

Fur Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung ISO M16 x 1,5 und PF 1/2 (G 1/2): Wir bitten um Ihre Anfrage.

Weitere Hilfsschalter

Fur Komplettgerate mit zweipoligem Hilfsschalter: Wir bitten um Ihre Anfrage.

,O+S" ohne Sprungfunktion, Gberlappend schaltend,
,S+S" ohne Sprungfunktion, gleichzeitig schaltend.

Fur Komplettgerate mit dreipoligem Hilfsschalter: Wir bitten um Ihre Anfrage.

,O+S+S* mit Sprungfunktion,
,O0+0+S* mit Sprungfunktion,
,0+0+S* ohne Sprungfunktion, gestuft schaltend,
,O+S+S* ohne Sprungfunktion, gestuft schaltend.

Eine Gewindebohrung M20 x 1,5 mm fiir Kabelverschraubung nach ISO. Leitung-@7...13 mm
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Abmessungen Positionsschalter

OsiSense XC Basis
Design Kompakt, kunststoffgekapselt, mit Ruckstellung,
Typ XCNTR
Komplettgerate mit 2 Leitungseinfihrungen
Mit Antrieb Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehause)
Betétiger Metall- RollenstéRel mit Rollenhebel mit Rollenhebel mit
KuppenstoRel Metallrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle
(1 Anfahrrichtung,
seitlich)
Verkauf und Lieferung in Verpackungseinheiten 10 10 10 10
Bestelldaten der Komplettgerate mit 2 Leitungseinfiihrungen ISO M16 x 1,5
52| I~ Hilfsschalter ,,0+S“ XCNTR 2110P16 XCNTR 2102P16 XCNTR 2121P16 XCNTR 2118P16
- mit Sprungfunktion S 1,8 46(P) 3,1(A)7,8(P) & 6,5(A)15,7(P) 25° 70°(P)
e = 2T —— e S i =
=l & i 3|43 ERL 3 4z 3
5mm 0 mm 0 mm 90°
0,9 15 3 12°
<‘~_>| = Hilfsschalter ,,0+S“ XCNTR 2510P16 XCNTR 2502P16 XCNTR 2521P16 XCNTR 2518P16
o ohne Sprungfunktion, gestuft schaltend & 1832(P) & 3,1(A) 5,6(P) S 3,1(A) 5,6(F & 25° 46°(P)
:j N 5% e ] ——— ==}
- « 0 3 5mm 0 52 mm 052 mr 0 42° 90
- 5 Hilfsschalter ,,0+0* XCNTR 2710P16 XCNTR 2702P16 XCNTR 2721P16 XCNTR 2718P16
T hne S funktion, gleichzeitig schaltend
o ohne Sprungfunktion, gleichzeitig schalten 1.8 3.2(P) (&) 31 5.6(P) 3.1 56(P) S 050
SN e W% BPH] 1 ==
5mm 0 mm mm 0
Gewicht (kg) 0,105 0,110 0,135 0,095
Hilfsschalterfunktion E geschlossen (A) (B) = Nockenweg e Hilfsschalter O
1 offen (P) = Zwangséffnung mit Zwangséffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30°
Betétigungsart
4 == "7ﬁ -’78
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 0,3m/s 1m/s 1,5m/s
Mechanische Lebensdauer 100 000 Schaltspiele
Mindestkraft bzw. Betétigung 15N 12N 6N 0,1 Nm
-moment Zwangsoffnung 30N 20N 10N 0,15 Nm
Leitungseinfiihrung Zwei Gewindebohrungen M16 x 1,5 mm fiir Kabelverschraubung nach ISO. Leitung-@ 4...8 mm

Bestelldaten der Komplettgerate mit 2 Leitungseinfiihrungen Pg 11

Fir Komplettgerate mit 2 Leitungseinfiihrungen Pg 11 ist P16 durch G11 zu ersetzen.
Beispiel: XCNTR 2110P16 wird zu XCNTR 2110G11.

Komplettgerate mit 1 Leitungseinfiihrung 1/2” NPT

Fir Komplettgerate mit 1 Leitungseinfiihrung 1/2” NPT ist die Gewindebuchse DE9 RA1012 einzusetzen (kompatibel mit XCNTReeeeG11).

Beschreibung Verpackungseinheit Bestell-Nr. Gew.
kg
Gewindebuchse 1/2” NPT 10 DE9 RA1012 0,050
DE9 RA1012
Weitere Hilfsschalter
Fur Komplettgerate mit zweipoligem Hilfsschalter: Wir bitten um lhre Anfrage.
,S+0* ohne Sprungfunktion, iberlappend schaltend,
,S+S" ohne Sprungfunktion, gleichzeitig schaltend.
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Abmessungen Positionsschalter

OsiSense XC Basis
Design Kompakt, kunststoffgekapselt, mit Riickstellung,
Typ XCNR

Komplettgerate mit 1 Leitungseinfiihrung

Abmessungen
XCNR 2¢10P20 XCNR 2602P20 XCNR 2021P20
12,5 _l_ 12,5
3.5 55 N 214
| | 12,5 o8 22 S
H 8 ~
25 8 |25 | ™ M o5 §
aN| 20 hN NI
38 =122 .= 38 a8
30 30
XCNR 2027P20 XCNR 2018P20
12,5 39,8
55 r D14 55 ‘24 219

)
|
|
1

«©
<
LO» [(e)
o
25|~ R % i
25 N
2
NN d
a8 DN 20
445 ~ o] =
30

(1) Gewindebohrung ftir Kabelverschraubung ISO M20 x 1,5 oder Pg 11.
(2) @: 2 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3 Mittenabstand 22, 2 Bohrungen @ 4,3 Mittenabstand 20.
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Abmessungen Positionsschalter
OsiSense XC Basis

Design Kompakt, kunststoffgekapselt, mit Ruckstellung,

Typ XCNTR

Komplettgerate mit 2 Leitungseinfihrungen

Abmessungen
XCNTR 2010P16 XCNTR 2602P16
125, | 12,5
27,9, | | 354
(% (1)1
24,7 24,7
30,5 30,5

38,28 38,28

XCNTR 2018P16
394

219

116,1

58,8

XCNTR 2021P16

214,28

58,8

(1) 2 Gewindebohrungen fiir Kabelverschraubung ISO M16 x 1,5 oder Pg 11
(2) @: 4 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3.
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