Allgemeines Positionsschalter

OsiSense XC Applikation
Far hohe mechanische Anforderungen, Typ XC2 J

mXC2J o Mit Antrieb fiir geradlinige Betétigung

mit einer Leitungseinfiihrung

500762_1
500763_1
500764_1

Seite 130

o Mit Antrieb fiir Drehachsen-Betatigung

500765_1
500766_1
500767_1

Seite 130
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Allgemeine Kenndaten Positionsschalter

OsiSense XC Applikation
Far hohe mechanische Anforderungen, Typ XC2 J

Allgemeine Kenndaten

Normen Einzelgerat IEC/EN 60947-5-1, IEC 60337-1, VDE 0660-200, UL 508, CSA C22-2 Nr. 14

Baueinheit IEC/EN 60204-1, NF C 79-130
Zulassungen Standardausfilhrung DEMKO, NEMKO, CSA 300 V=== HD, ~ 60 W

Sonderausfiihrung UL 250 V ~ HD Listed, CSA 300 V ~ HD, 60 W mit Gewindebohrung 1/2” NPT
Schutzbehandlung Standardausfihrung LTC¢
Umgebungstemperatur Betrieb -25...+ 70 °C. Spezielle Unterbaugruppe: - 40 °C oder + 120 °C

Lagerung -40...+70°C
Schwingungsbeanspruchung 10g(10...500 Hz) geméaR IEC 60068-2-6
Schockbeanspruchung 25 g (18 ms) geman IEC 60068-2-27
Beriihrungsschutz Klasse | gemaR IEC 60536 und NF C 20-030
Schutzart IP 65 gemaR IEC 60529, IP 657 gemaR NF C 20-010
Wiederholgenauigkeit 0,01 mm bezogen auf den Einschaltpunkt, bei 1 Mio. Schaltspiele fiir Antrieb mit KuppenstoRel
Leitungseinfiihrung 1 Leitungseinfiihrung mit integrierter Verschraubung. Leitungsdurchschnitt: 6...13,5 mm

Technische Daten der Hilfsschalterblécke
Bemessungsbetriebsdaten ~ AC-15; A300 (Ue=240V,le =3 A)
= DC-13; Q300 (Ue =250 V, le = 0,27 A), gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1
Bemessungsisolationsspannung 500 V. geman IEC 60947-5-1, Gruppe C gemaR NF C 20-040, 300 V gemaR CSA C22-2 Nr. 14
Ubergangswiderstand <25 mQ gemal NF C 93-050 Methode A oder IEC 60255-7 Kategorie 3
Kurzschlussschutz Schmelzsicherung 10 A gG (gl)
Anschluss Unverlierbare Schraubklem- | XCK Z01: Anschlussquerschnitt min.:1 x 0,5 mm?, max.: 2 x 2,5 mm?
men mit selbstabhebender XES P10e1: Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,75 mm? max.: 2x 1,5 mm?
Klemmplatte

Minimale Anfahrgeschwindigkeit 0,001 m/Minute
Elektrische Lebensdauer m GemagR IEC 60947-5-1 Anhang C

m Gebrauchskategorien AC-15 und DC-13
m Maximale Schalthaufigkeit: 3600 Schaltspiele/Stunde
m Einschaltfaktor: 0,5

XCK Z01, XES P1021, XES P1031

Wechselspannung
~ 50/60 Hz ° 5 - ——
A~~~ Induktive Belastung 2 3 N\ N T the
E 5 \ . 12/24 'V
O
2 230 \N 48V
= 1 \
s \\ \\ \ \
N\
A \\ \\
05 \
\
04 110V
0,5 1 2 3 45 10
Strom (A)
Gleichspannung = Spannung V 24 48 120
Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen 10 7 4
W YN
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Bestelldaten, Positionsschalter
Technische Daten OsiSense XC Applikation
Fur hohe mechanische Anforderungen, Typ XC2 J
Komplettgerate mit Monoblockgehéause
1 Leitungseinfiihrung mit Verschraubung
Antrieb Geradlinige Betatigung | Drehachsen-Betatigung
Betétiger Metall- RollenstéBel mit | Metall- Rollenhebel mit | Langenverstell- | Metallstab
KuppenstoRel Metallrolle KuppenstoRel Kunststoffrolle (7)| barer Rollenhebel | &1 3 mm (1)
seitlich mit Kunststoffrolle
(1)
(1) Hebel iber 360° verstellbar.
Bestelldaten
1-poliger Hilfsschalter ,,0/S* mit Betétigung von rechts UND von links
Sprungfunktion XCK Z01 2C2JC1+ ZC2JC1+ ZC2JC1+ ZC2JC1+ ZC2JC1+ ZC2JC1+
ZC2 JE61 ZC2 JE62 ZC2 JE63 ZC2 JEO1 + ZC2 JEO1 + ZC2 JEO1 +
@ = ZC2 JY11 ZC2JY31 ZC2 JY51
2,3 o o o
= e T ey - T ——— e ——1
e 3 |uR 3| < | 3| 3R 3
0 5mm mm 0 5mm 0 75° 0 75° 0 75°
0,5 0.9 05 6° 6° 6°
Betatigung von rechts ODER von links
ZC2JC1+ ZC2JC1+ ZC2JC1+
ZC2 JEO5 + ZC2 JEO5 + ZC2 JEO5 +
ZC2 JY11 ZC2JY31 ZC2 JY51
12° 12° 12°
1 L Biwit r | =
:;::%F: :;:sF: :a::%F:
0 75° 0 75° 0 75°
6° 6° 6°
Gewicht (kg) 0,555 0,560 0,600 0,605 0,620 0,605
Hilfsschalterfunktion EEm geschlossen (A) = Nockenweg
1 offen
Technische Daten (Allgemeine Kenndaten s. Seite 129)
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken Axial Durch Nocken 30° Betatiger nicht
30° festgelegter Form
Betdtigungsart
— —
. = = = =
_D_l I_@_l =
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5 m/s 1,5 m/s
MechanischeLebensdauer 30 25 30
(in Mio. Schaltspielen)
Mindestkraft bzw. -moment 18N 26 N Mit Antrieb ZC2 JEO1: 0,30 Nm

Mit Antrieb ZC2 JE05: 0,20 Nm

Leitungseinfiihrung

1 Gewindeeinfuhrung fir integrierte Kabelverschraubung aus Metall. Leitungs-@ 6...13,5 mm

Weitere Varianten

Hilfsschalter mit vergoldeten Kontakten. Besondere Schutzbehandlungen.
Wir bitten um Ihre Anfrage.
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Abmessungen Positionsschalter

OsiSense XC Applikation

Far hohe mechanische Anforderungen, Typ XC2 J
Komplettgerate mit Monoblockgehause

1 Leitungseinfiihrung mit Verschraubung

ZC2JC1+2ZC2 JE61 ZC2JC1+2ZC2 JE62 ZC2JC1+2ZC2 JE63
19,5
Al o12
[ L 'IT_M o12 195 19
é_ —W} AN ‘
% @ e
W] 8 (1) '
o - 2
Q © o ©
| gt ! y—1 3
24 = || 29| = 24 — || 29 || = |24 - ’ 29 || =
4 40 41 40 41 40
ZC2JC1 +2ZC2 JEOe + ZC2 JY11 ZC2JC1 +2ZC2 JEOe +ZC2 JY31 ZC2JC1 +ZC2 JEOe + ZC2 JY51
39...71
5 54...66
41...39 ‘
5 | @22 -1 i - :
73
] : VB
s o 5 : g
E v
: i) g
— g \ e L ]
= = )
o
Q ©
F 3 r I N '
24 |24 =129 || = |24 =1l29]| =
65 65 40 65 40

(1) Riickseitige Befestigung mit 2 Schrauben M5
L&nge Innengewinde: 10 mm.
(2) 222 max.
(3) 125 max.
(4) 148 max.
@: Frontseitige Befestigung durch 2 Bohrungen @ 5,5.
Integrierte Verschraubung bei allen Ausfiihrungen XC2 JC.
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Aufbau mit Bestelldaten

Positionsschalter

OsiSense XC Applikation
Fur hohe mechanische Anforderungen, Typ XC2 J
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause

Einzelkomponenten

e

ZC2 JE65

e

ZC2 JE64

No

ZC2 JE63

1

% ZC2 JE70

ZC2 JE62

% ZC2 JE66

ZC2 JC1, JC2, JC18, JC28

Geradlinige Betéatigung

.

ZC2 JEO09

-

&

AN
ZC2 JEO1, JEO2,
JEO03, JEO5

ZC2 JYsi

ZC2 JY31

I

g8

ZC2 JY91

|

™

ZC2 JY51

ZC2JY12

ZC2 JY13

ZC2 JEO04, JEO6,
JEO7

Drehachsen-Betétigung
Omnidirektionale Betatigung

ZC2 JE85

@_

ZC2 JE84

@_

ZC2 JE83

-

ZC2 JE82

&

ZC2 JE81
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Bestelldaten Positionsschalter
OsiSense XC Applikation
Fur hohe mechanische Anforderungen, Typ XC2 J

Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause
Einzelkomponenten

Hilfsschaltergehause fiir Antrieb fiir geradlinige oder Drehachsen-Betétigung

Ausfiihrung Mit Hilfsschalter Funktion Bestell-Nr. Gew.
kg
Monoblockgehduse
1-stufiges Umschalten 1-polig, ,0/8" ml - 2C2 JC1 0,355
mit Sprungfunktion N
(XCK Z01) <] o
ZC2JCe 2-polig, 2,0/S" m| = 8| 5 ZC2JC2 0,355
gleichzeitig schaltend, " A
mit Sprungfunktion
(XES P1021) R R
2-stufiges Umschalten 2-polig, 2,0/8" ml - 8| = ZC2JC4 0,355
gestuft schaltend, NS
mit Sprungfunktion
(XES P1031) Rl I N R
Teilbare Gehduse
1-stufiges Umschalten 1-polig, ,0/8" ml - 2C2 JD1 0,380
mit Sprungfunktion N
I
2-polig, 2,0/S" (0| - 8| S ZC2 JD2 0,380
gleichzeigig schaltend, NS
mit Sprungfunktion <) of <] o
~| -] q] «
ZC2JDe
2-stufiges Umschalten 2-polig, 2 ,0/8" ml -l g 5 ZC2 JD4 0,380
gestuft schaltend, NS
mit Sprungfunktion < ol <] «
— — o q

Hilfsschaltergehause (vergoldete Kontakte) fiir Antrieb fiir geradlinige oder
Drehachsen-Betétigung

Ausfiihrung Mit Hilfsschalter Funktion Bestell-Nr. Gew.
kg
Monoblockgehduse
1-stufiges Umschalten 1-polig, ,0/S" 9' - ZC2Jc18 0,355
mit Sprungfunktion
(XCK Z018) <] w
2-polig, 2 ,0/S* ol - &Jl S ZC2JC28 0,360
gleichzeitig schaltend, _
mit Sprungfunktion <) of <] «
(XES P1028) = = & «§
ZC2JCe8
2-stufiges Umschalten 2-polig, 2,0/S* o| - 8| b 2C2 JC48 0,360
gestuft schaltend, NS
mit Sprungfunktion
(XES P1038) R R R R
Funktion: Abmessungen:
Seite 138 Seite 138 und 139
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Bestelldaten (Fortsetzung)

Positionsschalter
OsiSense XC Applikation

Fur hohe mechanische Anforderungen, Typ XC2 J
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause

Einzelkomponenten

Antrieb fiir geradlinige Betédtigung

Betatiger Fiir Hilfsschaltergehduse Maximale Bestell-Nr. Gew.
Anfahrgeschwindigkeit kg
Axiale Betétigung
7C2 JEe1 Metall-KuppenstoRel ZC2 Jeo1 0,5m/s ZC2 JE61 0,195
ZC2 Je2
% ZC2 Jo4 0,5m/s ZC2 JE81 0,195
Metall-KuppenstoBel ZC2 Jo1 0,5m/s ZC2 JEB3 0,240
2C2 JEe3 seitlich 7C2 Jo2
ZC2 Je4 0,5 m/s ZC2 JE83 0,240
% Betétigung durch Nocken 30°
KugelstoRel ZC2 Jeo1 0,1m/s ZC2 JE66 0,205
ZC2 JE66 ZC2 Je2
RollenstoRel ZC2 Jeo1 1m/s ZC2 JE62 0,200
mit Metallrolle ZC2 Jo2
(Stahl)
ZC2 Jo4 1m/s ZC2 JE82 0,200
RollenstoBel seitlich Z2C2 Jo1 0,6 m/s ZC2 JE64 0,245
mit Metallirolle, ZC2 Je2
Rolle horizontal
(Stahl)
ZC2 Jo4 0,6 m/s ZC2 JE84 0,245
RollenstoRel seitlich ZC2 Jo1 0,6 m/s ZC2 JE65 0,245
mit Metallrolle, ZC2 Je2
Rolle vertikal
(Stahl)
ZC2 Je4 0,6m/s ZC2 JE85 0,245
ZC2 JEe5
Funktion: Abmessungen:
Seite 138 Seite 138 und 139
134
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Bestelldaten (Fortsetzung) Positionsschalter
OsiSense XC Applikation
Fur hohe mechanische Anforderungen, Typ XC2 J
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause
Einzelkomponenten

Antrieb fiir Drehachsen-Betétigung (ohne Betitiger)

Ausfiihrung Fiir Hilfsschaltergehduse Maximale Anfahr- Bestell-Nr. Gew.
geschwindigkeit kg
= Ohne Raststellung
ZC2 JEOe Betdtigung von ZC2 Jo1 1,5m/s ZC2 JEO1 0,210
rechts UND von links ZC2 Je2
ZC2 Je4 1,5m/s ZC2 JEO4 0,210
Betédtigung von rechts ZC2 Jo1 1,5m/s 2C2 JEO02 0,210
ZC2 Je2
ZC2 Jo4 1,5m/s ZC2 JEO06 0,210
Betatigung von links ZC2 Jeo1 1,5m/s ZC2 JEO3 0,210
ZC2 Je2
ZC2 Jo4 1,5m/s ZC2 JEO7 0,210
Betédtigung von Z2C2 Jo1 1,5m/s 2C2 JEO5 0,210
rechts ODER von links ZC2 Je2
(siehe Seite 168)

Mit Raststellungen (siehe Seite 168)

Betédtigung von ZC2 Jo1 1,5m/s 2C2 JEO09 0,210
rechts UND von links ZC2 Jo2
Jl Antrieb fiir omnidirektionale Betatigung (mit Betitiger)
Betétiger Fiir Hilfsschaltergehduse Maximale Anfahr- Bestell-Nr. Gew.
geschwindigkeit kg
Betatigung durch Betétiger nicht festgelegter Form
Federstab ZC2 Jeo1 1m/s ZC2 JE70 0,190
ZC2 Je2 omnidirektional
ZC2 JET0
Funktion: Abmessungen:
Seite 138 Seite 138 und 139
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Bestelldaten (Fortsetzung) Positionsschalter
OsiSense XC Applikation
Fur hohe mechanische Anforderungen, Typ XC2 J
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause
Einzelkomponenten

Betitiger fiir Drehachsenantrieb

Beschreibung Bestell-Nr. Gew.
kg
Betédtigung durch Nocken 30°
Rollenhebel (7) mit Kunststoffrolle ZC2JY11 0,030
)
\ ' mit Metallrolle ZC2JY13 0,040
ﬁ ZC2JY31
Wialzlagerrolle, Metall ZC2JY12 0,040
Léngenverstellbarer mit Kunststoffrolle ZC2JY31 0,045
Rollenhebel
(1)
Betatigung durch Betétiger nicht festgelegter Form
Stangenhebel aus Metall 43 mm, L=125mm (1) ZC2 JY51 0,035
Federhebel ZC2JY81 0,040
(1)
Federstabhebel ZC2JY91 0,040
(1)
Betatigung durch Sondernocken (nur mit Antrieb ZC2 JEO09, siehe Seite 168)
Gabelhebel mit 1 Bahn ZC2JY71 0,055
Kunststoffrolle
(1
2 Bahnen ZC2JY61 0,055

(1) Hebel iiber 360° verstellbar.

7C2 JY61 Weitere Varianten Andere Betétiger fur Drehachsenantrieb.
Wir bitten um Ihre Anfrage.

Funktion: Abmessungen:
Seite 138 Seite 138 und 139
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Bestelldaten (Fortsetzung) Positionsschalter
OsiSense XC Applikation
Fur hohe mechanische Anforderungen, Typ XC2 J

Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause
Einzelkomponenten

Hilfsschalterblécke
Hilfsschalter Funktion Fir Hilfsschaltergehduse Bestell-Nr Gew.
kg
1-polig, ,, 0/ ZC2JC1 XCK Z01 0,050
mit Sprungfunktion
XCK zZo1
2-polig, 2,,0/S¢ ml - gl b~ ZC2JC2 XES P1021 0,045
gleichzeitig schaltend, NS
mit Sprungfunktion
SIS I
2-polig, 2 ,,0/S* S ZC2JC4 XES P1031 0,045
gestuft schaltend,
mit Sprungfunktion N
o
XES P10e1
Hilfsschalterbldcke (vergoldete Kontakte )
Hilfsschalter Funktion Fiir Hilfsschaltergehduse Bestell-Nr. Gew.
kg
1-polig, ,,0/s* ZC2JC18 XCK 2018 0,050
mit Sprungfunktion
2-polig, 2 ,,0/5% - ZC2JC28 XES P1028 0,055
gleichzeitig schaltend, o
mit Sprungfunktion N
o
2-polig, 2,0/« b~ ZC2JC48 XES P1038 0,055
gestuft schaltend,
mit Sprungfunktion N
[8Y)
Funktion: Abmessungen:
Seite 138 Seite 138 und 139
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Funktion,
Abmessungen

Positionsschalter
OsiSense XC Applikation
Fur hohe mechanische Anforderungen, Typ XC2 J

Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehéause
Einzelkomponenten

Funktion (Funktionsdiagramme)
Antrieb ZC2 JE61, JE66 m. Hilfsschaltergehduse

ZC2 Jo1 ZC2 Jo2
1,4 1,4
1% > 1anE =
11-12 - 11-12/21-22 -
13-14 - 13-14/23-24 -
0, 5mm < 5mm
0,5 0,5
Antrieb ZC2 JE64, JE65 m. Hilfsschaltergehduse
ZC2 Jo1 ZC2 Je2
24 (A 11-12/21-22 244
11+ 12 »> - -2 >
=Rt
0 mm
0,9 mm >0 94

Antrieb ZC2 JE09 mit Hilfsschaltergehduse

ZC2 Jo1 ZC2 Jo2
9 65°90° 0 65°90°
o —— 17ELE;
1 e 3 RS, e 3
90°65° 0 90°65° 0

Antrieb ZC2 JE62 mit Hilfsschaltergehduse

ZC2 Jo1

bm&m

1-1
3-1
1-1
3-1

2,4 (A)
09

3
3 AAYY

Antrieb ZC2 JE63 mit Hilfsschaltergehduse

ZC2Je1 ZC2 Je2
2,4(A) 2,3 2,3

ZC2 Je2

05 05

Antrieb ZC2 JEO01, JE02, JE03, JEO5 mit Hilfsschaltergehduse

ZC2 Jo1

ZC2 Je2

Antrieb ZC2 JE70 mit Hilfsschaltergehduse

ZC2 Jo1

ZC2 Je2

2RER
gziﬂi1
vy

Hilfsschalterfunktion

Il geschlossen

Antrieb ZC2 JE81, JE82 mit Hilfsschaltergehduse ZC2 Jo4

Unbetitigt

ml - col —
2 A Q@ &
< 3] < [\ f=£l=ﬁ
- ~| af «

Antrieb ZC2 JE83, JE84, J85 mit Hilfsschaltergehiduse ZC2 Jo4
1. Schaltstufe

Sani i

Unbetiatigt

ml ml
~— N
< < l
— [aV}

11
21

12
22

1. Schaltstufe

Antrieb ZC2 JE04 mit Hilfsschaltergehduse ZC2 Jo4

Unbetitigt

R &

14

Schalten nach rechts

= d” i

Antrieb ZC2 JE06, JEO7 mit Hilfsschaltergehiduse ZC2 Jo4

Unbetitigt

o =l 8|

< 3\ _<r N &
— — (3 N
Abmessungen

Monoblockgehéduse
ZC2JC1,JC2,JC4

1. Schaltstufe

| *&%\&
7

~
o 4 /J_\_n_l_\\t_
=8 A9

o
5 o

2

=
= 2 i
1)/ 24 == 5,529!5.5

41 40

[ offen (A) = Nockenweg

2. Schaltstufe

L

} | ©

| I (\l%

‘\ ! %
|

I |

2, Schaltstufe

I_L_

Schalten nach links

“ /
| g |
2. Schaltstufe

SRR

Teilbare Gehause
ZC2 JD1,JD2, JD4

%
= |=| |[&
1)/.16 = |, = 6,5 ‘ 29 6,5
41

(1) Integrierte Verschraubung

(1) Integrierte Verschraubung
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Abmessungen (Fortsetzung)

Positionsschalter

OsiSense XC Applikation
Fur hohe mechanische Anforderungen, Typ XC2 J
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause

Einzelkomponenten

Antrieb fiir geradlinige Betatigung

ZC2 JE61, JE81

ZC2 JE66

ZC2 JE62, JE82

195

31

@

ZC2 JY51

S\ \e==

2)

(1) 125 max.

195
19,5 @12 4 212
19,5 ‘ | @12
\ g I] D @
== ,.=\—| ,th\ | L
@ D
~ 0 5]
<t
I e e
ZC2 JE63, JE83 (2 Positionen) ZC2 JE64, JE84, JE65, JEB5 (2 Positionen)
53 212 212 19,5 19 ) 65 @12
. ) . ’ a2 .-
=R I ) % :E—
T NI [ N <+l &
! I A i ! L
Antrieb fiir Drehachsen-Betéatigung (ZC2 JE01 bis JE07) mit Betatiger
ZC2JY11,JY12,JY13 ZC2JY31
41...69 39...71
i -
3 2
N~ B
© o
' ©
J +I—
ZC2JY81
3
"] 2

Antrieb fiir Drehachsen-Betatigung (ZC2-JE09) mit Betatiger

(2) 148 max.

Antrieb fiir omnidirektionale

Betatigung
ZC2JYé1 ZC2 JY71 ZC2 JE70
40...69 19,5
s i
! ! 0o
é &
o
\ J A
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Bestelldaten Positionsschalter

OsiSense XC Applikation

Far hohe mechanische Anforderungen, Typ XC2 J
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause
Komponenten fiir niedrige Temperaturen (- 40 °C)

Hilfsschaltergehause fir Antrieb fiir geradlinige oder Drehachsen-Betétigung

Ausfiihrung Mit Hilfsschalter Funktion Bestell-Nr. Gew.
kg
Monoblockgehéduse
1-stufiges Umschalten 1-polig, ,0/S* cn| - ZC2JC16 0,355
mit Sprungfunktion N
(XCK Z01) <) o
ZC2JCeb6 _
2-polig, 2,0/8" o] - Rl b~ ZC2JC26 0,355
gleichzeitig schaltend, NS
mit Sprungfunktion <) o < «
(XES P1021) ~| ~| «| «©
2-stufiges Umschalten 2-polig, 2,0/8* o| -~ g' b~ ZC2 JC46 0,355
gestuft schaltend, NS
mit Sprungfunktion
(XES P1031) I &«
Teilbares Gehduse
1-stufiges Umschalten 1-polig, ,0/8* o| -~ ZC2 JD16 0,380
mit Sprungfunktion N
R I
2-polig, 2,0/8* o| - ﬁl b~ ZC2JD26 0,380
gleichzeitig schaltend, NS
mit Sprungfunktion <) of < «
ZC2JDeb6 - - af «
2-stufiges Umschalten 2-polig, 2 ,0/S* o = 8| b~ ZC2 JD46 0,380
gestuft schaltend, _
mit Sprungfunktion < of <] o
— — a [8Y)
Antrieb fiir geradlinige Betédtigung
Betétiger Fir Hilfsschaltergehduse Maximale Anfahr- Bestell-Nr. Gew.
geschwindigkeit kg
Axiale Betétigung
Metall-KuppenstoBel ZC2 Je16 0,5m/s ZC2 JE616 0,195
ZC2 Jo26
ZC2 Jo46 0,5m/s ZC2 JE816 0,195
Metall-KuppenstoBel seitlich ZC2 Je16 0,5m/s ZC2 JE636 0,240
ZC2 Jo26
ZC2 Je46 0,5m/s ZC2 JE836 0,240
Betédtigung durch Nocken 30°
KugelstoRel ZC2 Je16 0,1m/s ZC2 JE666 0,205
ZC2 Jo26
RollenstoRel ZC2 Je16 1m/s ZC2 JE626 0,200
mit Metallrolle ZC2 Jo26
(Stahl) ZC2 Jo46 1m/s ZC2 JE826 0,200
RollenstoRel seitlich ZC2 Je16 0,6 m/s ZC2 JE646 0,245
mit Metallirolle, ZC2 Jo26
Rolle horizontal ZC2 Jo46 0,6 m/s ZC2 JEB46 0,245
(Stahl)
) RollenstoRel seitlich ZC2 Je16 0,6 m/s ZC2 JE656 0,245
= mit Metalirolle ZC2 Jo26
2C2 JEe56 Rolle vertikal ZC2 Je46 0.6 mis ZC2 JE856 0,245
(Stahl)
Funktion: Abmessungen:
Seite 138 Seite 138 und 139
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Bestelldaten (Fortsetzung)

Positionsschalter

OsiSense XC Applikation

Fur hohe mechanische Anforderungen, Typ XC2 J
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause
Komponenten flr niedrige Temperaturen (- 40 °C)

Antrieb fiir Drehachsen-Betétigung (ohne Betitiger)

ZC2 JEOe6 Betédtigung von

Ausfiihrung Fur Hilfsschalter- Maximale Anfahr- Bestell-Nr. Gew.
gehduse geschwindigkeit kg
Ohne Raststellung
ZC2 Je16 1,5m/s ZC2 JEO16 0,210
rechts UND von links ZC2 Jo26
ZC2 Jo46 1,5m/s ZC2 JE046 0,210
Betédtigung von rechts Z2C2 Je16 1,5m/s 2C2 JE026 0,210
ZC2 Je26
ZC2 Jo46 1,5m/s ZC2 JE066 0,210
Betédtigung von links Z2C2 Je16 1,5m/s 2C2 JE036 0,210
ZC2 Je26
ZC2 Jo46 1,5m/s ZC2 JEO76 0,210
Betédtigung von ZC2 Jo16 1,5m/s ZC2 JE056 0,210
rechts ODER von links ZC2 Jo26

(siehe Seite 168)

Mit Raststellungen (siehe Seite 168)

Betédtigung von
rechts UND von links

ZC2 Jo16 1,5m/s ZC2 JE096 0,210
ZC2 Jo26

Antrieb fiir omnidirektionale Betatigung (mit Bettiger)

Betétiger Fiir Hilfsschalter- Maximale Anfahr- Bestell-Nr. Gew.
gehduse geschwindigkeit kg
Betatigung durch Betétiger nicht festgelegter Form
Federstab ZC2 Je16 1m/s ZC2 JET06 0,190
ZC2 Jo26 omnidirektional
ZC2 JE706
Funktion: Abmessungen:
Seite 138 Seite 138 und 139

&Y Telemecanique | 141
Sensors



Bestelldaten (Fortsetzung)

Positionsschalter

OsiSense XC Applikation

Fur hohe mechanische Anforderungen, Typ XC2 J
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause,
Komponenten fur niedrige Temperaturen (- 40 °C)

Betitiger fiir Drehachsenantrieb
Beschreibung Bestell-Nr. Gew.
kg
Betédtigung durch Nocken 30°
Rollenhebel (7) mit Kunststoffrolle ZC2JY11 0,030
ZC2JY1e
‘ mit Metallrolle ZC2JY13 0,040
ZC2JY31
Wialzlagerrolle, Metall ZC2JY12 0,040
Léngenverstellbarer mit Kunststoffrolle ZC2JY31 0,045
Rollenhebel (1)
ZC2JY51
Betatigung durch Betétiger nicht festgelegter Form
Stangenhebel aus Metall 43 mm, L=125mm (1) ZC2 JY51 0,035
Federhebel (1) ZC2JY81 0,040
Federstabhebel (7) ZC2JY91 0,040
Betétigung durch Sondernocken (nur mit Antrieb ZC2 JE096, s. Seite 168)
Gabelhebel 1 Bahn ZC2JY71 0,055
mit Kunststoffrolle
(1)
2 Bahnen ZC2JY61 0,055
Hilfsschalterblécke
Hilfsschalter Funktion Fiir Hilfsschaltergehduse Bestell-Nr. Gew.
kg
1-polig, ,0/s* ol - ZC2JC16 XCK Z01 0,050
mit Sprungfunktion N
R I
2-polig, 2 ,,0/S“ m| - §| 5 ZC2JC26 XES P1021 0,045
gleichzeitig schaltend, NS
mit Sprungfunktion < of < «
| ~| & «
2-polig, 2 ,,0/S“ col - al = ZC2JC46 XES P1031 0,045
gestuft schaltend, NS
mit Sprungfunktion

(1) Hebel iiber 360° verstellbar.

Weitere Varianten

Andere Betatiger fiir Drehachsenantrieb.
Wir bitten um Ihre Anfrage.

Funktion:
Seite 138

Abmessungen:
Seite 138 und 139
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Bestelldaten (Fortsetzung)

Positionsschalter
OsiSense XC Applikation

Fur hohe mechanische Anforderungen, Typ XC2 J

Monoblockgehause, Komponenten fir hohe
Temperaturen (+ 120 °C)

Hilfsschaltergehause fiir Antrieb fiir geradlinige oder Drehachsen-Betétigung

Ausfiihrung Mit Hilfsschalter Funktion Bestell-Nr. Gew.
kg
Monoblockgehduse
1-stufiges Umschalten 1-polig, ,0/8" ml - ZC2 JC15 0,355
mit Sprungfunktion N
(XCK Z01) <] o
2-polig, 2,0/S" o| = 8| 5 ZC2JC25 0,355
gleichzeitig schaltend, N
mit Sprungfunktion
(XES P10215) S S IR
2-stufiges Umschalten 2-polig, 2,0/8" o -~ 8| = ZC2 JC45 0,355
gestuft schaltend, NS
mit Sprungfunktion
(XES P10315) Rl I N R
ZC2 JEe15
Antrieb fiir geradlinige Betédtigung
Betétiger Fir Hilfsschaltergehduse Maximale Anfahr- Bestell-Nr. Gew.
geschwindigkeit kg
Axiale Betatigung
Metall-KuppenstoBel ZC2JC15 0,5m/s ZC2 JE615 0,195
ZC2JC25
ZC2 JEe35
ZC2JC45 0,5m/s ZC2 JE815 0,195
Metall-KuppenstoRel ZC2JC15 0,5mis ZC2 JE635 0,240
seitlich ZC2JC25
ZC2 JC45 0,5m/s ZC2 JE835 0,240
ZC2 JE665
Betatigung durch Nocken 30°
KugelstoRel ZC2JC15 0,1m/s ZC2 JE665 0,205
ZC2JC25
RollenstoRel ZC2JC15 1m/s ZC2 JE625 0,200
mit Metallrolle ZC2JC25
ZC2 JEe25 (Stahl)
ZC2JC45 1m/s ZC2 JE825 0,200
Rollenst6Rel seitlich Z2C2JC15 0,6 m/s 2C2 JE645 0,245
mit Metallrolle, 2C2JC25
Rolle horizontal
(Stahl)
ZC2JC45 0,6 m/s ZC2 JE845 0,245
RollenstoRel seitlich 2C2JC15 0,6 m/s 2C2 JE655 0,245
mit Metallrolle, ZC2JC25
L Rolle vertikal
ZC2 JE055 (Stanl)
ZC2JC45 0,6 m/s ZC2 JE855 0,245
Funktion: Abmessungen:
Seite 138 Seite 138 und 139
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Bestelldaten (Fortsetzung) Positionsschalter
OsiSense XC Applikation
Fur hohe mechanische Anforderungen, Typ XC2 J
Monoblockgehause, Komponenten fir hohe
Temperaturen (+ 120 °C)

Antrieb fiir Drehachsen-Betatigung (ohne Betitiger)

Ausfiihrung Fiir Hilfsschalter- Maximale Anfahr- Bestell-Nr. Gew.
gehéuse geschwindigkeit kg
Ohne Raststellung
ZC2 JEOe5 Betatigung von ZC2JC15 1,5 m/s ZC2 JEO15 0,210
rechts UND von links ZC2JC25
ZC2JC45 1,5m/s ZC2 JE045 0,210
Betétigung von rechts ZC2JC15 1,5m/s ZC2 JE025 0,210
ZC2JC25
ZC2JC45 1,5m/s ZC2 JEO65 0,210
Betédtigung von links ZC2JC15 1,5m/s Z2C2 JE035 0,210
ZC2JC25
ZC2JC45 1,5m/s ZC2 JEO75 0,210

Mit Raststellungen (siehe Seite 168)

Betétigung von Z2C2JC15 1,5m/s ZC2 JE095 0,210
JL rechts UND von links ZC2JC25

Antrieb fiir omnidirektionale Betatigung (mit Betatiger)

Betétiger Fiir Hilfsschalter- Maximale Anfahr- Bestell-Nr. Gew.
gehduse geschwindigkeit kg
Betatigung durch Betétiger nicht festgelegter Form
Federstab ZC2JC15 1m/! idirektional ZC2 JET05 0,190
262 JE705 edersta Zoz4c1s m/s omnidirektiona ,
Funktion: Anmerkungen:
Seite 138 Seite 138 und 139
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Bestelldaten (Fortsetzung)

Positionsschalter
OsiSense XC Applikation

Fur hohe mechanische Anforderungen, Typ XC2 J

Monoblockgehause, Komponenten fir hohe

Temperaturen (+ 120 °C)

Betétiger fiir Drehachsenantrieb

Beschreibung Bestell-Nr. Gew.
kg
Betédtigung durch Nocken 30°
Rollenhebel (7) mit Kunststoffrolle ZC2 JY115 0,030
ZC2JY1e
mit Metallrolle ZC2JY13 0,040
Walzlagerrolle, Metall 2C2 JY12 0,040
Rollenhebel mit mit Kunststoffrolle ZC2JY215 0,035
versetzter Rolle (7)
Langenverstellbarer mit Kunststoffrolle 2C2JY315 0,035
Rollenhebel (7)
Langenverstellbarer mit Kunststoffrolle ZC2 JY4a15 0,040
Rollenhebel mit
versetzter Rolle (7)
Betatigung durch Betétiger nicht festgelegter Form
Stabhebel aus Metall 2 3 mm, L=125mm (1) ZC2JY51 0,035
Federhebel (1) ZC2JY815 0,040
ZC2JY815 ZC2JY915
Federstabhebel (7) ZC2 JY915 0,040
Betédtigung durch Sondernocken (nur mit Antrieb ZC2 JE095, siehe Seite 168)
Gabelhebel 1 Bahn 2C2 JY715 0,055
mit Kunststoffrolle
(1)
2 Bahnen ZC2 JY615 0,055
Hilfsschalterblécke
Hilfsschalter Funktion Fir Hilfsschaltergehduse Bestell-Nr. Gew.
kg
1-polig, ,,0/S* ZC2JC15 XCK Z015 0,050
mit Sprungfunktion
2-polig, 2 ,,0/5* S ZC2JC25 XES P10215 0,045
gleichzeitig schaltend,
mit Sprungfunktion N
[aV)
2-polig, 2 ,,0/5* 5 ZC2JC45 XES P10315 0,045
gestuft schaltend,
mit Sprungfunktion o
3Y)
(1) Hebel tiber 360° verstellbar.
XES P10e15
Weitere Varianten Andere Betéatiger fiir Drehachsenantrieb.
Wir bitten um Ihre Anfrage.
Funktion: Abmessungen:
Seite 138 Seite 138 und 139
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Allgemeines Positionsschalter
OsiSense XC Applikation

Anwendungsbereich: Férderanwendungen,
Typ XC1AC

m XC1AC o Mit Antrieb fiir geradlinige Betétigung

Hilfsschalter ohne Sprungfunktion

500768_1
500769_1

500772_1

Seite 148
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Allgemeine Kenndaten

Positionsschalter
OsiSense XC Applikation

Anwendungsbereich: Férderanwendungen,
Typ XC1AC

Allgemeine Kenndaten
Normen

IEC/EN 60947-5-1, IEC 60337-1, VDE 0660-200, CSA C22-2 Nr. 14

Zulassungen Sonderausfihrung CSA600V (ac) HD
Schutzbehandlung Ausfihrung Standardausfuhrung , TC“, Sonderausfiihrung , TH*
Umgebungstemperatur Betrieb -25..+70°C

Lagerung -40..+70°C
Einbaulage Beliebig
Schwingungsbeanspruchung 99 (10...500 Hz) gemaR IEC 60068-2-6
Schockbeanspruchung 95 g (11 ms) gemaf |IEC 60068-2-27
Beriihrungsschutz Klasse | gemaR IEC 60536 und NF C 20-030
Schutzart IP 65 gemaR IEC 60529 und NF C 20-010

Mechanische Lebensdauer

10 Mio. Schaltspiele

Leitungseinfiithrung

Technische Daten der Hilfsschalterblocke
Konventioneller thermischer Strom

3 Gewindebohrungen fiir Verschraubungen Pg13

10A

Bemessungsisolations- Hilfsschalter ohne
spannung Sprungfunktion

~ 500V und == 600 V gemaR IEC 60947-5-1, NF C 20-040
~ und = 600V gemdR CSA C22-2 Nr. 14

Ubergangswiderstand

<8 mQ

Mindestbetdtigungskraft

XC1AC1e1:33 N, XC1AC106: 23 N, XC1AC1e7: 29N

Kennzeichnung der Anschliisse

GemaR CENELEC EN 50013

Kurzschlussschutz

Schmelzsicherung 10 A, Betriebsklasse gG (glL)

Elektrische Lebensdauer

m GemaR IEC 60947-5-1 Anhang C

m Gebrauchskategorie AC-15 und DC-13

m Maximale Schalthaufigkeit: 3600 Schaltspiele/h
m Einschaltfaktor: 0,5

Hilfsschalter ohne Sprungfunktion

Wechselspannung Ausschaltleistung VA

~ 50/60 Hz

~~y " induktive Belastung Spannung V 48 110 230
Bei 1 Mio. Schaltspielen 450 900 1900
Bei 3 Mio. Schaltspielen 170 350 430

Gleichspannung - Ausschaltleistung W

~~Y" induktive Belastung
Spannung V 48 110 230
Bei 1 Mio. Schaltspielen 100 100 95
Bei 3 Mio. Schaltspielen 35 40 33
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Bestelldaten, Positionsschalter
Technische Daten OsiSense XC Applikation
Anwendungsbereich: Férderanwendungen,
Komplettgerate mit Hilfsschaltern ohne Sprungfunktion
Antrieb | Geradlinige Betatigung
Betétiger Metall- KugelstRel Rollenhebel Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit
KuppenstoRel versetzter Rolle | verstarkter Rolle | Nadellager
Bestelldaten der Komplettgerate
1-poliger Hilfsschalter ,,0/S“ XC1AC111 XC1AC115 XC1AC116 XC1AC118 XC1AC117 XC1AC119
ohne Sprungfunktion ZC1 AZ11
e 2,1 9 2,1 9 2,3 12 2,3 12 1,6 11,5 1,6 11,5
ek i Par e e jieit
N 56 mm 56 mm 7,3 mm 73 mm 6,2 mm 6,2 mm
2-poliger Hilfsschalter ,,0 + S¥, gestuft XC1AC121 XC1AC125 XC1AC126 XC1AC128 XC1AC127 XC1AC129
schaltend, ohne Sprungfunktion ZC1 AZ12
pa S'-’| 675 67,5 7115 7 11,5 52 115 52 11,5
11-12 11-12 11-12 11-12 11-12 11-12
- 13-14 13-14 13-14 13-14 13-14 13-14
3} 6,8 mm 6,8 mm 8 mm 8 mm 6,8 mm 6,8 mm
)
2-poliger Hilfsschalter ,,S + 0%, XC1AC131 XC1AC135 XC1AC136 XC1AC138 XC1AC137 XC1AC139
iiberlappend schaltend,
ohne Sprungfunktion ZC1AZ13 48 8 48 8 7105 7105 65 11,5 6,5 11,5
= 52| T — 15— jiers i ek e
_ 3,5 mm 3,5 mm 45 mm 45 mm 4,4 mm 4,4 mm
g ;
2-poliger Hilfsschalter ,,0 + 0, gleichzeitig | XC1 AC141 XC1AC145 XC1AC146 XC1AC148 XC1AC147 XC1AC149
schaltend, ohne Sprungfunktion ZC1 AZ14
- & 43 93 43 93 55 12 55 12 5 125 5 125
. s % 2 Pl s 2
o~ ™ mm mm mm mm mm mm
- o
2-poliger Hilfsschalter ,,S + S¥, gleichzeitig | XC1 AC151 XC1AC155 XC1AC156 XC1AC158 XC1AC157 XC1AC159
schaltend, ohne Sprungfunktion ZC1AZ15
S'_°| 8| 56 9 56 9 72115 72115 7115 7 11,5
- si—1 S —1 gi—1 gn—m s—1 gi—1
< < mm mm mm mm mm mm
- «
2-poliger Hilfsschalter ,,0 + 0, gleichzeitig | XC1 AC161 XC1AC165 XC1AC166 XC1AC168 XC1AC167 XC1AC169
schaltend, ohne Sprungfunktion ZC1 AZ16
-, 37 9 37 9 45 12 45 12 4 12 4 12
- 3% B W 3% P 0%
ol 49 mm 49 mm 62 mm 62 mm 55 mm 55 mm
~| «
2-poliger Hilfsschalter ,,S + S¥, gestuft XC1AC171 XC1AC175 XC1AC176 XC1AC178 XC1AC177 XC1AC179
schaltend, ohne Sprungfunktion ZC1AZ17
§| 8| 48 85 48 85 58 12 58 12 6 12 6 12
. ] — | =" ] — | ] — | P — | 5
jT :W 6 mm 6 mm 7,6 mm 76 mm 7,5 mm 7,5 mm
— N
Gewicht (kg) 0,530 0,530 0,595 0,595 0,870 0,870
Hilfsschalterfunktion EE geschlossen
1 offen
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30°
Betdtigungsart

H
an

=

==

Maximale Anfahrgeschwindigkeit

0,5 m/s

1 m/s (Richtung A), 0,5 m/s (Richtung B) (1)

Leitungseinfiihrung

3 Gewindebohrungen fiir Verschraubung Pg13 (DIN Pg 13,5), Anschlussquerschnitt: 9...12 mm.
(2 Gewindebohrungen mit VVerschlussstopfen versehen)

Anschluss

Schraubklemmen. Anschlussquerschnitt: min. 1 x 0,5 mm?2 max. 1 x 2,5 mm?

(1) Die maximale Anfahrgeschwindigkeit &ndert sich wie folgt: Betétigung durch Nocken 45°: 0,5 m/s, Betétigung
durch Nocken 15°: 1 m/s.
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Abmessungen Positionsschalter

OsiSense XC Applikation

Anwendungsbereich: Férderanwendungen,

Typ XC1AC

Komplettgerate mit Hilfsschaltern ohne Sprungfunktion

XC1AC1e1 XC1AC1e5 XC1AC1e6

-20,,

.20, | o213 53

- |Q)13 53 _ 1] ‘
% 3 ° | e
_ 3 i |

2] © 2| & 2

SNE - 2

- -
1)/ 1 er = 1),/ =l 67 || =
44 77 44 77
XC1AC1e8 XC1AC1e7, XC1AC109

110

20 30 53
3, ?'474 45,5
) 1T 028
——H- O
0 0
ﬁ ) LA ®
0 o)
2| 2 J B ; ¢
_ 8
-
/" L er -
44 44 77

(1) 3 Gewindebohrungen fiir Verschraubung Pg13 oder ISO 20 mit Adapter DE9 RA1320.
@: 2 Langlochbohrungen 6,5 x 10.
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Bestelldaten Positionsschalter
OsiSense XC Applikation
Anwendungsbereich: Férderanwendungen,
Einzelkomponenten
Antrieb fiir geradlinige Betédtigung
Betétiger Max. Anfahr- Betédtigungsart Bestell-Nr. Gew.
geschwindig- kg
keit
Axiale Betédtigung
K oRel 0,5 m/ ZC1AC001 0,035
201 AC001 uppenstoéfel ,5m/s m 00 ,
Betatigung durch Nocken 30°
KugelstoRel 0,5m/s ZC1ACO005 0,050
_>I
RollenstoRel 1m/s ZC1AC006 0,100
ZC1AC005 gR;cht/ungA) A= —5) B
,5m/s
(Richtung B)
Rollenhebel mit 1mls ZC1AC007 0,375
verstérkter Rolle (RichtungA) A=~ ~“5)YN_~B
0,5m/s
(Richtung B)
Rollenhebel mit 1m/s ZC1ACO008 0,100
versetzter Rolle (RichtungA) A= 45y _~B
0,5m/s
(Richtung B)
ZC1AC006
Rollenhebel mit 1m/s ZC1ACO009 3,380
Nadellager (RichtungA) A= L5y N_~B
0,5m/s
(Richtung B)
Hilfsschalterblécke
Hilfsschalter Funktion Bestell-Nr. Gew.
kg
1-polig, ,,08* - m| ZC1AZ1 0,040
R
,0 + 8« -~ m| ZC1AZ12 0,045
gestuft schaltend N
ZC1AC007 ﬁ ;
ZC1AC009 _
.S+ 0~ - ml ZC1AZ13 0,040
iiberlappend schaltend L
] s
L0+ 0 - = ZC1AZ14 0,045
gleichzeitig schaltend - %_‘j
[8Y) N
- aV)
»S + 8¢ m| ml ZC1AZ15 0,045
gleichzeitig schaltend NN
]
~— N
ZC1AC008 ,0+ 06 -l - ZC1AZ16 0,040
gestuft schaltend - %_ﬁ‘%
[§V) N
— [8Y)
»S+ 8% ml ml ZC1Az17 0,040
gestuft schaltend PUIRN
P
— 3V
Adapterelemente
Beschreibung Bestell-Nr. Gew.
kg
Befestigungsplatte ZC1AZ8 3,380

(Zur Anpassung eines Positionsschalters XC1 AC als Ersatz fur
einen Positionsschalters des bisherigen Typs RN 67522)
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Abmessungen Positionsschalter
OsiSense XC Applikation
Anwendungsbereich: Férderanwendungen,
Typ XC1AC
Einzelkomponenten
Abmessungen
ZC1AC001 ZC1AC005 ZC1-AC006
20I | 2;6
213 53
42_0813 53 | T_

ZC1AC008

ZC1AC007,AC009

110

30

53

73,5

N

@28
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Allgemeines

Positionsschalter

OsiSense XC Applikation
Hebe- und Foérdertechnik, Typ XCR und XCK MR
Férderband-Schieflaufkontrolle, Typ XCR T

m XCK MR

mXCRT

o0 Drehachsenantrieb mit Riickzug in die Nullstellung
1 Betdtigungsposition der Hilfsschalter je Richtung

~

562248

>
I§
(@)

!
XD
7

Seite 154

o0 Drehachsenantrieb mit Raststellungen
1 Betdtigungsposition der Hilfsschalter je Richtung

>

562251

Seite 154

o0 Drehachsenantrieb mit Raststellungen

4 Betdtigungspositionen der 4 Hilfsschalterblocke
1 Hilfsschalter je Schaltwinkel: + 90°, + 180°, - 90° und - 180°

500780_1
500781_1

Seite 160

o0 Drehachsenantrieb mit Riickzug in die Nullstellung

2 Betdtigungspositionen der 2 Hilfsschalterblocke
1 Hilfsschalter je Schaltwinkel: 10° und 18°

Seite 156

152
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Technische Daten Positionsschalter

OsiSense XC Applikation
Hebe- und Férdertechnik, Typ XCR und XCK MR
Férderband-Schieflaufkontrolle, Typ XCR T

Allgemeine Kenndaten

Normen Einzelgerat IEC/EN 60947-5-1, VDE 0660-200 (CSA C22-2 Nr. 14 fur XCR), CCC (fir XCR)
Baueinheit IEC/EN 60204-1, NF C 79-130
Zulassungen Standardausfiihrung XCRA, B, E, F: CSAA300
Sonderausfihrung XCRA, B, E, F: CSAA300, 1/2" NPT
Schutzbehandlung Standardausfihrung ,TC"
Umgebungstemperatur Betrieb -25...+70°C
Lagerung -40...+ 70 °C (+ 85 °C fur XCK MR)
Schwingungsbeanspruchung XCR:9g(10...500 Hz), XCK MR: 25 g (10...500 Hz) geméaR IEC 60068-2-6
Schockbeanspruchung XCRA,B,E,F:689g, XCRT:30g (18 ms), XCK MR: 50 g geman IEC 60068-2-27
Beriihrungsschutz Klasse | gemaR IEC 60536 und NF C 20-030
Schutzart XCRA, B, E, F: IP 54 gemaB IEC 60529; IP 545 gemaR NF C 20-010

XCRT: IP 65 gemaR IEC 60529; IP 655 gemaR NF C 20-010
XCKMR: IP 66 gemé&R IEC 60529; IP 665 gem&R NF C 20-010

Gehéduse XCR und XCK MR: metallgekapselt, auRer XCR T315: Polyester

Leitungseinfiihrung XCR: 1 Gewindebohrung fiir Verschraubung Pg13
XCK MR: 3 Gewindebohrungen fiir Verschraubung Pg13, oder Gewindebohrungen M20 x 1,5

Technische Daten der Hilfsschalterblocke
Bemessungsbetriebsdaten ~ AC-15;A300 (Ue =240V, le=3 A)
—-DC-13 ; XCR: Q300 (Ue =250V, le = 0,27 A), XCK MR: Q150 (Ue =125V, le = 0,55 A),
gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1

Bemessungsisolationsspannung Ui=500V Verschmutzungsgr. 3 gemaR IEC 60947-1 und VDE 0110, Gruppe C gemaR NF C 20-040
Ui =300V gemaR UL 508, CSA C22-2 Nr. 14
BemessungsstoBspannungsfestigkeit U imp =6 kV gemaR IEC 60947-1, IEC 60664
Zwangso6ffnung (je nach Ausfiihrung) Zwangséffnung des Offners gemaR IEC 60947-5-1 Kapitel 3, EN 60947-5-1(Hilfsschalter 21-22
von XCK MR)
Ubergangswiderstand <25 mQ gemaR NF C 93-050 Methode A oder IEC 60255-7 Kategorie 3
Kurzschlussschutz Schmelzsicherung 10 A, Betriebsklasse gG (gL)
Anschluss Unverlierbare Schraubklemmen | XE2S P2151: Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,34 mm?, max.: 2x 1,5 mm?
mit selbstabhebender XE2N P2151: Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,5 mm? max.: 2x 2,5 mm?
Klemmplatte Hilfsschalter XCR T: Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,5 mm? max.: 2x 2,5 mm?
Hilfsschalter XCK MR: Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,34 mm? max.: 2x 1,5 mm?2oder 1 x 2,56 mm?
Minimale XE2S P2151 und Hilfsschalter XCR T: 0,01 m/Minute
Anfahrgeschwindigkeit XE2N P2151 und HilfsschalterXCK MR: 6 m/Minute
Elektrische Lebensdauer m GemaR IEC 60947-5-1 Anhang C

m Gebrauchskategorien AC-15 und DC-13
m Maximale Schalth&ufigkeit: 3600 Schaltspiele/h
m Einschaltfaktor: 0,5

Wechselspannung XE2S P2151 XE2N P2151
™ 50/60 Hz o 5 o 2 VN
~~ induktive Belastung _g N Ithe _g g \NEEREEAEE |It|he
5 N 3 230V \12/24/48V
3 N 3 |
s ™ S 4 110V
s 1 Ny = s \\ \
1 19 Vv \‘\ EEEE \ \
1230/400 V INN \
48 VI 02
1l
0,5 1 2 345 10 05 1 2 345 10
Strom (A) Strom (A)
Contact XCR T
5
5 AN ANEEE
e q S the
2, 2/24V
g TN S D T IN T
230V 48 V
é 1 AVAY \\ \l
\\ \\
AY \\ \\
05 \\
A\
o1 110V
0,5 1 2 8 45 10
Strom (A)
Gleichspannung = Spannung V 24 48 120
Ausschaltleistung bei5  XE2S P2151 10 7 4
Mio. Schaltspielen XE2N P2151 13 9 7
W Ay Hilfsschalter XCR T 10 7 4

Fir XE2S P2151 ~ oder = sind die Hilfsschalter ,0* und ,S* mit den angegebenen Werten
jeweils gleichzeitig mit umgekehrter Polaritat belastet.
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Bestelldaten,

Technische Daten

Positionsschalter
OsiSense XC Applikation
Anwendungsbereich: Hebe- und Férdertechnik,

Typ XCR

Komplettgerate mit 1 Leitungseinfiihrung

Mit Antrieb

Max. Drehwinkel

Drehachsenantrieb mit Riickzug in die Nullstellung

55°in jede Richtung

Mit Raststellungen

90° in jede Richtung

Betétiger

Stabhebel 16 mm

Stabhebel mit
Kunststoffrolle

Rollenhebel mit
Kunststoffrolle

Stabhebel 16 mm
Schaltkreuz oder
3-schenklig (1)

(1) Schaltkreuz: XCR Ee8, 3-schenkliger Stabhebel XCR Fe7.

Bestelldaten der Komplettgerate (S mit Zwangssffnung des Offners)

2 2-polige Hilfsschalter Schaltvorgange der 2 XCRAM S XCRA12EO XCRA158) XCRE18&
,0 + S mit Sprungfunktion Hilfsschalter in jeder
XE2S P2151 Anfahrrlchtung 30°() 0 30°P) 30“(!? 0 30°P) 30°() 0 30°P) 75°P) 0 75°%P)
o 5 ol & gt s | s ltele L | s e sy | s e e
U U 2|1 q| W ———H
T . 52| 2| i 52| ¥ 502
1. Hilfsschalter 2. Hilfsschalter . -
Schaltvorgange eines XCRB11S XCRB12O XCRB158 XCRF178
Hilfsschalters pro Anfahrrichtung
34°P) 0 34°pP) 34°p) 0 34°p) 34°F) O  34°P) 75°(P) 0 75°pP)
2‘4525‘ | 209 20° 5>S“ 2‘A2525” | 207 20° 5»5G 2‘_2555° | 20° 20° 5»5” 2‘_2;30” | 65° | 65° 92‘
I —— i —— 1 —— i ———
20| i 20| 20| E—: @
s 5 5 5 5, 5 RTINS
2 2-polige Hilfsschalter ,0 +  Schaltvorgange der 2 XCRA515 XCRA5205) XCRA555) XCRE58 &
S“ gestuft schaltend, ohne Hilfsschalter in jeder
Sprungfunktion XE2N P2151  Anfahrrichtung 65°P, 0 65°)

o & °| &

~| « ~| «

:20°¢P} 0 D20°¢P} )
o gl | 85 q)
. :

2000 0207
.58 12.12 55:(1)

55020"(P;2 012020"(Pl5‘50
212 l_'_+_'_| :(7)

3 %2
4° %

s;%%% 32
4° 4°

90°  |60°160°]  90°
o) s
4° 4° i

202
25704 200p)
1. Hilfsschalter 2. Hilfsschalter
1 Schaltvorgang in jeder XCRB515 XCRB525 XCRB558) XCRF57&
Anfahrrichtung
55°24|°(P1'e°01e°24°”’)55° 55°24|0'P1’e°01e°24°"’)55° T 90" 1B a0 Ve
——rd il L0 £ 00
T Le 2| TS e 2| TNarLe 2\l e
Gewicht (kg) 1,110 1,145 1,155 1,135
Hilfsschalterfunktion E geschlossen  (P) = Zwangséffnung
1 offen (1) 1. Hilfsschalter
(2) 2. Hilfsschalter
Technische Daten
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 1,5m/s
Mechanische Lebensdauer 10 in Mio. Schaltspielen
Mindestmoment Betatigung 0,45 Nm 0,60 Nm
Zwangsoffnung 0,75Nm 0,70 Nm

Leitungseinfiihrung

Leitungs-@9...12 mm

1 Gewindebohrung fir Kabelverschraubung 13 nach NF C 68-300 (DIN Pg 13,5).

Abmessungen:
Seite 158
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Bestelldaten (Fortsetzung) Positionsschalter

OsiSense XC Applikation
Anwendungsbereich: Hebe- und Férdertechnik,

Typ XCR
Einzelteile
B Beschreibung Fiir Positions- Ausfiihrung Bestell-Nr. Gew.
\V schalter kg
I Stabhebel 26 mm XCRA L=200 mm XCR 203 0,020
XCRB
L =300 mm XCR 204 0,030
U Stabhebel mit XCRA - XCR 202 0,050
XCR 202 XCR Z05 Kunststoffrolle XCRB
Rollenhebel mit XCRA - XCR 205 0,090

Kunststoffrolle XCRB

Schnellmontage- XCRA, XCRB - XCR 209 0,520

platte XCRE, XCRF

Hilfsschalter- XCRA,XCRB ,0 + S 2-polig, XCR 212 0,135

baugruppe XCRE, XCRF mit Sprungfunktion

(2 Hilfsschalter-

blécke mit

Grundplatte) ,0 + 5* 2-polig, XCR Z15 0,135
XCR Z09 gestuft schaltend,

ohne Sprungfunktion

Beschreibung Anwendung Verpackungs- Bestell-Nr. Gew.
einheit kg
Adapter Pg 13,5 auf 5 Stiick DE9 RA13520 0,050
ISOM20x 1,5

Abmessungen:
Seite 158
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Bestelldaten,
Technische Daten

Positionsschalter

OsiSense XC Applikation
Anwendungsbereich: Férderband-Schieflaufkontrolle,

Typ XCR T

Komplettgerate mit 1 Leitungseinfiihrung

Gerate fiir

| Standardanwendungen | Anwendungen in korrosiver Umgebung

Besonderheiten

Bestelldaten der Komplettgerate
2 1-polige Hilfsschalter ,,0/S“ mit Sprungfunktion

o’)lv—
@

—
< o
- -

1. Hilfsschalter

(]

~—
| =

S

- -

2. Hilfsschalter

Gehause: Zinkdruckguss
Farbe: hellblau

Hebel aus verzinktem Stahl mit
Ruckzug in die Nullstellung
Schaltwinkel: 10° und 18°
Gesamt-Drehwinkel: 90° max.

XCRT115

0
AAY

4° 4°

Gehéause: Zinkdruckguss
Farbe: blau

Hebel aus nicht rostendem
Stahl mit Riickzug in die
Nullstellung

Schaltwinkel: 10° und 18°
Gesamt-Drehwinkel: 90° max.

XCRT215

Gehause: glasfaser-
verstarktes Polyester
Farbe: grau

Hebel aus nicht rostendem
Stahl mit Ruckzug in die
Nullstellung Schaltwinkel:
10°und 18°
Gesamt-Drehwinkel:

70° max.

XCRT315

Gewicht (kg) 1,170 1,170 1,520
Hilfsschalterfunktion EEm geschlossen
1 offen

Technische Daten
Mechanische Lebensdauer

0,3 in Mio. Schaltspielen

Mindest-Betdtigungsmoment

1Nm

Leitungseinfiihrung

Arbeitsweise des Gerits
Normale Schaltstellung

Stérungsmeldung

Bandstillstand

1 Gewindebohrung firr Verschraubung 13 gemaR NF C 68-300 (DIN Pg 13,5).
Leitungsdurchschnitt 9...12 mm

Totalauslenkung des Hebels

Abmessungen:
Seite 159
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Bestelldaten (Fortsetzung) Positionsschalter

OsiSense XC Applikation
Anwendungsbereich: Férderband-
Schieflaufkontrolle, Typ XCRT

Einzelteile
Beschreibung Ausfiithrung Fiir Positions- Bestell-Nr. Gew.
schalter kg
Hebel mit Walze Verzinkter Stahl XCRT115 XCR 2901 0,230
XCRT215
Nichtrostender XCRT115 XCR 2902 0,230
Stahl XCRT215
U XCRT315 XCR Z903 0,230
XCR Z9%e e
Schnellmontageplatte - XCRT115 XCR Z09 0,520
XCRT215
Hilfsschalterbaugruppe ,0/S* 1-poligmit XCR Te15 XCR Z42 0,135
(2 Hilfsschalterblécke mit Sprungfunktion
Grundplatte)
Beschreibung Anwendung Verpackungs- Bestell-Nr. Gew.
einheit
kg
Adapter Pg 13,5 auf 5 Stick DE9 RA13520 0,050

ISOM20x 1,5

XCR Z42

Abmessungen:
Seite 159
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Abmessungen

Positionsschalter

OsiSense XC Applikation
Anwendungsbereich: Hebe- und Férdertechnik,
Typ XCR

XCRA11, B11,A51, B51

66

76

XCRA12,B12,A52, B52
72...60

9
1T SN

=} 32 I=_
53
4| 75

XCRE18, E58, F17, F57

66
76 (2)
4x05,5 Q42
I
E © 6 6
i ) v © 06
Yo = To}
() ©
i S
L 1 I
= 75 =
85
(1) Gewindebohrung fiir Verschraubung 13.
(2) Stabléange: 200 mm.
(3) Lénge Stab + Walze: 160 mm.
(4) Stablénge: 300 mm bei XCR F17 und F57, 200 mm bei XCR E18 und E58.
Zusétzliche Befestigung mittels einstellbarer Stiitzen (im Lieferumfang des Positionsschalters enthalten) Schnellmontageplatte XCR 209
Horizontale Montage Vertikale Montage
127 36 1
53 107 = = T = o
1
0 - — il
- ® NS
<7 e
: I sl
Q =] A Il
|
Pl [ 2x08 o
o " 50 | 50
@: 1 Langlochbohrung 6 x 8.
Technische Daten: Bestelldaten: Funktion:
Seite 153 Seite 154 Seite 154
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Abmessungen (Fortsetzung)

Positionsschalter

OsiSense XC Applikation
Anwendungsbereich: Hebe- und Férdertechnik,
Typ XCRT

XCR T115,T215
66
228
o
@

o42 /O
‘ 3 ‘ 1
= 75 =
85
XCRT315
107
o
® 028 @) (@)
I
®
2x05,8
— . >t
1 < S|
| w
|
— !
! 2 8
| -
!
] 3) |
e S \ )
83 \5) - 70 |[=
87 85
(1) 200 max. - 83 min. (4) 70° max.
(2) 90° max. (5) Glatte Bohrung fiir Verschraubung Pg13.

(3) Gewindebohrung fiir Verschraubung 13.
Zusitzliche Befestigung mittels 2 einstellbarer Stiitzen

Schnellmontageplatte XCR 209

(im Lieferumfang des XCR T115 und T215 enthalten)

Horizontale Montage Vertikale Montage
36
53 .- 2
= = T 1
[ [t} T L} I
' ¥ 5
A | S (I
g \° ¢/ oo
0 ~ E o 3
o -
[ A == Z I
Nt —— |
© B 2x28 =
o ! 50 | 50
@: 1 Langlochbohrung 6 x 8.
Technische Daten: Bestelldaten: Funktion:
Seite 153 Seite 156 Seite 156
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Bestelldaten, Positionsschalter
Technische Daten, OsiSense XC Applikation
; Anwendungsbereich: Hebe- und Férdertechnik,
Funktion Typ XCK MR
Komplettgerate mit 3 Leitungseinfiihrungen
Mit Antrieb fiir | Drehachsen-Betatigung
Betatiger | Metall-Stabhebel (Schaltkreuz) | Metall-Stabhebel (Schaltkreuz), Antrieb umgekehrt

Bestelldaten der Komplettgerate (S mit Zwangssffnung des Offners an den Kontakten 21-22)
Gerate mit 3 Leitungseinfiihrungen (Gewinde ISO M20 x 1,5)

2 2-polige Hilfsschalter ,,0 + 0%, XCK MR54D1H29 & XCK MR54D2H29 &
- &y |, & gestuft schaltend, ohne
— — Sprungfunktion (Hilfsschalter nicht
afl o of o austauschbar)
— o — N
®
Gerate mit 3 Leitungseinfiihrungen fir Kabelverschraubung Pg13
2 2-polige Hilfsschalter ,,0 + 6%, XCK MR54D1 8 XCK MR54D2 &
| &l | & gestuft schaltend, ohne
—— —— Sprungfunktion (Hilfsschalter nicht
af o o austauschbar)
— 3\ - N
®
Gewicht (kg) 0,550 0,550
Technische Daten
Anfahrrichtung Seitlich
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 1,5m/s

Mechanische Lebensdauer

2 Mio. Schaltspiele

Mindestkraft bzw. -moment Betétigung 0,5Nm
Zwangsoffnung 0,75 Nm
Wiederholgenauigkeit +0,3mm

Leitungseinfiihrung

Funktion

3 Gewindebohrungen ISO M20 x 1,5, Leitungs-@: 7...13 mm

3 Gewindebohrungen fiir Kabelverschraubung Pg13 geman NF C 68-300 (DIN Pg 13,5),
Leitungs-@: 9...12 mm

Dreh- V richtung Dreh- Vrichtung Zeichen auf VAntrieb (1) Dreh- V richtung Dreh- V richtung
A2 B2 B1 0 > AT N A2 B2
B2 A2
Al—=—=B1 0 Bl ——— Al e Al———=B1
A2 B2
0 A1 B2 A2 B1 0

211\/—22 21— 22 21V 22 21—\“/—22 21—\4/— 22 211\/— 22 2l — 22|21 —22 21—/ 2|21—]g—22

11—_‘/—12 11—|/—12 11—4/—12 11—\ 12 N — 12 11— —12 11—|/—12 M— —12 11—\/—12 M— —12

Kontakt @ Kontakt . Kontakt @ Kontakt . Kontakt @ Kontakt . Kontakt @ Kontakt . Kontakt @ Kontakt ‘

(1) Markierungsdreieck auf der Antriebs-Oberseite
160 ] Telemecanique
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Bestelldaten (Fortsetzung), Positionsschalter

Abmessungen OsiSense XC Applikation

Anwendungsbereich: Hebe- und Férdertechnik,
Typ XCK MR

Komplettgerate mit 3 Leitungseinfihrungen

Bestelldaten der Einzelteile

Beschreibung Bestell-Nr. Gew.

kg
/ Gewindestab 2 6 mm, L =200 mm XCR 203 0,020

XCRZ03

Abmessungen

XCK MR54D1H29 XCK MR54D2H29
XCK MR54D1 XCK MR54D2

ol s |OF —
A | ¢ i | o2 0 E
- el “y
o @ x. NEI
o [T\ | =
\ ! ®
P ol S| 02
3 (1)1
55 J{ =, 615 |-
59 77
200

(1) XCK MR54DeH29 = 3 Gewindebohrungen ISO M20 x 1,5.
XCK MR54De = 3 Gewindebohrungen fiir Kabelverschraubung Pg13.
(2) 2 Zentrierbohrungen @ 3,9 + 0,2, Bohrachse Gehé&usebefestigung.
@: 2 Langlochbohrungen 6,2 x 6,5, Parallelogrammneigung zur Léngsachse 26°30’, fiir Schraube M5
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Allgemeines,
Terminologie

Positionsschalter

OsiSense XC
Allgemeines

Allgemeines

Terminologie

Elektromechanische Sensorik

Aufgrund bestimmter mechanischer Vorteile sind Positionsschalter in automatisierten Anlagen
wie auch in vielen anderen Bereichen im Einsatz.

Sie liefern dem Steuersystem Informationen tber:

o die An-/Abwesenheit von Objekten,

o den Vorbeilauf eines Objektes,

o die Position eines Objektes,

O die Endlage eines Objektes.

Unkomplizierte Gerate mit vielen Vorteilen

m Elektrische Merkmale

O Galvanisch getrennte Hilfsschalter,

O Sehr hohes Schaltvermégen beim Schalten von schwachen Strémen,
kombiniert mit einer hohen Fehlschaltungssicherheit,

Hohe Kurzschlussfestigkeit in Koordination mit der zugeordneten Vorsicherung,
Absolute Sicherheit vor elektromagnetischen Stéreinflissen,

Hohe Betriebsspannungen zuléssig.

Mechanische Merkmale

Formschlussige Betatigung des Offner-Hilfsschalters (Zwangséffnung),

Hohe Bestandigkeit in industrieller Umgebung (Tests nach standardisierten und speziellen
Umgebungsbedingungen),

o Schaltpunkt-Wiederholgenauigkeit bis zu 0,01 mm.

oomOOO

Betédtigungsrichtungen

m Geradlinige Betdtigung  m Drehachsen-Betatigung m Omnidirektionale Betatigung

-, o

\
L1
o
Unbetétigt Betétigt Unbetatigt Betétigt Unbetatigt Betatigt
Bemessungswert B Der Bemessungswert ersetzt den bisherigen Nennwert.
m Ein fir eine vorgegebene Betriebsbedingung geltender Wert
einer GroRe.
Gebrauchskategorien m AC-15 ersetzt AC-11: Schalten einer elektromagnetischen Last
mit Wechselspannung. Prifbedingungen 101 /1.
m AC-12: Schalten von ohmscher Last mit Wechselspannung
oder von Halbleiterlast in Eingangskreisen von Optokopplern.
m DC-13 ersetzt DC-11: Schalten einer elektromagnetischen Last
mit Gleichspannung. Prifbedingungen I /l..
Zwangsoffnungsweg m Mindestweg von Beginn der Betatigung des Bedienteils bis zu
der Stellung, in der die Zwangséffnung der 6ffnenden Kontakte
beendet ist.
Zwangsoffnungskraft m Betétigungskraft, die am Bedienteil erforderlich ist, um die

Zwangsoéffnung zu erreichen.
Schaltvermdgen

I, gilt nicht mehr als Bemessungswert. (Es handelt sich um
den konventionellen thermischen Strom fir die Erwarmungs-
prufung).

Beispiel: Die Gebrauchskategorie A 300 entspricht einem kon-
ventionellen thermischen Strom I, _ von 10 A und einem max.
Bemessungsbetriebsstrom |, von 6 Abei 120 V oder 3 A bei 240
V.

Positionsschalter mit m Ein Gerét erfillt diese Anforderungen, wenn die Offner die erfor-

Zwangsoffnung derliche Offnung erreichen, sobald das Bedienteil den Zwangséff-
nungsweg zuriickgelegt hat. (Zwischen Bedienteil und Hilfsschal-
ter sind keine elastischen Verbindungen zulassig).

m Alle Positionsschalter, die mit einem Hilfsschalterblock ohne

Sprungfunktion oder einem Hilfsschalterblock mit Sprungfunkti-
on,0+S* (Form Zb), ,0+S+S*, ,0+0+S*, ,0+O+S+S* ausgeri-
stet sind, haben Zwangséffnung des Offners und entsprechen
der Norm IEC 60947-5-1 Anhang K.
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Hilfsschalterblock

Positionsschalter
OsiSense XC

Allgemeines

Hilfsschalterblock

V Grenzisolationsspannung

500
3
240
200
150 4 3
120 =
100 >
C
E
172)
60 T“;
1 Induktive o
48 a Belastyng %
E
2
2
T
s
5
g
2
I/
1imA 2 3mA  6mA 10/[ 1A 2A 3A 6A 10A
mA mA
Anwendungsbereich
Hilfsschalterin  XE2S P2151, P3151 |l
Standardaus- XE2N Peooe
fithrung e
Dauerbetrieb ;;szgicgfﬁr.XCM D
(haufiges Schalten)

Hilfsschalter mit
vergoldeten

Gelegentlicher
Betrieb. Gelegent-

Kontakten liches Schalten.

bei ohmscher <1 Schaltspiel/Tag

Belastung und/oder korrosive
Umgebung

(1) Einsetzbar bis 48 V//10 mA.

Hilfsschalter mit Sprungfunktion (Sprungschaltglieder)

m Bei dieser Hilfsschalterfunktion liegen Einschalt- und Ruckschaltpunkt nicht an derselben
Stelle.

m Die Schaltgeschwindigkeit der Hilfsschalter ist unabhangig von der Geschwindigkeit inrer
Betéatigung.

m Diese Funktionseigenschaft bietet ausreichende elektrische Leistungen, auch bei geringer
Betatigungsgeschwindigkeit.

13 14

Vollzogene
Zwangstrennung

Umschalten der
Hilfsschalter

Annéhern des
Umschaltpunktes

Unbetétigt

Hilfsschalter ohne Sprungfunktion (Schleichschaltglieder)
m Bei dieser Hilfsschalterfunktion liegen Einschalt- und Riickschaltpunkt an derselben Stelle.
m Die Schaltgeschwindigkeit der Hilfsschalter ist gleich der oder proportional zur
Geschwindigkeit ihrer Betatigung (die Betatigungsgeschwindigkeit darf 0,001 m/s =6 m/min
nicht unterschreiten).
Die Hilfsschalteréffnungsweite ist abhangig vom Betatigungsweg.

Elektrische Lebensdauer bei gebrauchlicher Belastung
m Bei gebrauchlicher, induktiver Belastung betragt der Dauerstrom allgemein <0,1A, d.h. je
nach Spannung eine Dauerleistung von 3...40 VA und eine Anzugsleistung von 30...1000 VA.
m In diesem Anwendungsbereich betrégt die elektrische Lebensdauer > 10 Mio. Schaltspiele.
Anwendungsbeispiel: XCK J161 + LC1 D12eeee (7 VA Dauerleistung, 70 VAAnzugsleistung);
Elektrische Lebensdauer = 10 Mio. Schaltspiele.
Schaltvermégen
1 Normsteuereingang einer SPS Typ 1 (SPS = speicherprogrammierbare Steuerung)
2 Normsteuereingang einer SPS Typ 2
3 Schaltvermégen geméaR IEC 60947-5-5, Gebrauchskategorie AC-15, DC-13

A300 240V 3A B300 240V 1,5A
Q300 250V 0,27A R300 250V 0,13A
4 Schaltvermégen geméaR IEC 60947-5-1, Gebrauchskategorie AC-15, DC-13
A300 120V 6A B300 120V 3A
Q300 125V 0,55A R300 125V 0,27A

Elektrische Lebensdauer bei Kleinlast

m Bei der Anwendung der Positionsschalter in Steuereingdngen von SPS-Systemen ist
folgendes entscheidend:

m Im Kleinlastbereich hat die Fehlschaltungssicherheit folgende Werte:

O Fehlschaltungskoeffizient < 1 Fehler bei 100 Mio. Schaltspielen bei Hilfsschaltern mit
Sprungfunktion (Hilfsschalter XE2 S P),

o Fehlschaltungskoeffizient < 1 Fehler bei 20 Mio. Schaltspielen bei Hilfsschaltern ohne
Sprungfunktion (Hilfsschalter XEeN P und XE3 S P).

O Fehlschaltungskoeffizient < 1 Fehler bei 5 Mio. Schaltspielen bei Hilfsschaltern XCM D.
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Hilfsschalterblock Positionsschalter

(Fortsetzung) OsiSense XC
Hilfsschalterblock
Allgemeines

Hilfsschalterblock (Fortsetzung) Hilfsschalter mit Sprungfunktion (Sprungschaltglieder)

m Beispiel: ,,0+S“

A
B P A - Maximaler Weg des Betétigers (in mm oder Grad).
B - Betatigungsweg bis zum Einschaltpunkt.
21-22 » Einschaltpunkt C - Betétigungsweg bis zum Riickschaltpunkt.
13-14 - D - Differenzweg =B - C. )
?:13 z ?ﬁ = Ruckschaltpunkt P - Betétigungsweg bis zur vollzogenen Zwangstrennung des Offners.
°c .o
0 o Geradlinige Betatigung
1 —— © m 1 - Riickschaltpunkt des Hilfsschalterblocks.
2 e Ol v 2 - Einschaltpunkt des Hilfsschalterblocks.
P L~ o A - Maximaler Weg des Betétigers (in mm).
max. -~ 2w B - Betatigungsweg bis zum Einschaltpunkt.
L C - Betétigungsweg bis zum Riickschaltpunkt.
D - Differenzweg =B - C.

P - Betatigungsweg bis zur vollzogenen Zwangstrennung des Offners.

o Drehachsen-Betéatigung

1 - Riickschaltpunkt des Hilfsschalterblocks.

2 - Einschaltpunkt des Hilfsschalterblocks.

A - Maximaler Weg des Betétigers (in Grad).

B - Betétigungsweg bis zum Einschaltpunkt.

C - Betatigungsweg bis zum Riickschaltpunkt.

D - Differenzweg =B - C.

P - Betatigungsweg bis zur vollzogenen Zwangstrennung des Offners.

Hilfsschalter ohne Sprungfunktion (Schleichschaltglieder)
m Beispiel: ,,0+S* gestuft schaltend

A |
B P A - Maximaler Weg des Betétigers (in mm oder Grad).
’ B - Betatigungsweg bis zum Beginn der Hilfsschalteréffnung 21-22.
S Einschalt- und C - Betétigungsweg bis zum Beginn der HilfsschalterschlieBung 13-14.
o1 Rickschaltpunkt P - Betatigungsweg bis zur vollzogenen Zwangstrennung des Offners.
0 c ‘
0 O Geradlinige Betatigung
m
! [®) 1 - Riickschalt- und Einschaltpunkt von Hilfsschalter 21-22.
2 < 2 - Einschalt- und Riickschaltpunkt von Hilfsschalter 13-14.
P ~ A - Maximaler Weg des Betétigers (in mm).
max. L . B - Betétigungsweg bis zum Beginn der Hilfsschalteréffnung 21-22.
LT C - Betétigungsweg bis zum Beginn der HilfsschalterschlieBung 13-14.
P - Betétigungsweg bis zur vollzogenen Zwangstrennung des Offners.

o0 Drehachsen-Betatigung

1 - Riickschalt- und Einschaltpunkt von Hilfsschalter 21-22.

2 - Einschalt- und Riickschaltpunkt von Hilfsschalter 13-14.

A - Maximaler Weg des Betétigers (in Grad).

B - Betétigungsweg bis zum Beginn der Hilfsschalteréffnung 21-22.

C - Betétigungsweg bis zum Beginn der HilfsschalterschlieBung 13-14.
P - Betétigungsweg bis zur vollzogenen Zwangstrennung des Offners.
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Hilfsschalterblock (Forts.),
Montage

Positionsschalter

OsiSense XC
Allgemeines

Hilfsschalterblock (Fortsetzung)

Anschluss mit Schraubklemmen XE2e P

Anschluss mit Schraubklemmen XE3e P

Anschluss der Hilfsschalter,

B Anzugsmoment:

o Mindest-Anzugsmoment zur Sicherstellung der Bemessungs-Kontaktdaten: 0,8 Nm,

O Maximales Anzugsmoment ohne Zerstérung der Anschlussklemmen: 1,2 Nm fir XE2 oP,
1 Nm fur XE3 eP.

m Anschlussleitung: Lange des abisolierten Teils der Leitung:

o fur XE2e P, L =22 mm,

o fur XE2e P3eee, L =45 mm,

O fur XE3e P, L=14 mm, L1 =11 mm.

L
_ o
-
——
—— ]
— ]
] m—
L .t

Verlegen der Anschlussleitung

1 Richtig
2 Falsch

Lage der Kabelverschraubung

1 Richtig
2 Falsch

Nockentyp

1 Richtig
2 Falsch

1 Richtig
2 \Verboten
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Inbetriebnahme

Positionsschalter

OsiSense XC
Allgemeines

Inbetriebnahme

Anzugsmoment

m Das Mindest-Anzugsmoment ist das Moment, das die Geratefunktion gewéhrleistet.
m Das maximale Anzugsmoment darf nicht Uberschritten werden, um eine Zerstérung des
Geréates zu vermeiden.

Baureihe Gerat Moment (Nm)
Min. Max.
Design Kompakt XCK D, XCKP, Abdeckung 0,8 1,2
XCKT Befest.schraube Hebel am Drehantrieb 1 1,5
Design Miniatur XCMD, XCMN - - -
Befest.schraube Hebel am Drehantrieb 1 1,5
Design Kompakt XCK N Abdeckung 0,8 1,2
Befest.schraube Hebel am Drehantrieb 1 1,5
Design Classic XCK J Abdeckung 1 1,5
Befest.schraube Hebel am Drehantrieb 1 1,5
Design Classic XCK S Abdeckung 0,8 1,2
Befest.schraube Hebel am Drehantrieb 1 1,5
Design Classic XCKM, XCK ML, Abdeckung 0,8 1,2
XCKL Befest.schraube Hebel am Drehantrieb 1 1,5

Typ XCK D, XCKP, XCK T, XCM D
m In 3 Achsen verstellbar:

[N
'

Betétiger tiber 360° in 15°-Schritten Hebel tiber 360° in 15°-Schritten zur horizontalen Achse
zum Gehéuse verstellbar. des Betétigers verstellbar.

Type XCK J

m Betéatigungshebel tiber 360° in Schritten von 5° oder 45° verstellbar.
1 Vorderseite o. = 5°
2 Ruickseite o. = 45°
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Inbetriebnahme (Fortsetzung)  Positionsschalter

OsiSense XC
Allgemeines

Inbetriebnahme (Fortsetzung) Umstellen des Schaltverhaltens

m XC2J

m XCKJ

Antrieb ZCK D05

m XCKD, XCKP, XCKTund XCM D

Antrieb ZCE 05

Betatigungsnocken fiir Antriebe ZCK E09 und ZC2 J09

1 min. 0,5 mm
2 min. 2mm

b

B e e P

N

A = Hebellénge + 11 mm
ZCKEO09: 13<h<18mmund B =max. 12mm
ZCK JE09: 14 <h <24 mm und B = max. 6 mm
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Normen Positionsschalter

OsiSense XC
Allgemeines

Normen
Die Schneider Electric Gerate entsprechen groBtenteils folgenden Normen: national (z. B. Deutschland: DIN, Frankreich: NF C), européisch (z. B.

CENELEC) oder international (z. B. IEC). Diese Produktnormen definieren genau die erforderlichen Kenndaten der Geréte (z. B. Norm IEC 60947 fiir
Niederspannungsschaltgerate). Diese Gerate ermdglichen die normgerechte Realisierung der Geratetechnik fiir Maschinenausriistungen und
Installationen (z. B. IEC 60204, Elektrische Ausriistung von Industriemaschinen).

IEC 60947-5-1

Isolationskoordination (Isolationsfestigkeit) m Die Norm IEC 60664 legt fur die BemessungsstoRspannung vier Zuordnungskriterien fest.
Wichtig ist fur den Anwender, die nach dem Anwendungsfall richtige Zuordnung zu ermitteln und
danach den Hilfsschalter auszuwahlen. Der Hersteller gibt fir das Geréat die BemessungsstoR3-
spannung (U ) an.

imp!

Anschlussklemmen m Bei den Anschlussklemmen fiihren mechanische Prifungen zum maximalen Anschlussquer-
schnitt, der mechanischen Festigkeit sowie der Sicherheit gegen Lésen der Anschlussverbin-
dung.

m Die Kennzeichnung der Anschlisse erfolgt geméar Norm EN 50013.

Schaltvermégen m Bemessungswert bei maximaler elektrischer Belastung. Eine einfache Bezeichnung (z. B.
A300) informiert Uiber die Kenndaten des Schaltgerates geméan der Gebrauchskategorie.
Zwangsoffnung der Offner Hilfsschalter m Bei Hilfsschaltern in Steuerkrgisen mit Sicherheitsfunktion, Endschalter, Not-Aus-Schalter, usw.
(IEC 60947-5-1 Anhang K) wird die sichere Funktion der Offner gefordert (siehe IEC 60204, EN 60204), die Hilfsschalter-
o6ffnung ist nach jedem Versuch durch einen Impulsspannungsversuch (2500 V) zu Uberprufen.
Schaltzeichen von Schaltgliedern | m FormZa, | m Form Zb,
die beiden ,S+O“ Hilfsschal- __ die beiden Hilfsschalter ,S+0* sind
ter haben gleiche Polaritét. \T galvanisch getrennt.
Bildzeichen fiir Zwangséffnung m Bildzeichen einfach % m Bildzeichen komplett

CENELEC EN 50047
Das aus 14 Mitgliedstaaten bestehende européische Komitee fiir elektrotechnische Normung CENELEC hat in dieser Norm die Abmessungen und Kennwerte
eines ersten Positionsschaltertyps definiert.

Sie definiert 4 Betdtigungsvarianten (FormA, B, C, E). (1) Minimalwert A: Bezugslinie
Die Positionsschalter der Baureihe XCK P, XCK D und (2) Maximalwert H: Differenzweg
XCK T entsprechen der Norm EN 50047. P: Schaltpunkt
E: Leitungseinfiihrung
Form A, Rollenschwenkhebel Form B, Gerundeter KuppenstoRel
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Normen (Fortsetzung)

Positionsschalter

OsiSense XC

Allgemeines

Normen (Fortsetzung)
CENELEC EN 50041

Das aus 14 Mitgliedstaaten bestehende europaische Komitee fiir elektrotechnische Normung CENELEC hat in dieser Norm die Abmessungen und Kennwerte

eines zweiten Positionsschaltertyps definiert.

Sie definiert 6 Betdtigungsvarianten (FormA, B, C, D, F, G).
Die Positionsschalter der Baureihe XCK J und XCK S

entsprechen der Norm EN 50041.

Form A, Rollenhebel

(1) Minimalwert
(2) Maximalwert

70 (2, 2043
562 S H P .
I
I __\_§ -
%:L 47(’\ : %D
o " DV =~ i
| | 5(12 53 é/ﬂzyg g,:o
10 (1) = Y
Ea TE Egal
FPH s
N g @
/E 8 S
— ) 3]
7 il
dolsa 3 | 30-+0,1
30:8° 3 425 (2)
46 (2)

Form C, RollenstéRel

100

!

1

+2

44 (1) |
48+1,5
53 (1)

Form F, Gerundeter Kuppensei

- I s
1
]

>
T

tenstoRel

Form D, Stangenhebel

A: Bezugslinie

Za: Betétigungsbereich

B: Langlochbohrungen (wahiweise) Sa: Unterkante

H: Differenzweg
P: Schaltpunkt

Betéatigungsmittel

E: Leitungseinfiihrung
Form B, Gerundeter KuppenstoRel

16+2

e

:

=B

31(1)
35+1,5

a

40 (1)

-

A

56410 : =
. = N |7'| ”‘I - /
Jﬂ/ J”I/ Sa
20(2) | 202 \sa
o =
o ~
N o
/ =4
Form G, RollenseitenstoBel
20 (1) .. 58%% 20 (1) . ..41%
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=) 1 e Rl g
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Umstellhilfe

Positionsschalter

Bisherige Typen Neue Typen OsiSense XC Bisherige Typen Neue Typen OsiSense XC Bisherige Typen Neue Typen OsiSense XC
Design Miniatur XCMA1035E ZCE02 + ZCMD21 + ZCMC21E5 XCMA115 XCMD2115L1
XCMA102 XCMD2102L1 XCMA1150 ZCE01+2ZCY15+ZCMC21L10
XCMA1036 ZCE02 +ZCMC21L7 + ZCMD21 +ZCMD21
XCMA1020 ZCE02 +ZCMC21L10 +
ZCMD21 XCMA1152 ZCEO1 +ZCY15 + ZCMD21L2
XCMA1037 ZCE02 +ZCMC21L7 + ZCMD21
XCMA1022 ZCE02 +ZCMD21L2 XCMA1153 ZCEO1+ZCY15+ZCMC21L3 +
ZCMD21
XCMA1022AE ZCE02 + ZCMD61 + ZCMC21E2 XCMA1038 ZCE02 +ZCMC21L10 +
ZCMD21 XCMA1154 ZCEO01+2ZCY15+2ZCMC21L3 +
ZCMD21
XCMA1022E ZCEO02 +ZCMD21 + ZCMC21E2 XCMA1039 ZCE02 +ZCMC21L10 +
ZoMD21 XCMA1155 ZCEO1 +ZCY15 + ZCMD21L5
XCMA1023 ZCE02 + ZCMC21L3 + ZCMD21 XCMA103AE ZCE02 + ZCMD61 + ZCMC21EA XCMA1156 ZCEO1+ZCY15 + ZCMC21LT +
ZCMD21
XCMA1023AE ZCE02+ZCMD61+ ZCMC21E3 | xCMA103E ZCE02+ZCMD21 + ZCMC21EA XCMA115L0120 ZCEO1+2ZCY15+
ZCMD21L08R12
XCMA1023E ZCE02+ZCMD21+ ZCMC21E3 | XCMA103L0120 ZCE02+ZCMD21L08R12 XCMA115M1020 ZCE01 +ZCY15+
ZCMD21L08U78
XCMA103M1020 ZCE02 +ZCMD21L08U78
XCMA1024 ZCE02 + ZCMD21L5 XCMA115T200 XCMD2115C12
XCMA103T200 XCMD2102C12
XCMA1024AE ZCE02 + ZCMD61 + ZCMC21E5 XCMA115T300 XCMD2115M12
XCMA103T300 XCMD2102M12
XCMA116 XCMD2116L1
XCMA110 XCMD2110L1
XCMAT024E ZCE02+ZCMD21 + ZCMC21ES XCMA1160 ZCE01+2ZCY16 + ZCMC21L10
XCMA1100 ZCE10+ZCMC21L10 + +ZCMD21
ZCMD21
XCMA1025 ZCE02+ZCMD21LS XCMA1162 ZCEO1 +ZCY16 + ZCMD21L2
XCMA1102 ZCE10 +ZCMD21L2
XCMA1025AE ZCE02 + ZCMD61 + ZCMC21E5 CMAT162AE ZCE01 + ZCY16 + ZCMDE1 +
XCMA1102AE ZCE10+ZCMD61 + ZCMC21E2 ZCMC21E2
XCMA1025E ZCE02+ZCMD21 + ZCMC21ES XCMA1162E ZCEO1 +ZCY16 + ZCMD21 +
XCMA1102E ZCE10 +ZCMD21 + ZCMC21E2 ZCMC21E2
XCMA1026 ZCE02+ZCMC21LT +ZCMD21 XCMA1163 ZCEO01+2ZCY16+ZCMC21L3 +
XCMA1103 ZCE10+ZCMC21L3 + ZCMD21 ZCMD21
XCMA1027 ZCE02 + ZCMC21L7 + ZCMD21 CMAT163AE ZCE01 +ZCY16 + ZCMD61 +
XCMA1103AE ZCE10+ZCMD61+ ZCMC21E3 ZCMC21E3
XCha1028 igﬁgz’; zemez1L10+ XCMA1163E ZCEO1+ZCY16 + ZCMD21 +
XCMA1103E ZCE10+ZCMD21+ ZCMC21E3 ZCMC21E3
XCMA1029 ggﬁ(gz: zemez1L0+ XCMA1164 ZCEO1+ZCY16 + ZCMD21L5
XCMAT104 ZCE10+ZCMD21LS XCMA1164AE ZCEO1 +ZCY16 + ZCMD61 +
XCMAT02AE ZCE02+ZCMDE1 + ZCMC21E XCMA1104AE ZCE10+ZCMD61+ ZCMC21E5 ZCMC21E5
XCMA1164E ZCEO1+ZCY16 + ZCMD21 +
XCMA102E ZCE02+ZCMD21+ZCMC21EA XCMA1104E ZCE10+ZCMD21 + ZCMC21E5 ZCMC21E5
XCMA1165 ZCEO1 +ZCY16 + ZCMD21L5
Hemoaorz0 ZoEnR s ZoNbzLooR XCMAT105 ZCE10+ZCMD21LS XCMA1165AE ZCEO1 +ZCY16 + ZCMD61 +
XCMA102M1020 ZCE02+ZCMD21L08UT8 XCMA1105AE ZCE10 +ZCMD61 + ZCMC21E5S ZCMC21E5
XCMA102T200 XCMD2102C12 XCMA1165E ZCEO1 +ZCY16 + ZCMD21 +
XCMA102T300 XCMD2102M12 XCMA1105E ZCE10+ZCMD21 + ZCMC21E5 ZCMC21E5
XCMA103 XCMD2102L1 XCMA1166 ZCEO1 +ZCY16 + ZCMC21LT +
XCMA1106 ZCE10+ZCMC21L7 + ZCMD21 ZCMD21
XCMA1030 ZCE02 +ZCMC21L10 +
ZCMD21 XCMA116AE ZCEO1+ZCY16 + ZCMD61 +
XCMA110AE ZCE10+ZCMD61+ ZCMC21E1 ZCMC21E1
XCMA1032 ZCE02 + ZCMD21L2
XCMA116E ZCEO1+ZCY16 + ZCMD21 +
XCMA1032AE ZCE02+ZCMD61+ ZCMC21E2 | xCMA110E ZCE10+ZCMD21 + ZCMC21E1 ZCMC21E1
XCMA116L0120 ZCE01+ZCY16 +
XCMA1032E ZCE02+ZCMD21 + ZCMC21E2 XCMA110L0120 ZCE10 + ZCMD21L08R12 ZCMD21L08R12
XCMA110M1020 ZCE10 +ZCMD21L08U78 XCMA116M1020 ZCE01+ZCY16 +
XCMA1033 ZCEO02 +ZCMC21L3 + ZCMD21 ZCMD21L08U78
XCMA110T200 XCMD2110C12
XCMA116T200 XCMD2116C12
XCMA1033AE ZCE02 +ZCMD61+ ZCMC21E3 | XCMA110T300 XCMD2110M12
XCMA116T300 XCMD2116M12
XCMA111 XCMD2111L1
XCMA117 XCMD2117L1
XCMA1033E ZCE02+ZCMD21+ ZCMC21E3 | ZCEA1 + ZCMC21L10 + C
ZCcMD21 XCMA1170 ZCEO1 +ZCY17 + ZCMC21L10
XCMA1034 ZCE02 + ZCMD21L5 XCMA1112 ZCEH + ZOMD21L2 +ZCMD21
XCMA1034AE ZCE02+ZCMD61+ ZCMC21ES | ZCE11 + ZCNMC21L3 + ZCMD21 XCMA1172 ZCEO1 +ZCY17 + ZCMD21L2
XCMA1173 ZCEO01+2ZCY17 +ZCMC21L3 +
ZCMD21
XCMA1034E ZCEO02 + ZCMD21 + ZCMC21E5 XCMA1114 ZCE1 + ZCMD21LS
CMAT115 ZCE11 + ZOMD21LS XCMA1174 ZCEO1 +ZCY17 + ZCMD21L5
XCMA1035 ZCE02+ZCMD21LS XCMA1175 ZCEO1 +ZCY17 + ZCMD21L5
XCMA1035AE ZCE02 + ZCMD61 + ZCMC21E5 | XCMAT116 ZCE11 + ZCMC21L7 + ZCMD21
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Umstellhilfe

Positionsschalter

Bisherige Typen Neue Typen OsiSense XC Bisherige Typen Neue Typen OsiSense XC Bisherige Typen Neue Typen OsiSense XC
Design Miniatur (Fortsetzung) XCMA1270 ZCEO01+2ZCY23 + ZCMC21L10 XCMB5153 ZCEO01 +2ZCY15+ZCMC25L3 +
+ZCMD21 ZCMD25
XCMA1176 ZCEO01+ZCY17 +ZCMC21L7 +
ZCMD21 XCMA1272 ZCEO01+ZCY23+ZCMC21L2 + XCMB5154 ZCEO01 +ZCY15 + ZCMD25L5
ZCMD21
XCMA117L0120 ZCEO01+ZCY17 + XCMB5155 ZCEO01 +ZCY15 + ZCMD25L5
XCMA1273 ZCEO01+ZCY23+ZCMC21L3 +
ZCMD21L08R12 o XCMB5156 ZCEO01 +ZCY15+ ZCMC25L7 +
XCMATITM1020 M XCMA1274 ZCEO01+2ZCY23 + ZCMC21L5 Zembzs
1 + + +
ZCMD21L.08U78 ZCMD24 XCMB516 XCMD2516L1
XCMAT17T200 XCMD2117C12 XCMA1275 ZCEO1 + ZCY23 + ZCMC21L5 + XCMB5160 ZCEO01 +ZCY16 + ZCMC25L10
XCMA117T300 XCMD2117M12 ZCMD21 +ZCMD25
XCMA125 ZCEO01+ZCY25+ZCMC21L1 + XCMA1276 ZCEO1 + ZCY23 + ZCMC21LT + XCMB5162 ZCEO01 +ZCY16 + ZCMD25L2
ZCmp21 ZCMDb21 XCMB5163 ZCEO1 +ZCY16 + ZCMC25L3 +
XCMA1250 ZCE01+2ZCY25+ZCMC21L10 XCMA1277 ZCEO1+ZCY23+ZCMC21L7 + ZCMD25
+ZCMD21 Zcmb21 XCMB5164 ZCE01 +ZCY16 + ZCMD25L5
XCMA1252 ZCE01+2ZCY25+ZCMC21L.2 + XCMA1278 ZCEO1+2CY23 + ZCMC21L10 XCMB5165 ZCEO1 +ZCY16 + ZCMD25L5
ZCMD21 +ZCMD21
XCMA1252AE ZCEO01+2ZCY25 +ZCMC21E2 + XCMA1279 ZCEO1 +2ZCY23 + ZCMC21L10 XCMB5166 ZCEO1 +ZCY16 + ZCMC25L7 +
ZCMD25
ZCMD61 +ZCMD21
XCMA1252E ZCEO01+ZCY25+ZCMC21E2+ | XCMB502 XCMD2502L1 XCMB517 XCMD2517L1
ZCMD21 XCMB5170 ZCEO01 +ZCY17 + ZCMC25L10
XCMB5020 ZCE02+ZCMC25L10 + + ZCMD25
XCMA1253 ZCEO01+2ZCY25+ZCMC21L3 + ZCMD25
ZCMD21 XCMB5172 ZCEO01 +ZCY17 +ZCMD25L2
XCMB5022 ZCE02+ZCMD25L2
XCMA1253AE ZCE01+ZCY25+ZCMC21E3 + XCMB5173 ZCEO1 +ZCY17 + ZCMC25L3 +
ZCMD61 XCMB5023 ZCE02 +ZCMC25L3 + ZCMD25 ZCMD25
XCMA1253E ZCEO01+ZCY25+ZCMC21E3 + XCMB5174 ZCEO1 +ZCY17 + ZCMD25L5
ZCMD21 XCMB5024 ZCE02 +ZCMD25L5
XCMB5175 ZCEO01 +ZCY17 + ZCMD25L5
XCMA1254 ZCEO01+ZCY25+ZCMC21L5 + XCMB5025 ZCE02+ZCMD25L5
ZCMD21 XCMB5176 ZCEO01+ZCY17 +ZCMC25L7 +
XCMB5026 ZCE02 +ZCMC25L7 + ZCMD25 ZCMD25
XCMA1254AE ZCEO01+ZCY25+ZCMC21E5 +
ZCMD61 XCMB525 ZCEO01 +2ZCY25 +ZCMC25L1 +
XCMB503 XCMD2502L1 ZCMD25
XCMA1254E ZCEO01+ZCY25+ZCMC21E5 +
ZCMD21 XCMB5030 ZCE02 +ZCMC25L10 + XCMB5250 ZCE01 +ZCY25 + ZCMC25L10
ZCMD25 +ZCMD25
XCMA1255 ZCEO01+ZCY25+ZCMC21L5 +
ZCMD21 XCMB5032 ZCE02+ZCMD25L.2 XCMB5252 ZCE01 + ZCY25+ ZCMC25L2 +
ZCMD25
XCMA1255AE ZCE01+2CY25+ZCMC21E5 + | XCMB5033 ZCE02+ZCMC25L.3 + ZCMD25
ZCMD61 XCMB5253 ZCEO01 +ZCY25 + ZCMC25L3 +
ZCMD25
XCMA1255E ZCE01+2ZCY25+ZCMC21E5+ | XCMB5034 ZCE02 +ZCMD25L5
ZCMD21 XCMB5035 ZCE02 + ZCMD25L5 XCMB5254 ZCEO01 +2ZCY25 +ZCMC25L5 +
ZCMD25
XCMA1256 ZCEO1+2ZCY25 + ZCMC21L7 + XCMB5036 ZCEO02 + ZCMC25L7 + ZCMD25
ZCMD21 XCMB5255 ZCEO01 +ZCY25 + ZCMC25L5 +
ZCMD25
XCMA125AE ZCEO1+2ZCY25 + ZCMC61E1 + XCMB510 XCMD2510L1
ZCMD21 XCMB5256 ZCEO01 +ZCY25 + ZCMC25L7 +
XCMB5100 ZCE10+ZCMC25L10 + ZCMD25
XCMA125E ZCEO01+ZCY25+ZCMC21E1 + ZCMD25
ZCMD21 XCMB526 ZCEO01 +2ZCY26 + ZCMC25L1 +
XCMB5102 ZCE10 +ZCMD25L2 ZCMD25
XCMA126 ZCEO01+2ZCY26 +ZCMC21L1 +
ZCMD21 XCMB5103 ZCE10 +ZCMC25L3 + ZCMD25 XCMB5260 ZCEO01 +ZCY26 + ZCMC25L10
+ZCMD25
XCMA1260 ZCEO01+2ZCY26 + ZCMC21L10
+ZCMD21 XCMB5104 ZCE10+ZCMD25L5 XCMB5262 ZCEO01+2ZCY26 + ZCMC25L.2 +
ZCMD25
XCMA1262 ZCEO01+2ZCY26+ZCMC21L2+ XCMB5105 ZCE10+ZCMD25L5
ZCMD21 XCMB5263 ZCEO01 +ZCY26 + ZCMC25L3 +
XCMB5106 ZCE10 +ZCMC25L7 + ZCMD25 ZCMD25
XCMA1263 ZCEO01+2ZCY26+ZCMC21L3 + . . oniG
XCMB5264 ZCEO01 +ZCY26 + ZCMC25L5 +
ZCmp21 XCMB511 XCMD2511L1 c ZOMD25
XCMA1264 ZCEO01+2ZCY26 +ZCMC21L5 +
ZGCMD21 XCMB5110 ZCE11 +ZCMC25L10+ XCMB5265 ZCEO1 + ZCY26 + ZCMC25L5 +
ZCMD25 ZCMD25
XCMA1265 ZCEO01+2ZCY26 +ZCMC21L5 +
ZCMD21 XCMB5112 ZCE11 +ZCMD25L2 XCMB5266 ZCE01 + ZCY26 + ZCMC25L7 +
ZCMD25
XCMA1266 ZCE01+2ZCY26 + ZCMC21LT + XCMB5113 ZCE11 +ZCMC25L3 + ZCMD25
ZCMD21 XCMB5267 ZCEO01+ZCY26 +ZCMC25L7 +
ZCMD25
XCMA1267 ZCE01+2ZCY26+ZCMC21LT+ | XCMBST14 ZCE11 +ZCMD25L5
ZCMD21 XCMB5115 ZCE11 + ZCMD25L5 XCMB5268 ZCEO01 +ZCY26 + ZCMC25L10
+ZCMD25
XCMA1268 ZCEO01+2ZCY26 + ZCMC21L10 XCMB5116 ZCE11 + ZCMC25L7 + ZCMD25
+2ZCMD21 XCMB5269 ZCEO01 +ZCY26 + ZCMC25L10
+ZCMD25
XCMA1269 ZCE01+2ZCY26 + ZCMC21L10 XCMB515 XCMD2515L1
+2ZCMD21 XCMB527 ZCEO01 +2ZCY23 + ZCMC25L1 +
XCMB5150 ZCEO1+ZCY15+ZCMC25L10 ZCMD25
XCMA127 ZCEO01+2ZCY23 +ZCMC21L1 + +ZCMD25
ZCMD21 XCMB5270 ZCEO01 +2ZCY23 + ZCMC25L10
XCMB5152 ZCEO1 +ZCY15 + ZCMD25L.2 +ZCMD25

] Telemecanique |
Sensors
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Umstellhilfe

Positionsschalter

Bisherige Typen Neue Typen OsiSense XC Bisherige Typen Neue Typen OsiSense XC Bisherige Typen Neue Typen OsiSense XC
Design Miniatur (Fortsetzung) XCMF1033E ZCEF2+ZCMD21+ZCMC21E3 | XCMF1114 ZCEG1+ZCMD21L5
XCMB5272 ZCE01 +ZCY23 + ZCMC25L.2 + XCMF1115 ZCEG1+ZCMD21L5
ZCMD25 XCMF1034 ZCEF2+ZCMD21L5
XCMF1116 ZCEG1 +ZCMC21L7 + ZCMD21
XCMB5273 ZCE01 +ZCY23 + ZCMC25L3 + XCMF1034AE ZCEF2+ZCMDé1 + ZCMC21E5
ZCmD25 XCMF1117 ZCEG1 +ZCMC21L7 + ZCMD21
XCMB5274 ZCEO01+ZCY23 + ZCMC25L5 + XCMF1034E ZCEF2+2ZCMD21 + ZCMC21E5
ZCMD25 XCMF1118 ZCEG1+ZCMC21L10 +
XCMB5275 ZCEO1 +ZCY23 + ZCMC25L5 + XCMF1035 ZCEF2+ZCMD21L5 ZCMD21
2CMD25 XCMF1035AE ZCEF2+ZCMD61+ ZCMC21E5 | XCMF1119 ZCEG1+ZCMC21L10 +
XCMB5276 ZCEO1 +2CY23 + ZCMC25L7 + ZcMD21
ZCMDb25 XCMF1035E ZCEF2+ZCMD21+ZCMC21E5 | XCMG502 XCMD25F2L1
XCMB5277 iga{gz; ZCY23 + ZCMC25L7 + N OMG5020 ZGEF2+ ZCMGC25L10 +
XCMF1036 ZCEF2+ZCMC21L7 + ZCMD21 ZCMD25
XCMB5278 fgg’\;gzic“"’ +ZCMC25L10 XCMG5022 ZCEF2+ZCMD25L2
XCMF1037 ZCEF2+ZCMC21L7 + ZCMD21 NOMG5023 JCEF2.+ ZCMC25L3 + ZCMD25
XCMB5279 ZCEO1 +2CY23 + ZCMC25L10 + *
+ZCMD25 XCMF1038 ZCEF2+ZCMC21L10 +
XCMF102 XCMD21F2L1 ZoMD21 XCMG5024 ZCEF2+ZCMD25L5
XCMF1020 ZCEF2+ZCMC21L10+ XCMF1039 ZCEF2+ZCMC21L10+ XCMG5025 ZCEF2+ZCMD25L5
ZCmMD21 ZCMD21 XCMG5026 ZCEF2+ ZCMC25L7 + ZCMD25
XCMF1022 ZCEF2+ZCMD21L2 XCMF103AE ZCEF2+ZCMD61+ ZCMC21E1
XCMF1022AE ZCEF2+ZCMD61 + ZCMC21E2 XCMGs027 ZCEF2+ZCMC25L7 +ZCMD25
XCMF103E ZCEF2+ZCMD21 + ZCMC21E1
XCMF1022E ZCEF2+ZCMD21 + ZCMC21E2 XCMG5028 ZeEr2 zomezsLios
XCMF110 XCMD21FOL1
XCMF1023 ZCEF2+ZCMC21L3+ZCMD21 | XCMF1100 ZCEF0 +ZCMC21L10+ XCMG5029 ZCEF2+ZCMC25L10+
ZCMD25
ZCMD21
XCMF1023AE ZCEF2+ZCMD61+ ZCMC21E3 | XCMF1102 ZCEF0 +ZCMD21L2 XCMG503 XCMD25F2L1
XCMF1102AE ZCEF0 +ZCMD61 + ZCMC21E2 | XCMG5030 gga’;zzgzc""025'-1°*
XCMF1023E ZCEF2+ ZCMD21 + ZCMC21E3
XCMF1102E ZCEF0+ZCMD21+ZCMC21E2 | XCMG5032 ZCEF2+ZCMD25L.2
XCMF1024 ZCEF2+ZCMD21L5 XCMG5033 ZCEF2+ZCMC25L3 + ZCMD25
XCMF1024AE ZCEF2+ZCMD61+ ZCMC21E5 | XCMF1103 ZCEF0+ZCMC21L3 + ZCMD21
XCMG5034 ZCEF2+ZCMD25L5
XCMF1024E ZCEF2+ZCMD21 + ZCMC21E5 XCMF1103AE ZCEFO0 +ZCMD61 + ZCMC21E3 XCMG5035 ZCEF2 + ZCMD25L5
XCMG5036 ZCEF2+ ZCMC25L7 + ZCMD25
XCMF1025 ZCEF2+ZCMD21L5 XCMF1103E ZCEF0+ZCMD21 + ZCMC21E3
XCMF1025AE ZCEF2+ZCMD61+ ZCMC21E5 XCMG5037 ZCEF2+ZCMC25L7 + ZCMD25
XCMF1104 ZCEF0+ZCMD21L5
XCMF1025E ZCEF2+ZCMD21 + ZCMC21E5 XCMF1104E ZCEF0+2ZCMD21 + ZCMC21E5 XCMG5038 ZCEF2 +ZCMC25L10 +
ZCMD25
XCMF1026 ZCEF2+ZCMC21L7 + ZCMD21 XCMF1105 ZCEF0 +ZCMD21L5 XCMG5039 ZCEF2 + ZCMC25L10 +
XCMF1105AE ZCEF0 + ZCMD61 + ZCMC21E5S ZCMD25
XCMF1027 ZCEF2+ZCMC21L7 + ZCMD21 XCMG510 XCMD25F0L1
XCMF1105E ZCEF0+ZCMD21+ZCMC21E5 | scmic5100 ZCEF0 + ZCMC25L10 +
XCMF1028 ZCEF2+ZCMC21L10 + ZCMD25
ZCmp21 XCMF1106 ZCEF0+ZCMC21L7 + ZCMD21 XCMG5102 ZCEFO + ZCMD25L2
XCMF1029 oy ZemezLio XCMG5103 ZCEF0 + ZCMC25L3 + ZCMD25
1
Zcmp21 XCMF1107 ZCEF0+ZCMC21L7 + ZCMD21 * *
XCMF102AE ZCEF2+ZCMD61 + ZCMC21E1
XCMG5104 ZCEF0 + ZCMD25L5
XCMF1108 ZCEF0+ZCMC21L10 +
XCMF102E ZCEF2+ZCMD21 + ZCMC21E1 ZCMD21 XCMG5105 ZCEF0 +ZCMD25L5
XCMF1109 ZCEF0+ZCMC21L10 + XCMG5106 ZCEF0 + ZCMC25L7 + ZCMD25
XCMF103 XCMD21F2L1 ZCMD21
XCMF1030 ZCEF2+ZCMC21L10 + XCMF110AE ZCEFO0 +ZCMD61 + ZCMC21E1 XCMG5107 ZCEFO0 +ZCMC25L7 +ZCMD25
ZCMD21
XCMF1032 ZCEF2+ZCMD21L2 XCMF110E ZCEF0+ZCMD21 + ZCMC21E1 XCMG5108 ZCEF0+ ZCMC25L10 +
ZCMD25
XCMF1032AE ZCEF2+ ZCMD61 + ZCMC21E2
XCMF111 XCMD21G1L1 XCMG5109 ZCEF0+ZCMC25L10 +
ZCMD25
XCMF1032E ZCEF2 + ZCMD21 + XCMF1110 ZCEG1+ZCMC21L10 +
ZCMC21E2 zcMD21 XCMG511 XCMD25G1LA
XCMF1033 ZCEF2+ZCMC21L3 +ZCMD21 XCMF1112 ZCEG1+ZCMD21L2 XCMG5110 ZCEG1+2ZCMC25L10 +
ZCMD25
XCMF1113 ZCEG1 +ZCMC21L3 + ZCMD21
XCMF1033AE ZCEF2+ ZCMD61 + ZCMC21E3 XCMG5112 ZCEG1+ZCMD25L2
172 Y eemecaniaue

Sensors



Umstellhilfe

Positionsschalter

Bisherige Typen Neue Typen OsiSense XC Bisherige Typen Neue Typen OsiSense XC Bisherige Typen Neue Typen OsiSense XC
Design Miniatur (Fortsetzung) Design Kompakt XCKP111H29 (1) XCKP2111P16
XCMG5113 ZCEG1+ZCMC25L3+ZCMD25  Design Kompakt kunststoffgekapselt, Typ XCKP XCKP111H44 (1) ZCP21 + ZCE11 + ZCPEG13
ZOKY45+XCKP601 — ZCP26+ZCEO1 +ZCY45 + XCKP111H7 (1) ZCP21 + ZCE11 + ZCPEN12
XCMG5114 ZCEG1 +ZCMD25L5 ZCPEG1 KPS XCKP2118GH1
XCMG5115 ZCEG1 +ZCMD25L5 ZCKY45 + XCKP601H29 ggzég : 6zcea:n +2CY45+ NCKP1EH29 XCKP2118P16
XCMG5116 ZCEG1 +ZCMC25L7 + ZCMD25
ZCKY54+XCKP601 — ZCP26+ZCEO1 +ZCY54+ XCKP118H44 ZCP21 +ZCE01+2CY18 +
SoPents ZCPEG13
XCMG5117 ZCEG1 +ZCMC25L7 + ZCMD25
ZCKY54 +XCKP601H29 ZCP26+ZCE01 +ZCY54+ XCKP118H7 ZCP21 +ZCE01 +ZCY18 +
ZCPEP16 ZCPEN12
XCMG5118 ZCEG1 +ZCMC25L10 +
ZCMD25 ZCKY55 +XCKP601 ~ ZCP26+ZCE01 +ZCY55+ XCKP119 ZCP21 +ZCE01+ZCY19+
epeon ZCPEG
XCMG5119 ZCEG1 +ZCMC25L10 +
ZCMD25 ZCKY55 + XCKP601H29 ZCP26+ZCED1 +ZCY55+ XCKP1198 ZCP61 +ZCE01+ZCY19+
ZCPEG
ZCPEP16
ZCKY18+XCKP701 ~ ZCP27+ZCEO01+ZCY18+ XCKP119H29 gggé:ezcem +2CY19+
ZCPEGM
ZCKY18 + XCKP701H29 ZCP27+ZCEO01 +ZCY18+ XCKP119H7 ZCP21 +ZCE01+2CY19+
ZCPEN12
ZCPEP16
ZCKY45+XCKP701 ~ ZCP27+ZCE01 +ZCY45+ XCKP121 XCKP2121G11
ZCPEGM XCKP1218 ZCP61 + ZCE21 + ZCPEG11
ZCKY45 + XCKP701H29 ZCP27 +ZCE01+ZCY45 + XCKP121H29 XCKP2121P16
ZCPEP16
XCKP121H44 ZCP21 + ZCE21 + ZCPEG13
ZCKY54+XCKP701 ~ ZCP27+ZCEO01 +ZCY54+
ZCPEGM XCKP121H7 ZCP21 +ZCE21 + ZCPEN12
ZCKY54 + XCKP701H29 ZCP27 +ZCEO1 +ZCY54+ XCKP127 XCKP2127G11
ZCPEP16 XCKP1278 ZCP61 +ZCE27 + ZCPEG1
ZCKY55+XCKP701 ~ ZCP2T+ZCE01 +ZCY55+ NCKP127H29 XCKP2127P16
ZCPEGM
ZCKY55 + XCKP701H29 ZCP27 +ZCED1 +ZCY55+ XCKP127H44 ZCP21 +ZCE27 +ZCPEG13
ZCPEP16 XCKP127TH7 ZCP21 + ZCE27 + ZCPEN12
ZCKY18 + XCKP801 ZCP28+ZCE01+2ZCY18 + XCKP128 XCKP2128G11
ZCPEGM
XCKP1288 ZCP61 + ZCE28 + ZCPEG1
ZCKY18 + XCKP801H29 ZCP28+ZCEO01 +ZCY18+
ZCPEP16 XCKP128H29 XCKP2128P16
ZCKY45+XCKP801 ~ ZCP28+ZCEO1 +ZCY45+ XCKP128H44 ZCP21 +ZCE28 + ZCPEG13
ZCPEGT1 XCKP128H7 ZCP21 + ZCE28 + ZCPEN12
ZCKY45 + XCKP801H29 ZCP28+ZCEO1 +ZCY45 + NCKP145 XCKP2A45G11
ZCPEP16
ZCKY54 +XCKP801  ZCP28+ZCE01 +ZCY54+ XCKP1458 5221;2 1Z°E°1 +2ZCva5+
ZCPEGM
ZCKY54 +XCKP801H29 ZCP28+ZCE01 +ZCY54+ XCKP145H29 XCKP2145P16
ZCPEP16 XCKP145H44 2ZCP21+ZCE01+2ZCY45 +
ZCKY55 +XCKP801 ~ ZCP28+ZCE01 +ZCY55+ ZCPEG13
ZCPEGM XCKP145H7 ZCP21+ZCE01+ZCY45 +
ZCKY55 + XCKP801H29 ZCP28+ZCEO1 +ZCY55 + ZCPEN12
ZCPEP16 XCKP146 ZCP21+ZCE01 +ZCY46 +
XCKP101H29 XCKP2101P16 ZCPEGM
XCKP101H44 ZCP21 +ZCEO01 + ZCPEG13 XCKP1468 ZCP61 +ZCE01 +ZCY46 +
ZCPEGH1
XCkp102 XCKP2102G11 XCKP146H29 ZCP21 + ZCE01 + ZCY46 +
XCKP102H29 XCKP2102P16 ZCPEP16
XCKP102H44 ZCP21 +ZCE02 + ZCPEG13 XCKP146H7 ZCP21 + ZCE01 + ZCY46 +
ZCPEN12
XCKP102H7 ZCP21 +ZCE02 + ZCPEN12
XCKP154 ZCP21 +ZCE01 +ZCY54 +
XCKP106 XCKP2106G11 ZCPEG11
XCKP106H29 XCKP2106P16 XCKP1548 ZCP61+ZCE01+2CY54 +
XCKP106H44 ZCP21 +ZCED6 + ZCPEG13 ZCPEGM
XCKP106H7 2CP21 + ZCE06 + ZCPEN12 XCKP154H29 ZCP21 + ZCE01 + ZCY54 +
ZCPEP16
XCKP110 XCKP2110G11 XCKP154H44 ZCP21 + ZCE01 + ZCY54 +
XCKP1108 ZCP61 + ZCE10 + ZCPEGT ZCPEG13
XCKP110H29 XCKP2110P16 XCKP154H7 ZCP21 +ZCE01 +ZCY54 +
ZCPEN12
XCKP110H44 ZCP21+ZCE10 + ZCPEG13
XCKP155 ZCP21 + ZCE01 + ZCY55 +
XCKP110H7 ZCP21 +ZCE10 + ZCPEN12 ZCPEGT1
XCKP111 (1) XCKP2111G11

(1) Funktioneller Ersatz, um 10 mm versetzte Montage.

] Telemecanique |
Sensors
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Umstellhilfe

Positionsschalter

Bisherige Typen Neue Typen OsiSense XC Bisherige Typen Neue Typen OsiSense XC Bisherige Typen Neue Typen OsiSense XC
Design Kompakt XCKP5279 XCPR2527G13 XCKP619 ZCP26 + ZCED1 + ZCY19 +
ZCPEG11
Design Kompakt kunststoffgekapselt, Typ XCKP (Forts.) XCKP5279H29 XCPR2527P20
XCKP621 ZCP26 + ZCE21 + ZCPEGT
XCKP1558 ZCP61 +ZCE01 + ZCY55+ XCKP5279H7 XCPR2527N12
ZCPEG1 XCKP621H29 ZCP26 + ZCE21 + ZCPEP16
XCKP527H29 XCKP2527P16
XCKP621H44 ZCP26 + ZCE21 + ZCPEG13
XCKP155H29 §g:§LI§CE°1 +2CY55+ XCKP527H44 ZCP25 + ZCE27 + ZCPEG13
[ 2CP25.+ ZCE27 + ZGPENT2 XCKP627 ZCP26 + ZCE27 + ZCPEGT
XCKP155H44 ZCP21 + ZCE01+ZCYS5 + XCKP627H29 ZCP26 + ZCE27 + ZCPEP16
ZCPEG13 XCKP528 XCKP2528G11
XCKP155H7 ZCP21+ ZCEO1 + ZGY55 + N CKPB28H5 JCKP2528P16 XCKP627H44 ZCP26 + ZCE27 + ZCPEG13
ZCPEN12 XCKP628 ZCP26 + ZCE28 + ZCPEG11
XCKP528H44 ZCP25 + ZCE28 + ZCPEG13
XCKP501 XCKP2501G11 XCKP628H29 2ZCP26 + ZCE28 + ZCPEP16
XCKP528HT7 ZCP25 + ZCE28 + ZCPEN12
XCKP501H29 XCKP2501P16 XCKP628H44 ZCP26 + ZCE28 + ZCPEG13
XCKP539 XCKP2539G11
XCKP502 XCKP2502G11 XCKP639 2ZCP26 + ZCE01 +ZCY39 +
XCKP545 XCKP2545G11 ZCPEGH
XCKP5029 XCPR2502G13 . .
XCKP545H29 XCKP2545P16
XCKP5029H29 XCPR2502P20 XCKP645 2P Es - ZCE01 + ZCYds
XCKP545H44 ZCP25 + ZCE01 +ZCY45 +
XCKP5029H7 XCPR2502N12 ZCPEG13 XCKP645H29 ZCP26 + ZCEO1 + ZCY45 +
XCKP502H29 XCKP2502P16 XCKP545H7 ZCP25 + ZCE01 + ZCY45 + ZCPEP16
XCKP502H44 ZCP25 + ZCE02 + ZCPEG13 ZCPEN12 XCKP645H44 ZCP26 + ZCE01 + ZCY45 +
ZCPEG13
XCKP502H7 ZCP25+ZCE02 + ZCPEN12 XCKP546 gggé‘a 1ZCE°1 +2ZCY46+
XCKP646 ZCP26 + ZCEO1 + ZCY46 +
XCKP506 XCKP2506G11 XCKP546H29 ZCP25 + ZCE01 +ZCY46 + ZCPEGM1
XCKP506H29 XCKP2506P16 ZCPEP16 XCKP646H29 ZCP26+ZCE01 +ZCY46 +
XCKP506H44 ZCP25 + ZCE06 + ZCPEG13 XCKP546H7 ZCP25 +ZCE01 +ZCY46 + ZCPEP16
ZCPEN12
XCKP506H7 ZCP25+ ZCE06 + ZCPEN12 XCKP654 Zras - ZCE01 + ZCY5a
XCKP554 ZCP25 + ZCE01 +ZCY54 +
XCKP510 XCKP2510611 ZCPEGM XCKP654H29 ZCP26 + ZCE01 + ZCY54 +
XCKP5109 XCPR2510G13 XCKP554H29 ZCP25 + ZCE01 +ZCY54 + ZCPEP16
XCKP5109H29 XCPR2510P20 ZCPEP16 XCKP654H44 ZCP26 + ZCE01 + ZCY54 +
ZCPEG13
XCKP5109H7 XCPR2510N12 XCKP554H44 gggéfé v §CE01 +ZCY54 +
XCKP655 ZCP26 + ZCEO1 + ZCY55 +
XCKP510H29 XCKP2510P16 XCKP554H7 2ZCP25 + ZCE01 +ZCY54 + ZCPEGM1
XCKP510H44 ZCP25+ZCE10 + ZCPEG13 ZCPEN12 XCKP655H29 ZCP26 + ZCEO1 + ZCY55 +
XCKP510H7 ZCP25 + ZCE10 + ZCPEN12 XCKP555 ZCP25 + ZCE01 +ZCY55 + ZCPEP16
ZCPEGT
XCKP511 (1) XCKP2511G11 XCKP655H44 Zeras  ZCE01 + ZCY35
XCKP555H29 ZCP25 + ZCE01 +ZCY55 +
XCKP511H29 (1) XCKP2511P16 ZCPEP16 XCKP701 ZCP27 + ZCE01 + ZCPEG1
XCKP511H44 (1) ZCP25+ZCE11 + ZCPEG13 XCKP555H44 gggé-’(’;‘; _fCE‘” +ZCY55+ XCKP701H29 ZCP27 + ZCE01 + ZCPEP16
HORPSTIHT (D) Zopas v 2okl ZGPEN2 XCKP555H7 ZCP25 + ZCE01 +ZCY55 + XCKPr02 2CP27 +ZCE02 + ZCPEG1
XCKP518 XCKP2518G11 ZCPEN12 XCKP702H29 ZCP27 + ZCE02 + ZCPEP16
XCKP5189 XCPR2518G13 XCKP601 ZCP26 + ZCE01 + ZCPEG XCKP702H44 ZCP27 + ZCE02 + ZCPEG13
XCKP5189H29 XCPR2518P20 XCKP601H29 2CP26 + ZCE01 + ZCPEP16 XCKP706 ZCP27 + ZCE06 + ZCPEG1
XCKP5189H7 XCPR2518N12 XCKP602 ZCP26 + ZCE02 + ZCPEG1 XCKP706H29 ZCP27 + ZCE06 + ZCPEP16
XCKP518H29 XCKP2518P16 XCKP602H29 2CP26 + ZCE02 + ZCPEP16 XCKP706H44 ZCP27 + ZCE06 + ZCPEG13
XCKP518H44 Zors s ZoR0Tr ZOYIB XCKP602H44 2CP26 + ZCE02 + ZCPEG13 XCKPT10 ZCP27 + ZCE10 + ZCPEG11
XCKPS18HT ZCP25.+ ZCEO1 + ZCY18 + XCKP606 ZCP26 + ZCE06 + ZCPEG1 XCKP710H29 ZCP27 + ZCE10 + ZCPEP16
ZCPEN12 XCKP606H29 2ZCP26 + ZCE06 + ZCPEP16 XCKP710H44 2ZCP27 + ZCE10 + ZCPEG13
XCKP519 gggéf; : 1ZCE01 +ZCY19+ XCKP606H44 ZCP26 + ZCE06 + ZCPEG13 XCKP711 (1) ZCP27 + ZCE11 + ZCPEG11
XCKP610 ZCP26 + ZCE10 + ZCPEG1 XCKP711H29 (1) ZCP27 + ZCE1 + ZCPEP16
XCKP519H29 ZCP25 + ZCEO1 + ZCY19 +
ZCPEP16 XCKP610H29 ZCP26 + ZCE10 + ZCPEP16 XCKP711H44 (1) ZCP27 + ZCEM + ZCPEG13
XCKP519HT ZCP25 + ZCEO1 + ZCY19 + XCKP610H44 ZCP26 + ZCE10 + ZCPEG13 XCKP718 ZCP27 + ZCE01 + ZCY18 +
ZCPEG1
ZCPEN12 XCKP611 (1) ZCP26 + ZCE1 + ZCPEG1
XCKP7188 ZCP67 + ZCE01 + ZCY18 +
XCKPs21 XCKP2521G11 XCKP&11H29 (1) ZCP26 + ZCE11 + ZCPEP16 ZGPEGTT
XCKP5219 XCPR2521G13 XCKP611H44 (1) ZCP26 + ZCE11 + ZCPEG13 XCKP718H29 2CP27 + ZCEO1 + ZCY18 +
XCKP5219H29 XCPR2521P20 XCKPE18 2CP26 + ZCE01 +ZCYA8 + ZCPEP16
XCKP5219H7 XCPR2521N12 ZCPEGMT XCKP718H44 ZCP27 +ZCE01+ ZCY18 +
XCKP521H29 XCKP2521P16 XCKP618H29 ZCP26 + ZCE01 +ZCY18 + ZCPEG13
ZCPEP16
XCKP521H44 ZCP25+ZCE21 + ZCPEG13 XCKP719 ZCP27 + ZCE01+2CY19+
XCKP618H44 ZCP26 + ZCE01 +ZCY18 + ZCPEG11
XCKPS21H7 ZCP25+ZCE21 +ZCPEN12 ZCPEG13 XCKP719H29 ZCP27 + ZCEO1 +ZCY19 +
XCKP527 XCKP2527G11 ZCPEP16
(1) Funktioneller Ersatz, um 10 mm versetzte Montage.
174 Y elcrmecaniaue

Sensors



Umstellhilfe

Positionsschalter

Bisherige Typen Neue Typen OsiSense XC Bisherige Typen Neue Typen OsiSense XC Bisherige Typen Neue Typen OsiSense XC
Design Kompakt (Fortsetzung) XCKP827 ZCP28 + ZCE27 + ZCPEG11 Design Kompakt kunststoffgekapselt, Typ XCKT
Design Kompakt kunststoffgekapselt, Typ XCKP (Forts.) XCKP827H29 ZCP28 + ZCE27 + ZCPEP16 ZCKY18 + XCKT601 ZCE01+ZCY18 +ZCT26G11
XCKP721 ZCP27 + ZCE21 + ZCPEG1 XCKP827H44 ZCP28 + ZCE27 + ZCPEG13 ZCKY18 + XCKT601H29 ZCEO1 +ZCY18 +ZCT26P16
XCKP721H29 ZCP27 + ZCE21 + ZCPEP16 XCKP828 ZCP28 + ZCE28 + ZCPEG11 ZCKY45 + XCKT601 ZCEO1 + ZCY45 + ZCT26G11
XCKP721H44 ZCP27 + ZCE21 + ZCPEG13 XCKP828H29 ZCP28 + ZCE28 + ZCPEP16 ZCKY45 + XCKT601H29 ZCEO1 + ZCY45 + ZCT26P16
XCKP727 ZCP27 + ZCE27 + ZCPEG1 XCKP828H44 ZCP28 + ZCE28 + ZCPEG13 ZCKY54 + XCKT601 ZCEO1 +ZCY54 + ZCT26G11
XCKP727H29 ZCP27 + ZCE27 + ZCPEP16 XCKP845 ZCP28 + ZCE01 +ZCY45 + ZCKY54 +XCKT601H29 ZCEO1 + ZCY54 +ZCT26P16
ZCPEG11
XCKP727H44 ZCP27 + ZCE27 + ZCPEG13 ZCKY55 + XCKT601 ZCEO01 +ZCY55 + ZCT26G11
XCKP845H29 ZCP28 + ZCE01 +ZCY45 +
XCKP728 ZCP27 + ZCE28 + ZCPEG11 ZCPEP16 ZCKY55 + XCKT601H29 ZCEO1 + ZCY55 + ZCT26P16
XCKP728H29 ZCP27 + ZCE28 + ZCPEP16 XCKP845H44 ZCP28 + ZCEO1 + ZCY45 + ZCKY18 + XCKT701 ZCEO1 +ZCY18 +ZCT27G11
XCKP728H44 ZCP27 + ZCE28 + ZCPEG13 ZCPEG13 ZCKY18 +XCKT701H29 ZCEO1+ZCY18+ZCT27P16
XCKP745 ZCP27 + ZCE01 + ZCY45 + XCKP846 §g§é‘(‘;’; 1Z°E°1 +ZCY46+ ZCKY45+XCKT701  ZCEO1+ZCY45 +ZCT27G11
ZCPEG XCKPB4EH29 2CP28 + ZCE01 + ZCY46 + ZCKY45 + XCKT701H29 ZCEO1 + ZCY45 + ZCT27P16
XCKP745H29 Zopar » ZoROT+ ZCVAS ZCPEP16 ZCKY54 +XCKT701  ZCEO1 +ZCY54 +ZCT27G11
XCKP745H44 ZCP27 4+ ZCEO] + ZCY45+ XCKP854 ZCP28 + ZCE01 +ZCY54 + ZCKY54 +XCKT701H29 ZCEO1 + ZCY54 + ZCT27P16
ZCPEG11
ZCPEG13 ZCKY55 + XCKT701 ZCEO01 +ZCY55 +ZCT27G11
XCKP854H29 ZCP28 + ZCE01 +ZCY54 +
XCKP746 gggég 1ZCE01 +2ZCY46+ ZCPEP16 ZCKY55 +XCKT701H29 ZCEO01+ZCY55 +ZCT27P16
ZCKY18 + XCKT801 ZCEO1 +ZCY18 +ZCT28G11
XCKP746H29 ZCP27+ZCEO1+ZCY46 + XCKPB54Fias S pay s ZCROTHZCYSAs
ZCPEP16 ZCKY18 + XCKT801H29 ZCEO1 +ZCY18 +ZCT28P16
XCKP754 ZCP27 + ZCE01 + ZCY54 + XCKP855 §g§é‘(‘;’; 1Z°E°1 +ZCY55+ ZCKY45+XCKT801 ~ ZCEO1+ZCY45+ZCT28G11
ZCPEG XCKP855H29 2CP28 + ZCE01 + ZCY55 + ZCKY45 + XCKT801H29 ZCEO1 + ZCY45 +ZCT28P16
XCKP754H29 Zopar » ZoR0T+ ZCY8A+ ZCPEP16 ZCKY54 +XCKT801 ~ ZCEO1 +ZCY54 +ZCT28G11
XCKP754H44 ZCP27 4+ ZCE0] + ZCY54+ XCKP855H44 ZCP28 + ZCE01 +ZCY55 + ZCKY54 +XCKT801H29 ZCEO1 + ZCY54 +ZCT28P16
ZCPEG13 ZCPEG13
ZCKY55 + XCKT801 ZCEO1 +ZCY55 + ZCT28G11
XCKP901 ZCP29 + ZCE01 + ZCPEG11
XCKP755 ZCP27 +ZCE01+ZCY55+ ZCKY55 + XCKT801H29 ZCEO1 + ZCY55 +ZCT28P16
ZCPEG11 XCKP901H44 2ZCP29 + ZCEO01 + ZCPEG13
XCKT101 XCKT2101G11
XCKP755H29 ZCP27 +ZCEO01 +ZCY55 + XCKP902 ZCP29 + ZCE02 + ZCPEG11
ZCPEP16 XCKT1018 ZCE01+ZCT61G11
XCKP902H44 ZCP29 + ZCE02 + ZCPEG13
XCKProstas S pegyCEo rzCYSS, XCKP902H7 ZCP29 + ZCE02 + ZCPEN12 XoKTIoTH29 XcKT2101P18
ZCPEG13 * * XCKT102 XCKT2102G11
XCKP910 ZCP29 + ZCE10 + ZCPEG11
XCKP801 ZCP28 + ZCE01 + ZCPEG11 C G XCKT1028 ZCE02 + ZCTE1G1
XCKP910H44 ZCP29 + ZCE10 + ZCPEG13
XCKP801H29 ZCP28 + ZCE01 + ZCPEP16 + + XCKT102H29 XCKT2102P16
XCKP910H7 ZCP29 + ZCE10 + ZCPEN12
XCKP802 ZCP28 + ZCE02 + ZCPEG11 C XCKT102147 ZCE02+ZCT21N12
XCKP911 (1 ZCP29 + ZCE11 + ZCPEG11
XCKP802H29 ZCP28 + ZCE02 + ZCPEP16 C (1) G XCKT106 XCKT2106G11
XCKP802H44 ZCP28 + ZCE02 + ZCPEG13 XCKP911H44 (1) ZCP29 + ZCE11 + ZCPEG13 XCKT1068 ZCE06 + ZCTE1G1
XCKP921 ZCP29 + ZCE21 + ZCPEG11
XCKP806 2ZCP28 + ZCE06 + ZCPEG11 XCKT106H29 XCKT2106P16
XCKP921H44 ZCP29 + ZCE21 + ZCPEG13
XCKP806H29 ZCP28 + ZCE06 + ZCPEP16 + + XCKT106H7 ZCE06 + ZCT21N12
XCKP927 2ZCP29 + ZCE27 + ZCPEG11
XCKP806H44 ZCP28 + ZCE06 + ZCPEG13 + + XCKT110 XCKT2110611
XCKP927H44 ZCP29 + ZCE27 + ZCPEG13
XCKP810 ZCP28 + ZCE10 + ZCPEG11 NCKT1108 2CE10+ZCT61G11
XCKP928 ZCP29 + ZCE28 + ZCPEG11
XCKP810H29 ZCP28 + ZCE10 + ZCPEP16 + + XCKT110H29 XCKT2110P16
XCKP928H44 ZCP29 + ZCE28 + ZCPEG13
XCKP810H44 2ZCP28 + ZCE10 + ZCPEG13 XCKT110H7 ZCE10+ZCT21N12
XCKP939 ZCP29 + ZCE01 +ZCY39 +
XCKP810H7 ZCP28 + ZCE10 + ZCPEN12 Z0p29+2 XCKT111 (1) XCKT2111G11
XCKP811 (1) ZCP28 + ZCE11 + ZCPEG11 XCKT111H29 (1) XCKT2111P16
XCKP811H29 (1) 2ZCP28 + ZCE11 + ZCPEP16 XCKTH1H7 (1) ZCEH1 +ZCT2ANA2
XCKP811H44 (1) ZCP28 + ZCE11 + ZCPEG13 XCKT118 XCKT2118611
XCKP&18 ZCP28 + ZCE01 + ZCY18 + XCKT1188 ZCE01 +ZCY18+ZCT61G1
ZCPEG11
XCKP818H29 ZCP28+ ZCEO1 + ZCY18+ XCKT118H29 XCKT2118P16
ZCPEP16 XCKT118H7 ZCE01+2ZCY18+ZCT21N12
XCKP818H44 ZCP28+ZCEO01+2ZCY18+ XCKT119 ZCEO1 +2CY19 +ZCT21G11
ZCPEG13
XCKT1198 ZCEO01 +ZCY19 +ZCT61G11
XCKP819 ZCP28 + ZCE01 +ZCY19 +
ZCPEG11 XCKT119H29 ZCT21P16 + ZCEO1 + ZCY19
XCKP821 ZCP28 + ZCE21 + ZCPEG11 XCKT119H7 ZCEO01 +ZCY19 +ZCT21N12
XCKP821H29 2ZCP28 + ZCE21 + ZCPEP16 XCKT121 XCKT2121G11
XCKP821H44 ZCP28 + ZCE21 + ZCPEG13 XCKT1218 ZCE21+ZCT61G11

(1) Funktioneller Ersatz, um 10 mm versetzte Montage.
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Umstellhilfe

Positionsschalter

Bisherige Typen Neue Typen OsiSense XC Bisherige Typen Neue Typen OsiSense XC Bisherige Typen Neue Typen OsiSense XC
Design Kompakt (Fortsetzung) XCKT519H7 ZCEO01+2ZCY19+ZCT25N12 XCKT706H29 ZCEO06 +ZCT27P16
Design Kompakt kunststoffgekapselt, Typ XCKP (Forts.) XCKT521 ZCE21+2ZCT25G11 XCKT710 ZCE10+2ZCT27G11
XCKT121H29 XCKT2121P16 XCKT5219 XCTR2521G11 XCKT710H29 ZCE10+2ZCT27P16
XCKT121H7 ZCE21+ZCT21N12 XCKT5219H29 XCTR2521P16 XCKT711(1) ZCE11 +ZCT27G11
XCKT128 ZCE28 + ZCT21G11 XCKT5219H7 XCTR2521N12 XCKT711H29 (1) ZCE11+ZCT27P16
XCKT128H29 XCKT2128P16 XCKT521H29 ZCE21+2ZCT25P16 XCKT718 ZCEO01+ZCY18 + ZCT27G11
XCKT139 XCKT2139G11 XCKT521H7 ZCE21+ZCT25N12 XCKT718H29 ZCEO1+ZCY18 + ZCT27P16
XCKT1398 ZCE01+2CY39 +ZCT61G11 XCKT528 ZCE28+ZCT25G11 XCKT719 ZCEO01+2CY19+2ZCT27G11
XCKT145 XCKT2145G11 XCKT528H29 ZCE28 +ZCT25P16 XCKT719H29 ZCEO01+2ZCY19 +ZCT27P16
XCKT1458 ZCEO1 +ZCY45 + ZCT61G11 XCKT539 ZCEO01+2CY39+ZCT25G11 XCKT721 ZCE21+2ZCT27G11
XCKT145H29 XCKT2145P16 XCKT545 ZCEO1+2ZCY45+ZCT25G11 XCKT721H29 ZCE21+2ZCT27P16
XCKT145H7 ZCEO01 +ZCY45 + ZCT21N12 XCKT545H29 ZCE01+ZCY45+ZCT25P16 XCKT739 ZCEO01+ZCY39+ZCT27G11
XCKT146 ZCEO1 +ZCY46 + ZCT21G11 XCKT545H7 ZCEO01+2CY45+ZCT25N12 XCKT745 ZCEO1+2ZCY45 +ZCT27G11
XCKT1468 ZCEO1 +ZCY46 + ZCT61G11 XCKT546 ZCEO1+2ZCY46 +ZCT25G11 XCKT745H29 ZCEO01 + ZCY45 + ZCT27P16
XCKT146H29 ZCEO01+2ZCY46 + ZCT21P16 XCKT546H29 ZCEO01+2ZCY46 + ZCT25P16 XCKT746 ZCEO1 +2ZCY46 + ZCT27G11
XCKT146H7 ZCEO1 +ZCY46 + ZCT21N12 XCKT546H7 ZCEO01+ZCY46 +ZCT25N12 XCKT746H29 ZCEO1+2ZCY46 + ZCT27P16
XCKT154 ZCEO1 +ZCY54 + ZCT21G11 XCKT554 ZCEO1+2ZCY54+ZCT25G11 XCKT754 ZCEO01+ZCY54 + ZCT27G11
XCKT1548 ZCEO01 +2ZCY54 + ZCT61G11 XCKT554H29 ZCEO1+2ZCY54 +ZCT25P16 XCKT754H29 ZCEO1+2ZCY54 + ZCT27P16
XCKT154H29 ZCEO1 +2ZCY54 + ZCT21P16 XCKT554H7 ZCEO01 +ZCY54 + ZCT25N12 XCKT755 ZCEO01 +ZCY55 + ZCT27G11
XCKT154H7 ZCEO1 +ZCY54 + ZCT21N12 XCKT555 ZCEO01+2ZCY55+2CT25G11 XCKT755H29 ZCEO01+2ZCY55 +ZCT27P16
XCKT155 ZCEO01 +ZCY55 + ZCT21G11 XCKT555H29 ZCEO01+2ZCY55 +ZCT25P16 XCKT801 ZCEO1 +2ZCT28G11
XCKT1558 ZCEO1 +ZCY55 + ZCT61G11 XCKT555H7 ZCEO01+2ZCY55+2ZCT25N12 XCKT801H29 ZCEO1 +ZCT28P16
XCKT155H29 ZCE01+ZCY55+ZCT21P16 XCKT601 ZCE01+ZCT26G11 XCKT802 ZCE02+2ZCT28G11
XCKT155H7 ZCE01+2ZCY55+ZCT21N12 XCKT601H29 ZCE01+ZCT26P16 XCKT802H29 ZCE02+2ZCT28P16
XCKT501 ZCEO1 +ZCT25G11 XCKT602 ZCEO02 +ZCT26G11 XCKT806 ZCEO06 + ZCT28G11
XCKT501H29 ZCEO1+ZCT25P16 XCKT602H29 ZCE02+ZCT26P16 XCKT806H29 ZCEO06 + ZCT28P16
XCKT502 ZCEO02 +ZCT25G11 XCKT606 ZCEO06 +ZCT26G11 XCKT810 ZCE10 +ZCT28G11
XCKT5029 XCTR2502G11 XCKT606H29 ZCEO06 +ZCT26G11 XCKT810H29 ZCE10+ZCT28P16
XCKT5029H29 XCTR2502P16 XCKT610 ZCE10+ZCT26G11 XCKT811 (1) ZCE11+ZCT28G11
XCKT5029H7 XCTR2502N12 XCKT610H29 ZCE10+ZCT26P16 XCKT811H29 (1) ZCE11+2ZCT28P16
XCKT502H29 ZCE02 +ZCT25P16 XCKT611 (1) ZCE11 +ZCT26GM1 XCKT818 ZCEO01+ZCY18 + ZCT28G11
XCKT502H7 ZCE02 +ZCT25N12 XCKT611H29 (1) ZCE11+2ZCT26P16 XCKT818H29 ZCEO01+2ZCY18+2ZCT28P16
XCKT506 ZCEO06 + ZCT25G11 XCKT618 ZCEO1+2ZCY18+ZCT26G11 XCKT819 ZCEO01+ZCY19 + ZCT28G11
XCKT506H29 ZCEO06 + ZCT25P16 XCKT618H29 ZCEO1+2ZCY18 +ZCT26P16 XCKT819H29 ZCEO1+2ZCY19 +ZCT28P16
XCKT506H7 ZCEO06 + ZCT25N12 XCKT619 ZCEO01+2ZCY19+ZCT26G11 XCKT821 ZCE21+ZCT28G11
XCKT510 ZCE10 +ZCT25G11 XCKT619H29 ZCEO01+2ZCY19+2ZCT26G11 XCKT821H29 ZCE21+2ZCT28P16
XCKT5109 XCTR2510G11 XCKT621 ZCE21+2ZCT26G11 XCKT839 ZCEO1 +ZCY39 + ZCT28G11
XCKT5109H29 XCTR2510P16 XCKT621H29 ZCE21+2ZCT26P16 XCKT845 ZCEO01+ZCY45 + ZCT28G11
XCKT5109H7 XCTR2510N12 XCKT639 ZCEO01+2ZCY39+ZCT26G11 XCKT845H29 ZCEO1+2ZCY45 + ZCT28P16
XCKT510H29 ZCE10 +ZCT25P16 XCKT645 ZCEO01+ZCYA45+2ZCT26G11 XCKT846 ZCEO01+2ZCY46 + ZCT28G11
XCKT510H7 ZCE10 + ZCT25N12 XCKT645H29 ZCEO01+2ZCY45+ZCT26P16 XCKT846H29 ZCEO01+ZCY46 + ZCT28P16
XCKT511 (1) ZCE11 + ZCT25G11 XCKT646 ZCEO01+ZCY46 +ZCT26G11 XCKT854 ZCEO01+ZCY54 + ZCT28G11
XCKT511H29 (1) ZCE11 +ZCT25P16 XCKT646H29 ZCEO01+ZCY46 +ZCT26P16 XCKT854H29 ZCEO01+ZCY54 + ZCT28P16
XCKT511H7 (1) ZCE11 +ZCT25N12 XCKT654 ZCEO01+2ZCY54+2ZCT26G11 XCKT855 ZCEO1 +ZCY55 + ZCT28G11
XCKT518 ZCEO1+2ZCY18 + ZCT25G11 XCKT654H29 ZCEO01+2ZCY54 +ZCT26P16 XCKT855H29 ZCEO01 +2ZCY55 + ZCT28P16
XCKT5189 XCTR2518G11 XCKT655 ZCEO1+2ZCY55+ZCT26G11 XCKT910H7 ZCE10+ZCT29N12
XCKT5189H29 XCTR2518P16 XCKT655H29 ZCEO01+2ZCY55+ZCT26P16
XCKT5189H7 XCTR2518N12 XCKT701 ZCE01+2CT27G11
XCKT518H29 ZCEO1+2CY18 + ZCT25P16 XCKT701H29 ZCEO1+ZCT27P16
XCKT518H7 ZCEO01+2ZCY18+ZCT25N12 XCKT702 ZCE02+2CT27G11
XCKT519 ZCEO1 +2CY19 + ZCT25G11 XCKT702H29 ZCE02+ZCT27P16
XCKT519H29 ZCEO01+2ZCY19 + ZCT25P16 XCKT706 ZCE06 +ZCT27G11

(1) Funktioneller Ersatz, um 10 mm versetzte Montage.
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Umstellhilfe Positionsschalter

Bisherige Typen Neue Typen OsiSense XC

Design Kompakt (Fortsetzung)
Design Kompakt kunststoffgekapselt, Typ XCKN

XCKA110 XCKN2110G11
XCKA102 XCKN2102G11
XCKA121 XCKN2121G11
XCKA118 XCKN2118G11
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Schneider Electric in Deutschland

Zentrale Funktionen

Kundenbetreuung GroRhandel
Technische Unterstiitzung
Service

und

Hauptverwaltung

Gothaer Str. 29

D - 40880 Ratingen

Tel. +49 (0) 21 02 404 60 00
Fax +49 (0) 180 575 45 75*

E-Mail: de-schneider-service@schneider-electric.com
* 0,14 €/Min. aus dem Festnetz, Mobilfunk max. 0,42 €/Min.

Schulungszentrum

Steinheimer Str. 117

D - 63500 Seligenstadt

Tel. +49 (0) 61 8281-2288
Fax +49 (0) 61 82 81 - 21 56

E-Mail: de-kundenschulung@schneider-electric.com

Nord/Ost

Vertriebsbiro Berlin

Torgauer Stralle 12-15
EUREF Campus

D - 10829 Berlin

Tel. +49 (0) 30 712 - 234
Fax +49 (0) 30 712 - 283

Vertriebsbiro Leipzig

Walter-Kéhn-Str. 1c

D - 04356 Leipzig

Tel. +49 (0) 341 52 55 69 - 20
Fax +49 (0) 341 525569 - 10

Vertriebsblro Hamburg

Albert-Einstein-Ring 9

D - 22761 Hamburg (Bahrenfeld)
Tel. +49 (0) 408908 27 -0

Fax +49 (0) 40 89 08 27 - 80 65

Mitte/\West

Vertriebsbiro Ratingen

Gothaer Str. 29

D - 40880 Ratingen

Tel. +49 (0) 21 024 04 -65 00
Fax +49 (0) 21 024 04 - 75 00

Vertriebsbiro Seligenstadt

Steinheimer Str. 117

D - 63500 Seligenstadt

Tel. +49 (0) 61 82 81-2000
Fax +49 (0) 61 82 81 - 21 88

Sud

Vertriebsbiro Leinfelden-Echterdingen

Esslinger Str. 7

D - 70771 Leinfelden-Echterdingen
Tel. +49 (0) 71179088-0

Fax +49 (0) 711 7 90 88 - 58 10

Vertriebsbiro Miinchen

Freisinger Str. 9

D - 85716 UnterschleiBheim
Tel. +49(0)89319014-0
Fax +49 (0) 89 3190 14 - 10

Schneider Electric im Internet; www.tesensors.de



Schneider Electric
GmbH

Gothaer Strale 29
D-40880 Ratingen
Tel.: +49 (0) 21 02 404 60 00
Fax: +49 (0) 180 575 45 75*
www.tesensors.de

* 0,14 €/Min. aus dem Festnetz,
Mobilfunk max. 0,42 €/Min.

E-Mail-Adressen:

Schneider Electric
Austria Ges.m.b.H.

BirostraRe 11

A-1239 Wien

Tel.: (43)161054-0
Fax: (43) 161054 - 54
www.tesensors.at

Schneider Electric
(Schweiz) AG

Schermenwaldstrasse 11
CH-3063 lttigen

Tel.: (41) 31917 33 33
Fax: (41) 31 917 33 66
www.tesensors.ch

Schneider Electric Deutschland: de-schneider-service@schneider-electric.com

Schneider Electric Osterreich:
Schneider Electric Schweiz:

office@at.schneider-electric.com
info@ch.schneider-electric.com

Katalog ZXKOSISENSEXC, April 2014 (Ausgabestand des Inhalts Januar 2011)

Samtliche Angaben in diesem Katalog zu unseren Produkten
dienen lediglich der Produktbeschreibung und sind rechtlich
unverbindlich. Druckfehler, Irrtimer und Anderungen, bei dem
Produktfortschritt dienenden Anderungen auch ohne vorherige
Ankiindigung, bleiben vorbehalten.

Soweit Angaben dieses Katalogs ausdriicklicher Bestandteil
eines mit der Schneider Electric abgeschlossenen Vertrags
werden, dienen die vertraglich in Bezug genommenen Anga-
ben dieses Katalogs ausschlielich der Festlegung der ver-
einbarten Beschaffenheit des Vertragsgegenstands im Sinne
des § 434 BGB und begriinden keine dartiber hinausgehende
Beschaffenheitsgarantie im Sinne der gesetzlichen Bestim-
mungen.

© Alle Rechte bleiben vorbehalten. Layout, Ausstattung, Logos,
Texte, Graphiken und Bilder dieses Katalogs sind urheberrecht-
lich geschutzt.

Die Allgemeinen Geschéfts- und Lieferbedingungen finden Sie
auf der Homepage des jeweiligen Landes.

04-14

ZXKOSISENSEXC, 04.14 ©2014 Schneider Electric. All Rights Reserved. Schneider Electric, Simply easy! and Make the most of your energy are trademarks

owned by Schneider Electric Industries SAS or its affiliated companies. All other trademarks are property of their respective owners.



